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1. Informacje ogolne

Q Sterownica moze by¢ obstugiwana przez niewykwalifikowany personel

=

Sterownica EL-...-...-...-...-... spelnia wymagania norm:
PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-3:2012, PN-EN 61000-6-1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008

Przeznaczenie

— Centrale nawiewne i nawiewno-wywiewne

— Ukfady z nagrzewnicg wodng, elektryczng, gazowqg

— Ukfady z chtodnicg wodng, freonowq

— Ukfady z agregatem freonowym rewersyjnym

— Uktady z uktadem odzysku obrotowym, krzyzowym, glikolowym oraz komorg mieszania
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2. Kodowanie sterownic
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Chtodnica lub

Typ Odzysk Nagrzewnica | nagrzewnico
— chtodnica
O - obrotowy W - chtodnica
. wodna
K - krzyzowy
N - nawiew G - glikolowy W - wodna F — chiodnica
NW - nawiew/wywiew M - komora mieszania E - elektryczna freonowa
2NW - 2x naw/2x wyw | OM - obrotowy i komora mieszania GAS - gazowa
KM - krzyzowy i komora mieszania FX — agregat
GM - glikolowy i komora mieszania greg
rewersyjny

Uniwersalna sterownica MAX L po odpowiedniej konfiguracji sterownika stuzy do
sterowania pracg jednego z 258 uktadow wentylacyjnych przedstawionych ponizej:
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3. Opis pracy ukiadu

Tab. 1. Funkcje uktadow central klimatyzacyjnych.

Funkcja

Warunek zadziatania

Opis dziatania

Start wentylatoréow

- ustaw tryb pracy
1 bieg, 2 bieg, 3 bieg
CZUWANIE, KALENDARZ

- otwarcie przepustnic zewnetrznych

- zataczenie silnika wentylatora nawiewu ( centrale
nawiewne) lub silnikdw wentylatoréw nawiewu i
wywiewu (centrale nawiewno wywiewne)

Regulacja temperatury

Opis

- ustaw tryb pracy
1 bieg, 2 bieg, 3 bieg
CZUWANIE, KALENDARZ

- poréwnanie aktualnej temperatury zmierzonej za
posrednictwem czujnika wiodacego z wartoscig
zadang ustawiong na sterowniku lub zadajniku
oraz wysterowanie wymiennikow ciepta/chtodu

- ograniczenie minimalnej i maksymalnej
temperatury powietrza nawiewanego

Nagrzewnica
wodna

Nagrzewnica
elektryczna

- temperatura z gtéwnego
czujnika regulacji znajduje
sie ponizej temperatury
zadanej

- zwiekszenie przeptywu czynnika (woda lub
roztwor glikolu) przez nagrzewnice wodng

- uaktywnienie funkcji przeciwzamrozeniowej
uktadu przy zbyt niskiej temperaturze za
nagrzewnicg (termostat)

- ptynne zwiekszenie mocy nagrzewnicy
elektrycznej

- wychtodzenie nagrzewnicy podczas
przechodzenia z trybu praca w tryb stop uktadu
- badanie przegrzania nagrzewnicy termostatem

()
= - ptynne zwiekszenie mocy nagrzewnicy gazowej
N N . - wychtodzenie nagrzewnicy podczas
O agrzewnica przechodzenia z trybu praca w tryb stop uktadu
gazowa - badanie styku alarmowego automatyki
nagrzewnicy gazowej
- temperatura z gtdwnego
Agregat czujnika regulacji znajduje |- ptynne zwiekszenie mocy grzania
freonowy sie ponizej temperatury - wychtodzenie agregatu podczas przechodzenia z
rewersyjny zadanej trybu praca w tryb stop uktadu
- wystepuje pora roku ZIMA
Chtodnica - zwiekszenie przeptywu czynnika (woda lub
wodna roztwor glikolu) przez chtodnice
- zataczenie I lub II stopnia agregatu
- temperatura z gtébwnego | sprezarkowego
czujnika regulacji znajduje | - zastosowano blokowanie zataczenia uktadu
Chtodnica z | Si§€ powyzej temperatury chtodniczego przy niskich temperaturach
.:':_-’ bezposrednim | zadanej zewnetrznych (nastawa fabryczna 13°C)
] odparowaniem - minimalny czas pracy sprezarki (nawet jezeli
S sygnat zatgczajacy nie jest podawany) i minimalny
= czas przerwy (nawet jezeli sygnat zatgqczajacy jest
(@]

podawany)

Agregat
freonowy
rewersyjny

- temperatura z gtéwnego
czujnika regulacji znajduje
sie powyzej temperatury
zadanej

- wystepuje pora roku LATO

- ptynne zwiekszenie mocy chtodzenia
- wychtodzenie agregatu podczas przechodzenia z
trybu praca w tryb stop ukfadu
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Ukfady
odzysku
energii

0Odzysk chtodu

- ustaw tryb pracy

1 bieg, 2 bieg, 3 bieg,
CZUWANIE, KALENDARZ

- temp. zewnetrzna wyzsza
od temp. czujnika wywiewu
o 1°C

Odzysk ciepta

- ustaw tryb pracy

1 bieg, 2 bieg, 3 bieg,
CZUWANIE, KALENDARZ

- temp. zewnetrzna
mniejsza od temp. czujnika
wywiewu o 1°C

- zataczenie uktadu odzysku (START/STOP)

- uaktywnienie funkcji przeciwzamrozeniowej
uktadu odzysku przy zbyt niskiej temperaturze w
czesci wywiewnej odzysku (w uktadach z
odzyskiem glikolowym stosujemy czujnik
przylgowy)

Odzysk chtodu wg ustawien fabrycznych jest
nieaktywny (aby go aktywowac nalezy zmienic
parametr ustawienia/odzysk/tryb pracy na wartosc
Lato/Zima)

Komora recyrkulacyjna

- ustaw tryb pracy

1 bieg, 2 bieg, 3 bieg,
CZUWANIE, KALENDARZ

- praca w sekwencji grzania

- ptynna regulacja otwarcia przepustnic powietrza
za pomocgy sitownikow

- stopien zmieszania powietrza wywiewanego z
pomieszczenia z nawiewanym powietrzem
zewnetrznym zalezy od rdznicy temperatury
zmierzonej przez czujnik temperatury wiodacej i
temperatury zadanej

- regulacja stopnia zmieszania powietrza
wystepuje przed lub po regulacji urzadzen
chtodniczych i grzewczych w zaleznosci od
ustawienia priorytetu dla komory mieszania lub
nagrzewnicy/chtodnicy

- mozliwos$¢ aktywacji funkcji dogrzewania: w
przypadku gdy temperatura wiodaca znajdzie sie
ponizej temperatury zadanej ukfad przechodzi w
sekwencje grzania, centrale z recyrkulacjq
pracowac beda z minimalng ilo$cig powietrza
Swiezego (ust. Fabryczne min 30% otwarcia
przepustnicy powietrza zew.) a nastepnie
regulator zacznie regulowac temperature za
pomocg nagrzewnicy

- blokowanie komory mieszania w sekwencji
chtodzenia

W procesie regulacji temperatury dla trybu grzania (wg ustawien fabrycznych) wystepuje
nastepujaca kolejnos$¢ zatagczen wymiennikow ciepta:

odzysk,
agregat rewersyjny w trybie grzanie,
komora mieszania,
nagrzewnica

Istnieje mozliwos$¢é zamiany kolejnosci wysterowania komory mieszania i
nagrzewnicy.

W procesie regulacji temperatury dla trybu chtodzenia (wg ustawien fabrycznych)
wystepuje nastepujaca kolejnos¢ zatgczen wymiennikdw chtodu:

- chtodnica wodna lub freonowa lub agregat rewersyjny w trybie chtodzenie.

Istnieje mozliwos$¢ aktywacji odzysku chtodu ale upewnij sie u producenta
centrali wentylacyjnej ze centrala wentylacyjna zostata do tego przystosowana.
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4. Okablowanie

Elementy automatyki nalezy podtaczyé zgodnie ze schematem aplikacji oraz ponizszymi
wytycznymi:

przewody sterownicze typu LIYY, LIYCY (nie stosowac przewoddéw typu skretka
jako sterownicze) i zasilajgce typu YLY oraz komunikacyjne typu PROFIBUS DP typ
BUS O02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm powinny by¢ podtaczone zgodnie ze
schematem elektrycznym stosownie do wybranej aplikacji,

przekroje przewodow zostaty dobrane dla utozenia w korytku kablowym
metalowym na odlegtos¢ do 100m,

do komunikacji zadajnika, falownika, BMS nalezy stosowa¢ przewody typu skretka
podwdjnie ekranowana (tzn. kazda para skrecona ekranowana i catosc
ekranowana) typu PROFIBUS DP typ BUS 02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm,

nie dopuszcza sie potozenia kabli komunikacji razem z kablami sterowniczymi i
zasilajacymi, dla kabli komunikacji nalezy budowa¢ osobne trasy kablowe,
falowniki montowac¢ nie dalej niz 100 metréw od sterownicy,

zadajnik HMI montowac nie dalej niz 100m od sterownicy,

nie dopuszcza sie stosowania 1 kabla do kilku urzadzen lub funkcji, nalezy
stosowac zasade 1 kabla do jednego urzadzenia lub funkcji,

nie dopuszcza sie stosowania kabli typu skretka jako sterownicze do sygnatdéw

on/off 24V, 230V, 0-10VDC.

Tab. 3 Dane techniczne przewododw.

przeNvI\’/.odu Rysunek Opis Parametry
Przewody o zyle miedzianej NETPIEE ATl o=,
(1) k. wielodrutowej gietkiej w ST T e L
- izolacji PCV pracy:
-40 do 70°C
Napiecie znamionowe:
(2) ——— Przewdd wielozytowy, o zytach | 450/750V Temperatura
miedzianych w izolacji z PCV pracy:
-40 do 70°C
Przewdd komunikacyjny
‘ (PROFIBUS DP typ BUS Napiecie znamionowe:
(3) 02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 100V
\ mm) z zytami miedzianymi, Temperatura pracy:
ekranowany drutami - 30 do 70°C
miedzianymi w izolacji z PCV
Przewdd wielozytowy, o zytach | Napiecie znamionowe:
(4) '---ra,V miedzianych, ekranowany 450/750V Temperatura
N drutami miedzianymi w pracy:
izolacji z PCV -40 do 70°C
Przewdd zasilajacy z zytami Napiecie znamionowe:
(5) e —1 miedzianymi, ekranowany 450/750V Temperatura
T drutami miedzianymi w izolacji pracy:
z PCV -40 do 70°C

Przewody zasilajace sterownice, pompy i silniki wentylatoréw nalezy podtaczy¢ zgodnie ze
schematem oraz listg kablowa. Przekroje przewodéw dobrano na obcigzalno$¢ pradowag
diugotrwatg zgodnie z normg EN/PN-IEC 60364-5-523.
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Tab. 4 Standardowa lista kablowa oraz symbole ze schematéw

Symbol ze T Liczba zyt x
schematu Opis YP przekréj w
- . przewodu 5
aplikacji mm
S1F Wspotpraca z centralg p. poz. Wg. projektu PPOZ
Si Zezwolenie na start (stop serwisowy) (2) 2x1
Y1 Sitownik zaworu nagrzewnicy wodnej (4) 3x1
M1 Pod’racgenle pompy obiegowej nagrzewnicy (1) 3x1,5
wodnej
EM1 Zabezpieczenie pompy obiegowej ) )
nagrzewnicy wodnej
EM1 Sygnat zafrqczenla pompy obiegowej (2) 2x1
nagrzewnicy wodnej
KM1 Przekaznik/stycznik pompy obiegowej ) )
nagrzewnicy wodnej
SoF Termosta'g przeciw - zamrozeniowy 2) 2x1
nagrzewnicy wodnej po stronie powietrza
Y2 Sitownik zaworu chtodnicy wodnej (4) 3x1
El Sygnat zataczenia uktadu chtodniczego (2) 2x1
Y3 Sitownik przepustnicy recyrkulacji (4) 3x1
Y4 Sitownik wymiennika krzyzowego (4) 3x1
Sitownik zaworu glikolu w glikolowych
V7 uktadach odzysku (4) s
M7 Po_d’rapzeme pompy ukfadu odzysku (1) 3x1,5
glikolowego
Zabezpieczenie uktadu odzysku
FM7 . - -
glikolowego/obrotowego
EM7 Sygna’r zataczenia pompy odzysku (2) ox1
glikolowego
Przekaznik/stycznik pompy odzysku
KM7 ; - -
glikolowego
AFX Sygnat alarmowy agregatu rewersyjnego (2) 2x1
DEF Sygnat defrost agregatu rewersyjnego (2) 2x1
YFX Sygnat 0-10V dla agregatu rewersyjnego (4) 3x1
EFX Sygnat s_terowanla on/off agregatu (2) %1
rewersyjnego
H/C Sygnat t'rybu chtodzenie agregatu (2) 2x1
rewersyjnego
S5F Sygnat alarmowy chtodnicy freonowej (2) 2x1
Y9 Sygnat 0-10V dla chtodnicy freonowej (4) 3x1
Sygnat sterowania I stopnia uktadu
CX1 chtodniczego freonowego styk beznapieciowy (2) 2x1
NO
Sygnat sterowania II stopnia uktadu
CX2 chtodniczego freonowego styk beznapieciowy (2) 2x1
NO
S.GAS Sygnat alarmowy z nagrzewnicy gazowej (2) 2x1
E.GAS Sygnat on/off nagrzewnicy gazowej (2) 2x1
Y.GAS Sygnat 0-10 VDC nagrzewnicy gazowej (4) 2x1
S4F.NE 9,10 | Sygnat alarmowy nagrzewnicy elektrycznej (2) 2x1
Y.NE 3,4 Sygnat 0-10 VDC nagrzewnicy elektrycznej (4) 2x1
FiM1,2 Zabezpieczenie silnika nhawiewu = =
1U1,2 Podtaczenie zasilania dla przemiennika (5) Zatacznik B
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czestotliwosci nawiewu

Podtaczenie zasilania silnika zespotu

1M1,2 ; (1) Zatacznik B
wentylatorowego nawiewu
Sygnat sterujacy po tgczu RS485 dla BUS
REUlL,2 przemiennika czestotliwosci nawiewu 02YS(StH)CY 22,8
Sygnat START/STOP oraz przetaqczanie
E1U1,2 b|eg_ow dla przem|enn|ka_cze_stotllw_osa (2) ax1
nawiewu (w przypadku nie uzywania
sterowania RS485)
1UA1,2 Sygnat potvylt_ardze_nla pracy przemiennika 2) 2x1
czestotliwosci nawiewu
F2M1,2 Zabezpieczenie silnika wywiewu - -
201,2 Pod’rqcz_emel z_a5|lan|_a dla przemiennika (5) Zatacznik B
czestotliwosci wywiewu
2M1,2 Podtaczenie zasilania §|In|ka zespotu (1) Zatacznik B
wentylatorowego wywiewu
Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla BUS
RS przemiennika czestotliwosci wywiewu 02YS(SH)CY e
Sygnat START/STOP oraz przetaczanie
E2U1,2 bleg(_)w dla przemiennika _czes_totllwpsa (2) %1
wywiewu (w przypadku nie uzywania
sterowania RS485)
2UAL,2 Sygnat potvylc_ardzema pracy przemiennika 2) 2x1
czestotliwosci wywiewu
Zasilanie regulatora obrotéw wymiennika .
9u1 obrotowego 9U (1) Zatgcznik B
Sygnat 0-10V dla regulatora obrotow
2l wymiennika obrotowego 9U (4) B
9UA1 Sygn_a’r bl_'aku alarmu od regulatora obrotow 2) %1
wymiennika obrotowego 9U
Sitownik przepustnicy powietrza (2) lub (4)
1Y1 . 3x1
nawiewanego gdy 0-10V
Sitownik przepustnicy powietrza (2) lub (4)
2Y1 . 3x1
wywiewanego gdy 0-10V
Bl Czujnik temperatury powietrza nawiewanego (4) 2x1
B2 Czujnik temperatury powietrza wywiewanego (4) 2x1
B3 Czujnik temperatury zewnetrznej (4) 2x1
Czujnik temperatury powietrza wywiewanego
za uktadem odzysku (w uktadach z
Ea odzyskiem glikolowym jest to czujnik (4) 24
przylgowy)
B5 Opcjonalny czujnik temperatury wiodacej (4) 2x1
BS Czujnik te_mperatL_lry wody powrotnej (4) 2x1
nagrzewnicy (opcja)
B13 Czujnik CO2 wywiewu (opcja) (4) 3x1
B18 Czumlk cisnienie wentylatora nawiewu (4) 3x1
(opcja)
B19 Czumlk cisnienie wentylatora wywiewu (4) 3x1
(opcja)
1S1F Presgstat roznicowy wentylatora nawiewu (2) %1
(opcja)
2S1F Presc_)stat roznicowy wentylatora wywiewu (2) %1
(opcja)
1S1H Presostat roznicowy filtra wstepnego (2) 2x1
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nawiewu
1S2H Presostat roznicowy filtra wtérnego nawiewu (2) 2x1
2S1H Presgstat réznicowy filtra wstepnego 2) Ix1
wywiewu
ES Ecz;cmerdzenle pracy - styk beznapieciowy 2) %1
E4 Zblorcz_y s-ygna’r alarmowy - styk (2) 2x1
beznapieciowy NO
N1 Sterownik = =
N2 Zadajnik HMI Tiny (4) 7x1
Zadajnik HMI Advance, HMI Compact - BUS
N3 komunikacja (maksymalnie 100m) 02YS(StH)CY 22,8
Zadajnik HMI Advance, HMI Compact - (2) 2x1

zasilanie(maksymalnie 100m)
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5. Opis elementéw zadajnika HMI oraz sterownika

HMI Advance

c/a

A EL-PIAST

HMI Advance

Ikony menu gtéwnego:

Poruszanie sie po menu,
zZmiana parametréw

Przytrzymanie przez 3 sekundy
powoduje wej$cie do menu

Q'\ tekstowego

Pojedyncze przycisniecie powoduje
mozliwos¢ edycji parametrow , Tryb
pracy”, ,Nastawa temperatury” oraz
zatwierdzanie nowej nastawy

Przytrzymanie przez 3 sekundy powoduje
wejscie do menu alarméw

Pojedyncze przyci$niecie powoduje
cofniecie w zagtebieniu w menu

Nastawa trybu pracy: ,Stop”, ,1bieg”, ,2bieg”,
»3bieg”, ,Czuwanie”. ,Kalendarz”

Nastawa temperatury

Odczyt temperatury z czujnika wiodgacego

Oszronienie odzysku aktywne

Alarm zbiorczy aktywny

Po nacisnieciu klawisza ,,OK” (okoto 1 sekundy) wyswietlacz przechodzi do menu

tekstowego obstugi ukfadu automatyki.

Pojedyncze przyciéniecie klawisza ,OK” powoduje mozliwos¢ edycji parametrow ,Tryb
pracy”, ,Nastawa temperatury” oraz zatwierdzanie nowej nastawy

Po diuzszym jednoczesnym przytrzymaniu klawiszéw , 4" oraz ,'¥” (okoto 3 sekundy)
wyswietlacz przechodzi do menu ustawien wyswietlania.

12/77




,E L'PIAST MAX L v5.12017 10 10

Opis parametrow - menu ustawien wyswietlacza:

Minimal brightness - minimalna jasnos¢ podswietlenia

Maximal brightness - maksymalna jasnos¢ podswietlenia

Activity time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz przygasa

After activity time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnosci (nic; jezeli alarm to
przechodzi do menu alarméw; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw, a w
przeciwnym wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtéwnego)

T sensor offset - mozliwos¢ dokonania korekty pomiaru czujnika temperatury w
zadajniku HMI

Menu skin - mozliwos$¢ dokonania wyboru ,skoérki” zadajnika HMI

Communication settings - menu ustawien komunikacji zadajnika HMI oraz ustawien
ztacza RS485 Master sterownika ELP

Wyjscie z menu nastepuje po nacisnieciu klawisza C.

Zadajnik HMI Advance mozna podtaczy¢ do wejscia HMI CON
(znajdujacego sie w sSciance gornej sterownika w okolicy ztacza USB) lub do
ztacza RS485 Master (jesli nie jest wykorzystywane do przesyfania informacji z
systemem =zarzadzania BMS). Istnieje mozliwos¢ jednoczesnego podtaczenia
dwoch zadajnikéw do ztacza HMI CON oraz RS485 Master - w tym przypadku nie
mozemy potaczy¢ sterownika z BMS obiektu.

Zadajnik HMI Advance posiada zworke ,simple/ext” ktorej rozwarcie
powoduje prace zadajnika z czeSciowo ukrytym menu, funkcja ta nie pozwoli
obstudze obiektu na wejscie w ,menu serwisowe” w ktérym dokonujemy
konfiguracji uktadu wentylacyjnego.

Menu sterownika jest zawsze widoczne w catosci.

Zlacze USB stuzy do wgrania aplikacji sterowania, w przypadku
gdy aplikacja sterownika nie spetnia wymagan klienta skontaktuj sie z
producentem lub dostawca, isthieje mozliwos¢ dostosowania aplikacji do
wymagan oraz wgranie jej za pomoca dowolnego komputera klasy PC.
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ELP11R32L-MOD-RTU - komunikacja Modbus RTU z BMS poprzez RS485 (ztgqcze RS485
Master)

ELP11R32L-MOD-IP - z kartg Ethernet mozliwa komunikacja Modbus TCP/IP (ztacze
RJ45)

ELP11R32L-BAC-MSTP - komunikacja z BMS poprzez BACnet MS-TP (ztacze RS485
Master)

ELP11R32L-BAC-IP - komunikacja z BMS poprzez BACnet IP (ztacze RJ45 karty Ethernet
wbudowanej w sterownik w miejscu oznaczonym na sterowniku jako ETH), wbudowany
routing BACnet MS-TP / IP.

Ztacze HMI CON

Sygnalizacja komunikacji i

1. Wejscie w pod-menu lub edycje
parametru

alarmu . . .
2. Zatwierdzenie zmiany parametru
N —— e s O+ P1Zytrzymanie przez 3 sekundy
- nEcCcFoommh AAABNS (2amS8 91 otwiera menu ustawien wyswietlacza.

als|ale ‘GuD'ADu'ADU'AOU'AOUI Inu,nnlmzlmz
MASTES @ e 1 2 3 4 A c A { 4

"
ol el

Karta Ethernet
(opcia)

1. Wyswietlanie parametrow.
2. Migotanie wysSwietlacza
oznajmia alarm

EL-Piast pLc

=
-
¥ i

ELP11R32L

Poruszanie sie po menu
Zmiana parametrow.

L
& (g7

1. Cofniecie w zagtebieniu menu.
2. Anulowanie zmiany parametru
3. Przytrzymanie przez 3 sekundy

otwiera menu alarmow.

Po dtuzszym przytrzymaniu klawisza OK (okoto 3 sekundy) wyswietlacz przechodzi do
menu ustawien wyswietlania.

Opis parametrow:

Communication period - czestotliwos¢ z jaka wyswietlacz komunikuje sie ze
sterownikiem (domyslnie 0,5 sekundy).

Contrast - kontrast wyswietlacza

Minimal brightness - minimalna jasnos$¢ podswietlenia

Maximal brightness - maksymalna jasnos$c¢ podswietlenia

Activity time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz przygasa

After activity time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnosci (nic; jezeli alarm to
przechodzi do menu alarméw; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw, a w
przeciwnym wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtéwnego).

Master bus com speed - predko$¢ komunikacji dla tagcza Master (RS485).

Master bus mode - mozliwos¢ wyboru typu komunikacji tgcza Master jako BACnet lub
Modbus

BACnet Instance - nhumer Instancji dla tqcza typu BACnet

Wyjscie z menu nastepuje po naci$nieciu klawisza C.
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5.1 Przyktadowe podlaczenie wej$¢/wyjsc sterownika
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5.2. Konfiguracja ukiadu - menu serwisowe

Zadajnik HMI Advance posiada zworke ,simple/ext” ktérej rozwarcie powoduje
prace zadajnika z czesciowo ukrytym menu, funkcja ta nie pozwoli obstudze obiektu na
wejscie w ,menu serwisowe” w ktérym dokonujemy konfiguracji uktadu wentylacyjnego.

Dostep do menu serwisowego chroniony jest hastem (domysinie: 1111).
Konfiguracja uktadu za pomocg menu serwisowego polega na:

1) zmiana typu centrali (nawiew, nawiew/wywiew, nagrzewnica wodna, nagrzewnica
elektryczna, nagrzewnica gazowa, chtodnica wodna, chtodnica freonowa, agregat
freonowy rewersyjny, odzysk glikolowy, krzyzowy, obrotowy, komora mieszania)

2) wejscie w menu konfiguracja i ustalenie:
Czas rozruchu - mozliwos$¢ ustawienia czasu po ktéorym od wiaczenia zasilania
ukfad moze rozpocza¢ prace
Funkcja DIN12 - mozliwos¢ aktywacji jednej z dwoch funkcji wejscia cyfrowego
DIN12. Alarm A_StopS1 - wejscie spetnia funkcje wytacznika serwisowego,
ON/OFF - wejscie spetnia funkcje zdalnego sygnatu zataczenia uktadu (jesli tryb
pracy ustawiony jest w inng opcje niz STOP).
Rodzaj falownika wentylatorow - mozliwo$s¢ wyboru typu podtaczonego
falownika sterowanego po Modbus RS485 (LG IC5, IG5, Danfoss FC51, Danfoss
FC101, EC Blue, EBM)
EC Blue - mozliwo$¢ dokonania nastawy adresu modbus regulatora obrotow
wbudowanego w silnik EC.
Staly wydatek - mozliwos¢ aktywacji pracy wentylatoréw ze statym cisnieniem
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Presostat wentylatora - mozliwos¢ aktywacji badania sprezu wentylatora
nawiewu presostatem oznaczonym jako 1S1F oraz sprezu wentylatora wywiewu
presostatem oznaczonym jako 2S1F.

Nawiew 0-10VDC - mozliwo$¢ aktywacji jednego z wyj$¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora nawiewnego (upewnij sie czy wyjscie nie
jest uzywane do innych celéw w danej aplikacji)

Wywiew 0-10VDC - mozliwos¢ aktywacji jednego z wyj$¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora wywiewnego (upewnij sie czy wyjscie nie
jest uzywane do innych celéw w danej aplikacji)

HMI Tiny - mozliwo$¢ aktywacji zadajnika ,HMI Tiny” ktéry uzywamy gdy
zadawanie temperatury ma sie odbywac za pomocg pokretta w zadajniku HMI Tiny
(do tego celu wykorzystano wejscie analogowe Ain2), start/stop ukfadu
realizowany jest poprzez DIN12.

Alarm A_ColdRec - gdy aktywny to alarm A_ColdRec oszronienia odzysku
widoczny w menu alarméw caty czas podczas trwania oszronienia. Gdy
nieaktywny to alarm A_ColdRec oszronienia odzysku nie widoczny w menu
alarmow, natomiast do historii alarméw wpisywana jest chwila wystgpienia alarmu
oszronienia. W obydwu powyzszych przypadkach na ekranie graficznym HMI
widoczna ikona oszronienia podczas trwania oszronienia odzysku.

Czujnik odzysku - mozliwos¢ wyboru sposobu =zabezpieczenia przed
oszronieniem odzysku (czujnik temperatury lub presostat)

HE sterowanie - mozliwo$¢ wyboru typu sterowania nagrzewnicg elektryczng
(dotyczy wyjscia analogowego 0-10VDC - Aoutl), sterowanie ptynne 0-10VDC lub
sterowanie PWM 0/10VDC

Styk praca - mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych jako
potwierdzenie pracy (upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych celéw w
danej aplikacji).

Styk awarii - mozliwos¢ aktywacji jednego z wyj$¢ przekaznikowych jako
zbiorczy alarm (upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych celédw w danej
aplikacji).

Czujnik wywiew - istnieje mozliwo$¢ dezaktywacji czujnika temperatury
wywiewu, gdy czujnik wywiewu nieaktywny to nieaktywna jest funkcja Eco, oraz
nie mozliwe jest okreslenie mozliwosci odzysku ciepta (komora mieszania otwiera
sie zawsze gdy jest potrzebne grzanie).

Zmiana Tset - rampa zmiany nastawy temperatury zadanej (eliminacja nagtej
zmiany nastawy dla ptynnego dziatania regulatoréow temperatury)

Regulator - mozliwos¢ aktywacji jednego z dwodch typow regulacji ,1” suma
regulatoréw temperatury: gtéwny, ogr.min., ogr.max, ,2” nowy regulator
kaskadowy w ktérym rozruch uktadu nastepuje wytgcznie z regulatorem
temperatury nawiewu przez czas okreslony w menu
~Ustawienia/Temperatury/Rampa temperatury zadanej” a po tym czasie (w
przypadku gdy czujnik wiodacy jest inny niz czujnik nawiewu) dotgczany jest
dodatkowy regulator temperatury wiodacej wypracowujacy nastawe temperatury
zadanej regulatora nawiewu.

Wyjscia analogowe - mozliwos¢ przeskalowania sygnatu wyjsciowego 0-10VDC
na sygnat 2-10VDC (nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ sygnatdow z DTR sitownika
przepustnicy, zaworu)

Tcom - czas komunikacji z jednym falownikiem

Twait - czas odpowiedzi na komunikacje z wszystkimi falownikami

Po konfiguracji uktadu nalezy przetaczy¢ tryb serwisowy na NIEAKTYWNY oraz
przeprowadzi¢ procedure uruchomieniowg ukfadu.

1) Podtaczyc i skonfigurowac falowniki.
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2) Podtaczy¢ i sprawdzi¢ poprawnos$¢ podtaczen, reakcje wejsé/wyjs¢ na stan
czujnikdéw, detektorow, elementow przetagczanych wejsciowych i elementow
wykonawczych wyjsciowych.

3) Sprawdzi¢ wybor czujnika wiodacego.

4) Uruchomi¢ ukfad i sprawdzi¢ proces regulacji temperatury.

5) Sprawdzi¢ i dobra¢ odpowiednie nastawy regulatoréw temperatury (aby zwolni¢
reakcje uktadu nalezy zmniejszy¢ parametr Kp lub/i zwiekszy¢ parametr Ti)

6) Wypetni¢ karte uruchomieniowg ukfadu i kopie karty trwale zamocowaé przy
sterownicy (zatgcznik D)

Menu serwisowe posiada opcje emulacji wejsc i forsowanie wyjsé. Dla prawidtowej pracy
ukfadu funkcje emulacji i forsowania muszg by¢ nieaktywne.

5.3. Konfiguracja uktadu - staly wydatek wentylatoréw

W uktadzie wyposazonym w uktad badania statego wydatku powietrza montujemy
dodatkowe czujniki ci$nienia na wentylatorach zgodnie z ponizszym rysunkiem

Kierunek przeptywu powieirzo
Lo <=
B19

— s
Y | )
1y —

L WOl

= w——a || M

Kierunek przepiywu powiefrza
e

B18

— &

|:|‘ L
oraz podftaczamy czujniki do sterownika jak ponizej

ELP1IR32-Mod.,

)

UWAGA:

- Dodatkowo po wczesniejszym uruchomieniu wstepnym uktadu, nalezy ustawié zakres
pomiarowy w czujniku zgodny z zakresem pomiarowym w sterowniku (maksymalny),
nastepnie uruchomi¢ uktad wentylacji i sprawdzi¢, jakie ci$nienie wystepuje przy
wymaganej wydajnosci.

- Po okres$leniu wymaganego cisnienia, nalezy ustawi¢ zakres pomiarowy czujnika na
najbardziej zblizony do cisnienia zadanego (z zachowaniem 30% rezerwy na potrzeby
regulacji).

- Nastepnie nalezy ustawi¢ parametry regulatora PI ukfadu statego wydatku, tak, aby
uktad stabilizowat sie jak najszybciej bez przeregulowania (ustawienia/regulatory/PI staty
wydatek).
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Odpowiednio wykonany dobor nastaw regulatorow PI, praca centrali na wydajnosci
okreslonej w karcie technicznej centrali, odpowiedni dobdr elementéw centrali (zalecane
sterowanie analogowe kazdego z wymiennikéw ciepta / chtodu), praca uktadu na obiekcie
gdzie nie wystepujg nagte zmiany temperatury z tytutu innych urzadzen generujacych
duzg ilos¢ ciepta / chtodu pozwalajg na uzyskanie stabilnej regulacji temperatury
wiodacej z doktadnoscig do +0,1°C.

W celu sprawdzenia aktualnej dokfadnosci regulacji temperatury mozna wejs¢ do
menu ,Menu serwisowe/Historia temperatury wiodacej” w ktérym zapisane jest ostatnie
15 pomiardéw z czujnika temperatury wiodacej z wybranym okresem zapisu) oraz podana
jest ,Odchytka” ktora stanowi maksymalng réznice aktualnej temperatury zadanej i
ostatnich 15 pomiardéw z czujnika temperatury wiodacej.

W przypadku nie uzyskania zadowalajacego efektu procesu regulacji temperatury
nalezy:

- sprawdzi¢ czy uktad pracuje na petnej wydajnosci (poroéwnac czestotliwos¢ falownikow
wentylatorow z czestotliwoscig pracy podanej w karcie technicznej centrali lub z danymi
otrzymanymi z wynikéw pomiaréw wydajnosci),

- sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania sitownikow i uktadéw sterowania nagrzewnic, chtodnic,
uktadéw odzysku,

- sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania przepustnic,

- sprawdzi¢ poprawnos$¢ montazu czujnikdéw temperatur,

- sprawdzi¢ dobdér nastaw regulatorow PI.

Korzystajac z menu ,Menu serwisowe/konfiguracja/regulator” sprawdzi¢ aktualnie
wybrany typ regulatora temperatury (zalecany typ ,,2").

Regulator typ ,,1” - suma regulatorow temperatury: gtéwny, ogr.min., ogr.max,

Nazwa w menu: Nastawy fabryczne Nastawy zalecane
. Kp=1 Kp=1
P1 grzania Ti = 60s Ti = 60s
. Kp=1 Kp=1
PI chtodzenia Ti = 60s Ti = 60s
PI nawiewu (limit Tmin Kp=1 Kp=1
naw, Tmax naw) Ti = 90s Ti = 45s

PI nawiewu regulatora typ ,1” zawsze musi by¢ szybsze od PI grzania i chtodzenia.

Parametry ograniczenia temperatury ,Tmin nawiewu”, Tmax nawiewu” muszg by¢ rézne
0 co najmniej 5°C od temperatury zadanej.

W przypadku braku stabilizacji przy nastawach zalecanych mozna Ti kazdego z regulatora
zwiekszy¢ o 10s (maksymalnie do 120s).

Brak stabilizacji uktadu przy tak dobranych nastawach moze wskazywac na btad
w doborze wymiennikéw ciepta/chtodu, ich niewlasciwa prace, brak
wymaganych zgodnie z karta doboru centrali parametréow cieplnych wezta
ciepta / chtodu.
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Regulator typ ,,2” - nowy regulator kaskadowy w ktéorym rozruch uktadu nastepuje
wylacznie z regulatorem temperatury nawiewu przez czas okre$lony w menu
~Ustawienia/Temperatury/Rampa temperatury zadanej” a po tym czasie (w przypadku
gdy czujnik wiodacy jest inny niz czujnik nawiewu) dotaczany jest dodatkowy regulator
temperatury wiodacej wypracowujacy nastawe temperatury zadanej regulatora nawiewu.

] Nastawy fabryczne
Nazwa w menu:
(zalecane)
. Kp=1
PI grzania Ti = 60s
. Kp=1
PI chtodzenia Ti = 60s
PI nawiewu (limit Tmin Kp=1
naw, Tmax naw) Ti = 90s

PI nawiewu regulatora typ ,2” moze by¢ szybsze lub wolniejsze od PI grzania i
chtodzenia, im wolniejsze tym mniejsze oscylacje przy minimalnej i maksymalnej
temperaturze nawiewu ale wolniejsza reakcja na ograniczenie.

Parametry ograniczenia temperatury ,Tmin nawiewu”, Tmax nawiewu” mogg by¢ zblizone
do nastawy temperatury zadanej.

W przypadku braku stabilizacji przy nastawach zalecanych mozna Ti kazdego z regulatora
zwiekszy¢ o 10s (maksymalnie do 120s).

Brak stabilizacji uktadu przy tak dobranych nastawach moze wskazywac na btad
w doborze wymiennikéw ciepta/chtodu, ich niewlasciwa prace, brak
wymaganych zgodnie z karta doboru centrali parametrow cieplnych wezla
ciepta / chtodu.

5.5. Standardowe funkcje wejs¢/wyj$¢ sterownika

Wejscia cyfrowe (Stan wejscia NC - podanie na wejscie e i Bzl wymaganego
DIN... napiecia 24VAC powoduje zatgczenie wejscia cyfrowego) poprawnej SEML RO
pracy uktadu | alarmy

Din 1 Centrala P.POZ. zwarty A_AF

Termostat przeciwzamrozeniowy nagrzewnicy wodnej | zwarty A_ThHWalr,_
A_3xThHWair

Din 2 Alarm nagrzewnicy elektrycznej zwarty A_ThHE, A_3xThHE

Alarm nagrzewnicy gazowej zwarty ATER,
A_3xThGAS
Din 3 Alarm agregatu chtodnicy freonowej rozwarty * A_CX
Din 4 Presostat filtra nawiewu rozwarty A_SupFilter
. Presostat filtra nawiewu 2 rozwarty A_SupFilter2

Din 5 -
Sygnat defrost agregatu rewersyjnego rozwarty =

Din 6 Presostat filtra wywiewu rozwarty A_ExhFilter

Din 7 Presostat wentylatora nawiewu zwarty A_SupPres

Din 8 Presostat wentylatora wywiewu zwarty A_ExhPres

Din 9 Potwierdzenie pracy wentylatora nawiewu zwarty A_SupFC

Din 10 | Potwierdzenie pracy wentylatora wywiewu zwarty A_ExhFC

Din 11 | Potwierdzenie pracy odzysku obrotowego zwarty A_Rot

Din 12 | Wytacznik serwisowy zwarty A_StopS1
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Wejscia analogowe (wejscia sygnatowe 0-10VDC)

Ain 1 Czujnik CO2 (opcja)

Ain 2 Zadajnik HMI Tiny (opcja mozliwa do wyboru, jesli nie wybrano funkcji statego cisnienia)
Czujnik cisnienia wentylatora nawiewu (opcja)

Ain 3 Czujnik cisnienia wentylatora wywiewu (opcja)

Czujniki temperatur PT1000

Uszkodzony czujnik temperatury wywotuje
alarm

PT1 Nawiew A_Tsup
PT2 Wywiew (opcja) A_Texh
PT3 Zewnatrz A _Tout
PT4 Wywiew za odzyskiem lub przylgowy A_Trec
PT5 Woda powrotna nagrzewnicy wodnej A_TbackWater

Wyjscia cyfrowe, stan wytgczony - wyjscie ReC/ReA rozwarte, stan zataczony - wyjscie ReC/ReA

zwarte
Pompa nagrzewnicy wodnej przekaznikowe
Rel Nagrzewnica elektryczna przekaznikowe
Nagrzewnica gazowa przekaznikowe
Re2 Pompa odzysku glikolowego przekaznikowe
Start odzysku obrotowego przekaznikowe
Pompa chtodnicy wodnej przekaznikowe
Re3 1 stopien agregatu chtodniczego przekaznikowe
Start agregatu rewersyjnego przekaznikowe
2 stopien agregatu chtodniczego przekaznikowe
Re4 . - Z:
Tryb chtodzenie agregatu rewersyjnego przekaznikowe
Re5 Przepustnice nawiewu/wywiewu przekaznikowe
Re6 Wentylatory Start/Stop przekaznikowe
Re7 Potwierdzenie pracy uktadu przekaznikowe
Re8 Alarm zbiorczy przekaznikowe

Wyjscia analogowe (wyjscia sygnatowe 0-10VDC)

Aoutl

Nagrzewnica (wodna, elektryczna lub gazowa)

Aout2

Chtodnica (wodna lub freonowa) lub freon rewersyjny chtodzaco grzejacy

Aout3

Komora mieszania (10-0V), przepustnice nhaw/wyw (0-10V)

Aout4

Odzysk ciepta/chtodu (krzyzowy, obrotowy lub glikolowy)

* mozliwos¢ negacji wejscia cyfrowego w menu ustawienia/chtodnica freonowa

W menu serwisowym istnieje mozliwos$¢ aktywacji dowolnego wyjscia przekaznikowego

jako potwierdzenie pracy lub zbiorczy alarm. Przy aktywacji upewnij sie ze dane wyjscie

nie jest uzywane w aplikaciji.
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6. Obstuga sterowania

Przed uruchomieniem uktadu przez uzytkownika, sterownica powinna by¢
podtaczona i sprawdzona przez uprawniony do tego personel.

Uruchomienie ukfadu

Wytacznik Q1M ustawié¢ w potozenie zataczony:

»1-ON” ( rozdzielnica tworzywowa ) »1"” (rozdzielnica metalowa)
] @ e |(® | @ ® | @

A% e wew %

Uruchomienie pracy uktadu nastepuje gdy:

- jest zwarty sygnat S1 na wejsciu DIN12 sterownika

- jest zwarty sygnat S1F na wejsciu DIN1 sterownika

oraz

- parametr ,Ustaw tryb pracy” na sterowniku lub zadajniku jest ustawiony na opcje
inng niz Stop.

UWAGA: Po zaniku napiecia uktad automatycznie wraca do pracy z ustawieniami
z przed zaniku napiecia

.....

Na sterowniku w gtdwnym menu parametr ,,Nastawa temperatury”.

Stlan| uk{f adu

Stop )
y ¥ Zmiana Trybu pracy:
@ @ © WKl 5nij przycisk“stup"
‘l' — < o zacznie mrugad, przestaw
Mejnu) gt |6wne Ulsjtlamw |ty prpacy nainny tryb i zatwierdz
Stlo i
F Y . Przymskmm
et |o @] 9.0
! ! Nalstlawa| |tlemp Zmiana nastawy temperatury:
' ' 23,9 = |c Weisnij preveisk "23,9‘.“
FY 5,0°C zacznie mrugaé, preestaw na
@ \F@ inng wartos¢ i zatwierdz
Zladlana| temp|. przycwsklem
0, 0 °c
F 3
@ <@
Tlemp|. wji odarc|a
14, 7 °C
F 3
@ <@
Clzulj nii k na\wi e wu

et 1o
Obstuge zadajnika HMI Advanced opisano w pkt.5 niniejszej instrukcji.
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6.1 Alarmy

Alarmy sygnalizowane sg poprzez miganie wyswietlacza i Swieceniem czerwonej
diody na sterowniku lub zadajniku.

Informacje o alarmie mozna odczyta¢ z ,Menu Alarméw”. Wejscie do menu
alarmoéw odbywa sie poprzez przytrzymanie klawisza ,,C” przez okoto 3 sekundy.

W przypadku wystgpienia alarmu blokujacego, do wznowienia pracy ukfadu
automatyki, konieczne jest skasowanie alarmu. Aby skasowac alarm nalezy przej$¢ do
~Menu Alarmoéw” i na wybranym alarmie przytrzymaé dtuzej klawisz ,,OK". Jezeli zrodto
alarmu nadal wystepuje to alarm sie utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol ,*" co
oznacza ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli zrédio alarmu ustgpito badz ustgpi po

potwierdzeniu, alarm zostanie skasowany.

Lista alarmow

ALARMY

H Typ alarmu

V Reakcja uktadu, postepowanie

Wejscia cyfrowe

Zanikajacy

Wspétpraca z centralg PPOZ

Stan normalny - brak pozaru, na wejsciu cyfrowym jest sygnat
24VAC

Stan alarmowy - pozar wystepuje, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP az do ustgpienia pozaru,
po ustgpieniu pozaru nastepuje samoczynny powrot uktadu do
stanu pracy z przed alarmu

Wejscie cyfrowe Dinl

A_ThHWair
A_3xThHWair

Zanikajacy
Blokujacy

Ochrona nagrzewnicy przed zamrozeniem za pomocq
termostatu przeciwzamrozeniowego

Stan normalny - temperatura za nagrzewnicg jest wyzsza niz
nastawiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym jest sygnat
24VAC

Stan alarmowy - temperatura za nagrzewnica jest nizsza niz
nastawiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP, nagrzewnica 100% az
do wygrzania termostatu, po wygrzaniu termostatu alarm
nalezy potwierdzi¢ w menu alarmow, po potwierdzeniu i braku
niskiej temperatury termostatu uktad wraca do pracy, po 3
krotnym wystapieniu w ciggu godziny alarmu A_ThHWair
nastepuje zatrzymanie pracy ukfadu i wyswietlenie alarmu
A_3xThHWair wymagajacego potwierdzenia.

Wejscie cyfrowe Din2

A_ThHE,
A_3xThHE

Zanikajacy
Blokujacy

Ochrona nagrzewnicy elektrycznej przed przegrzaniem, na to
wejscie podawany jest sygnat z przekaznika alarmowego
modutu HE zamontowanego w sterownicy zasilajacej i sterujacej
nagrzewnice elektryczna:

Stan normalny - temperatura nagrzewnicy jest niska, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy - temperatura nagrzewnicy jest zbyt wysoka, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC
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Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez nagrzewnicy az
do ustgpienia przegrzania, po ustgpieniu przegrzania alarm
znika i nastepuje praca uktadu z nagrzewnica, po 3 krotnym
wystgpieniu w ciggu godziny alarmu A_ThHE nastepuje
zatrzymanie pracy uktadu i wyswietlenie alarmu A_3xThHE
wymagajqcego potwierdzenia.

Wejscie cyfrowe Din2

A_ThGAS,
A_3xThGAS

Zanikajacy
Blokujacy

Ochrona nagrzewnicy gazowej, na to wejscie podawany jest
sygnat z bez potencjatowego przekaznika alarmowego modutu
sterujgcego nagrzewnicg gazowaq:

Stan normalny — na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
Stan alarmowy - na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez nagrzewnicy az
do ustgpienia przegrzania, po ustgpieniu przegrzania alarm
znika i nastepuje praca uktadu z nagrzewnica, po 3 krotnym
wystgpieniu w ciggu godziny alarmu A_ThGAS nastepuje
zatrzymanie pracy uktadu z wychtodzeniem nagrzewnicy i
wyswietlenie alarmu A_3xThGAS wymagajacego potwierdzenia.

Mozliwa zmiana ustawienia NO na NC

Wejscie cyfrowe Din2

Zanikajacy

Wspétpraca ze stykiem alarmowym agregatu chtodniczego:

Stan normalny — nie wystepuje alarm agregatu, na wejsciu
cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy - wystepuje alarm agregatu, na wejsciu
cyfrowym jest sygnat 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: sygnat informacyjny

Mozliwa zmiana ustawienia NO na NC
Wejscie cyfrowe Din3

Zanikajacy

Wspdtpraca ze stykiem alarmowym agregatu rewersyjnego:

Stan normalny - nie wystepuje alarm agregatu rewersyjnego,
na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy — wystepuje alarm agregatu rewersyjnego, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: sygnat informacyjny

Mozliwa zmiana ustawienia NO na NC
Wejscie cyfrowe Din3

A_SupfFilter

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtra wstepnego czesci nawiewnej
Za pomocq presostatu:

Stan normalny - zabrudzenie dopuszczalne, réznica cisnien
przed i za filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy - zabrudzenie niedopuszczalne, réznica cisnien
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

23/77




,E L'PIAST MAX L v5.12017 10 10

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlony
alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
bezzwiocznie wymieni¢ filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centrali i moze spowodowac jego rozerwanie co
z kolei moze spowodowac zabrudzenie i uszkodzenie
wymiennikow ciepta/chtodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din4

A_SupFilter2

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtra wtérnego czesci nawiewnej za
pomocg presostatu:

Stan normalny - zabrudzenie dopuszczalne, réznica cisnien
przed i za filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy - zabrudzenie niedopuszczalne, réznica cisnien
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlony
alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
bezzwiocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centrali i moze spowodowac jego rozerwanie co
z kolei moze spowodowac zabrudzenie i uszkodzenie
wymiennikow ciepta/chtodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din5

UWAGA!!! W ukiadzie z wymiennikiem freonowym
rewersyjnym istnieje mozliwos¢ aktywacji funkcji
defrost, po aktywacji wejscie Din5 spelnia wylacznie
funkcje defrost a nie spetnia funkcji badania zabrudzenia
filtra.

A_EXxhFilter

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtrow czesci wywiewnej za
pomocg presostatu:

Stan normalny - zabrudzenie dopuszczalne, réznica cisnien
przed i za filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC
Stan alarmowy - zabrudzenie niedopuszczalne, réznica cisnien
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlony
alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
bezzwtocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centrali i moze spowodowac jego rozerwanie co
z kolei moze spowodowac zabrudzenie i uszkodzenie
wymiennikéw ciepta/chtodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din6

A_SupPres

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy wentylatora nawiewu za pomoca
presostatu:

Stan normalny - po 30 sekundach od uruchomienia uktadu
badane jest czy wystepuje sprez wentylatora, réznica cisnien
przed i za wentylatorem winna by¢ powyzej nastawionej na
presostacie, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy — po 30 sekundach od uruchomienia uktadu nie
wystepuje sprez wentylatora, réznica cisnien przed i za
wentylatorem jest ponizej nastawionej na presostacie, na
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wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
wentylator i okresli¢ przyczyne braku sprezu, po usunieciu
przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomic¢ uktad

Wejscie cyfrowe Din7

A_ExhPres

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy wentylatora wywiewu za pomocg
presostatu:

Stan normalny - po 30 sekundach od uruchomienia ukfadu
badane jest czy wystepuje sprez wentylatora, réznica cisnien
przed i za wentylatorem winna by¢ powyzej nastawionej na
presostacie, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy — po 30 sekundach od uruchomienia uktadu nie
wystepuje sprez wentylatora, roznica cisnien przed i za
wentylatorem jest ponizej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
wentylator i okresli¢ przyczyne braku sprezu, po usunieciu
przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomi¢ uktad

Wejscie cyfrowe Din8

A_SupFC

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy falownika wentylatora nawiewu za
pomocy styku alarmowego falownika (potwierdzenie pracy):

Stan normalny - bezposrednio po uruchomieniu uktadu nie
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest
zwarty, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy - bezposrednio po uruchomieniu uktadu
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest
rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem i
wentylatorem, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny
nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomié uktad

Wejscie cyfrowe Din9

A_ExhFC

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy falownika wentylatora wywiewu za
pomocy styku alarmowego falownika (potwierdzenie pracy):

Stan normalny - bezposrednio po uruchomieniu uktadu nie
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest
zwarty, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy - bezposrednio po uruchomieniu uktadu
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest
rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem i
wentylatorem, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny
nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomié uktad

Wejscie cyfrowe Din10

A_Rot

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy regulatora obrotéw odzysku
obrotowego za pomoca styku alarmowego:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, styk alarmowy regulatora
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obrotow jest zwarty, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC,
praca uktadu z odzyskiem

Stan alarmowy — wystepuje alarm, styk alarmowy regulatora
obrotéw jest rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu
24VAC, praca uktadu bez odzysku

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez odzysku, nalezy
sprawdzic¢ regulatora obrotoéw i sposéb jego podtaczenia ze
sterownikiem i silnikiem, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu
przyczyny alarm zanika samoczynnie i odzysk wraca do pracy w
miare zapotrzebowania wynikajgcego z procesu regulacji
temperatury

Wejscie cyfrowe Dinl11

A_StopS1

Zanikajacy

Badanie stanu wytgcznika serwisowego:

Stan normalny - nie wystepuje zgtoszenie wytgcznika
serwisowego, styk wytacznika jest zwarty, na wejsciu cyfrowym
jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy — wystepuje zgtoszenie wytacznika serwisowego,
styk wytgcznika jest rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany z zachowanie
funkcji alarmowych (wygrzewanie nagrzewnicy zimq), po
usunieciu przyczyny alarm zanika samoczynnie i uktad wraca do

pracy

(istnieje mozliwo$¢ wytgczenia tego alarmu i wykorzystania
wejscia Din12 jako zdalny sygnat zatrzymania / zataczenia)
Wejscie cyfrowe Din12

Wejscia czujnikowe PT1000

A_Tsup

Zanikajacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury nawiewu:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, czujnik podtgczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtgczony lub
uszkodzony

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik i sposob jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic¢
alarm i uruchomic uktad

Wejscie czujnikowe PT1

A_Texh

Zanikajacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury wywiewu:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtgczony lub
uszkodzony

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
czujnik i sposdéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic¢
alarm i uruchomic¢ uktad

Wejscie czujnikowe PT2

A_Tout

Zanikajacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury zewnetrznej:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
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Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtgczony lub
uszkodzony

Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic¢
czujnik i sposdb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic¢
alarm i uruchomic uktad

Wejscie czujnikowe PT3

A_Trec

Zanikajacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury temperatury
wywiewu za odzyskiem (jesli aktywny w menu
serwisowe/konfiguracja/czujnik odzysku - temperatura):

Stan normalny - nie wystepuje alarm, czujnik podtgczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtgczony lub
uszkodzony

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik i sposdéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic¢
alarm i uruchomic¢ uktad

Wejscie czujnikowe PT4

A_TbackWater

Zanikajacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury wody
powrotnej z nagrzewnicy:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, czujnik podtgczony
Stan alarmowy - wystepuje alarm, czujnik odtgqczony lub
uszkodzony

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik i sposdéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic¢
alarm i uruchomic¢ uktad

Wejscie czujnikowe PT5

A_Tmain

Zanikajacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury wiodacej:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, czujnik podtgczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtgczony lub
uszkodzony

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
czujnik wiodacy i sposdb jego podigczenia ze sterownikiem,
okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy
potwierdzi¢ alarm i uruchomic¢ uktad

Wejscie zalezne od wyboru czujnika wiodacego

Alarmy rézne

A_ComSupFC1,2

Zanikajacy

Badanie prawidtowej komunikacji sterownika z falownikiem
wentylatora nawiewu:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy - wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny uktad samoczynnie
wraca do prawidtowej pracy

A_ComExhFC1,2

Zanikajacy

Badanie prawidtowej komunikacji sterownika z falownikiem
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wentylatora wywiewu:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposdb jego podtgczenia ze sterownikiem, okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny uktad samoczynnie
wraca do prawidtowej pracy

A_ColdRec

Zanikajacy

Badanie mozliwosci wystgpienia oszronienia odzysku za pomocg
czujnika temperatury wywiewu za odzyskiem (lub przylgowego
w uktadzie z odzyskiem glikolowym):

Stan normalny - nie wystepuje alarm, wysoka temperatura
Stan alarmowy — wystepuje alarm, niska temperatura

Reakcja na stan alarmowy: zmniejszanie wydajnosci odzysku,
ukfad pracuje bez odzysku lub ze zmniejszonym jego
wysterowaniem

Istnieje mozliwos¢ uzycia presostatu do badania
oszronienia (Menu serwisowe/Czujnik odzysku)

W przypadku uzycia presostatu zwarcie wejscia PT4 i
GND inicjuje reakcje przeciw oszronienia.

A_ThHWwater
A_3xThHWwater

Zanikajacy
Blokujacy

Ochrona nagrzewnicy przed zamrozeniem za pomocg czujnika
przylgowego B8 na powrocie nagrzewnicy wodnej

Stan normalny - temperatura z czujnika przylgowego jest
wyzsza niz nastawiona na sterowniku lub zadajniku,
Stan alarmowy - temperatura z czujnika przylgowego jest
nizsza niz nastawiona na sterowniku lub zadajniku,

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP, nagrzewnica 100% az
do wzrostu temperatury na powrocie nagrzewnicy powyzej
zadanej, po przekroczeniu temperatury mierzonej przez czujnik
przylgowy uktad wraca do pracy, po 3 krotnym wystgpieniu w
ciggu godziny alarmu A_ThHWwater nastepuje zatrzymanie
pracy uktadu i wyswietlenie alarmu A_3xThHWwater
wymagajgcego potwierdzenia.

A_Code

Blokujacy

Alarm informujacy o wybraniu niedozwolonej konfiguracji
centrali wentylacyjnej w menu serwisowym / typ centrali.

UWAGA!!! W PRZYPADKU WYBORU CENTRALI
NAWIEWNEJ], UKLADEM ODZYSKU MOZE BYC JEDYNIE
KOMORA MIESZANIA

UWAGA!!! W PRZYPADKU AKTYWACJI AGREGATU
FREONOWEGO REWERSYINEGO NIEDOZWOLONA JEST
AKTYWACJA CHLODNICY WODNEJ LUB FREONOWEJ

A_In_Emul

Zanikajacy

Emulacja wejs¢:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, zadne z wejs¢ nie jest w
trybie emulacji
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Stan alarmowy — co najmniej jedno z wejs$¢ cyfrowych,
analogowych, PT1000 jest w trybie emulacji

Reakcja na stan alarmowy: sterownik nie reaguje na fizyczne
zmiany wejscia emulowanego, uktad pracuje z wartoscia z
emulatora w menu serwisowym

Forsowanie wyjs¢:

Stan normalny - nie wystepuje alarm, zadne z wyjs¢ nie jest w
trybie forsowania
Stan alarmowy — co najmniej jedno z wyjs¢ cyfrowych,

A_OutForce Zanikajacy analogowych jest w trybie forsowania

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje jednak wyjscie
forsowane nie reaguje na algorytm sterowania, zostaje
ustawione za pomocg menu ,forsowanie wyjs¢” w menu
serwisowym

Uwaga: Praca w trybie forsowania lub emulacji moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia ukiadu wentylacyjnego z winy uzytkownika. Zmiany wejs¢/wyjsc
w trybie forsowania lub emulacji moze dokonywaé¢ tylko odpowiednio
wykwalifikowany i przeszkolony personel.

Kasowanie Alarmu

W przypadku wystgpienia alarmu blokujgcego, do wznowienia pracy ukfadu automatyki,
konieczne jest skasowanie alarmu. Aby skasowa¢ alarm nalezy przej$¢ do ,Menu
Alarméw” i na wybranym alarmie przytrzymac dtuzej klawisz ,OK”. Jezeli zrédto alarmu
nadal wystepuje to alarm sie utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol ,*"” co oznacza
ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli zrédto alarmu ustgpito badz ustgpi po potwierdzeniu,
alarm zostanie skasowany.
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7. Obstuga uktadu
7.1 Gtéwne menu

Tab. 4 Menu gtdéwne.

Domysina
Nazwa .
wartosc

Opis

Tryb

serwisowy

Stan uktadu

Tryb serwisowy - uktad jest w trakcie konfiguracji, brak
mozliwosci startu uktadu, aktywne funkcje ochronne
wybranych wymiennikéw ciepta/chtodu

Stop - uktad jest zatrzymany, przepustnice zamkniete,
wentylatory nie pracuja, aktywne funkcje ochronne uktadu
Stop-awaria - uktad jest zatrzymany, wystepuje co
najmniej jeden alarm blokujacy, sprawdz liste alarmaéw,
okresl przyczyne awarii, po usunieciu awarii skasuj alarm
blokujacy

Wygrzewanie wstepne - w przypadku niskiej temperatury
zewnetrznej nastepuje wygrzewanie wstepne w uktadach z
nagrzewnicg wodng

Wygrzewanie - w uktadach z nagrzewnicg wodng przy
zgtoszeniu alarmu z termostatu przeciwzamrozeniowego
nastepuje wygrzewanie nagrzewnicy wodnej

Schtadzanie - w uktadach z nagrzewnicq elektryczng,
gazowgq i chtodnicg freonowg lub agregatem rewersyjnym
zatrzymanie pracy wentylatoréw nastepuje po czasie
wychtodzenia od zatrzymania pracy nagrzewnicy lub/i
chtodnicy

Praca 1,2,3 bieg - prawidtowa praca na 1,2 lub 3 biegu

wentylatoréow

Menu gtéwne -

Wybor trybu pracy centrali, zadana temperatura czujnika
wiodacego, odczyt temperatur i stanéw pracy wentylatoréw i

wymiennikéw ciepta/chtodu

Kalendarz -

Umozliwia programowanie kalendarza. Dokftadny opis w

podrozdziale 7.2 Kalendarz.

Ustawienia -

Parametry uktadu sterowania. Doktadny opis w podrozdziale

7.3 Ustawienia.

Menu serwisowe =

Umozliwia konfiguracje uktadu wentylacyjnego.

PL/EN/DE =

Wybor jezyka menu (polski/angielski/niemiecki).
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7.2 Kalendarz

W opcjach kalendarza mozna ustawi¢ date oraz godzine zegara czasu
rzeczywistego. Gdy tryb pracy zostanie ustawiony na , Kalendarz” sterowanie bedzie
realizowane wedtug zapisanych programoéw. Kalendarz zawiera programy dzienne oraz
wyjatki.

Program zawiera parametry:

Tryb pracy - mozliwy wybor to Stop, 1 bieg, 2 bieg, 3 bieg, Czuwanie

Nastawa temperatury - zadana temperatura

Szybkie grzanie — mozliwos¢ aktywacji szybkiego grzania za pomocg komory mieszania
(wystepuje w uktadach z komorg mieszania)

Menu Kalendarz:

Kalendarz -> (1},( Ustaw date:
D Cz 06-03-15
C
Ustaw czas:
13:43

ot

OK
Tryb pracy -> — Poniedziatek ->
C
A
Niedziela ->
Wyjatki ->
v
OK s
Nastawa temp. -> —» Poniedziatek ->
C
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Niedziela ->

vt

Wyjatki ->
Y
. . OK C
Szybkie grzanie -> —» Poniedziatek ->
C
Niedziela ->
Wyjatki ->
Tryb pracy:
K K
Poniedziatek -> 9+ Nowy -> 9+ Czas od:
- - 8:00
C C

Ustaw tryb pracy
1 Bieg

OK - zapisanie programu .
Zapisz

l
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Nowy -> Czas od:
10:00

Ustaw tryb pracy

3 Bieg
C - powrét do menu wyzej
Poniedziatek -> bZz zapisu programz ) Zapisz
Nastawa temperatury:

K K

Wtorek -> 9» Nowy -> 9» Czas od:

- - 6:00

C C

Nastawa temp.

26°C
OK - zapisanie programu .
Zapisz
Nowy -> Czas od:
20:00

Nastawa temp.
22°C

C - powrdt do menu wyzej

Poniedziatek -> bez zapisu programu Zapisz

A
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7.3 Ustawienia

Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysinie: 1111).

Tab. 5 Menu ustawien.

Grupa

Nazwa

Domysina

wartosé

Opis

Temperatury

Czujnik
wiodgcy

Nawiew

HMI (CON) - regulacja temperatury wedtug czujnika
temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez
ztacze HMI CON

HMI (RS485 Master) - regulacja temperatury
wedtug czujnika temperatury w zadajniku HMI
podfgczonym przez ztgcze RS485 Master

Nawiew - regulacja temperatury wedtug czujnika
temperatury nawiewu

Wywiew - regulacja temperatury wedtug czujnika
temperatury wywiewu

PT5 - regulacja temperatury wedtug czujnika
temperatury podtaczonego do wejscia czujnikowego
PT5

Roznica

temp. Eco

15°C

Réznica temperatur Eco - funkcja wykorzystywana
zaréwno przy grzaniu jak i chtodzeniu, nie pozwala na
grzanie/chtodzenie podczas gdy temperatura na
zewnatrz jest wieksza/mniejsza o zadang wartosc¢ od
temperatury czujnika wywiewnego (funkcja aktywna
tylko w uktadach nawiewno - wywiewnych
wyposazonych w czujnik temperatury wywiewu i

temperatury zewnetrznej)

Start

regulacji

300 s

Start regulacji — czas opadania zwiekszonej
temperatury zadanej (oraz opdznienie zataczenia
regulatora temperatury kaskadowego jesli jest

aktywny)

Korekta
temperatury

zadanej

5°C

Korekta temperatury zadanej — nastawa
zwiekszenia wartosci zadanej oraz temperatury

minimalnej nawiewu przy starcie uktadu

Offset

Mozliwos¢ dokonania korekty pomiarow czujnikow

temperatur
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Pora roku

Tryb pracy

Auto

Wazne dla aktywacji regulatora chtodzenia oraz dla
trybu pracy agregatu rewersyjnego.

Auto - pora roku okreslona automatycznie na
podstawie czujnika temperatury zewnetrznej

Zima - reczna nastawa zimowego trybu pracy

Lato - reczna nastawa letniego trybu pracy

Temperatur

a lato

20°C

Temperatura lato - nastawa progu temperatury
zewnetrznej, powyzej ktorej uktad pracuje w trybie
letnim, modut rewersyjny moze pracowac w trybie

chtodzenia

4°C

Histereza - nastawa histerezy dla progu
~Temp.lato”, spadek temperatury zewnetrznej ponizej
réznicy ,Temp.lato” - ,Histereza” powoduje prace
uktadu w trybie zimowym, modut rewersyjny moze

pracowac w trybie grzania

Tryb

czuwania

Czujnik
wiodgcy

HMI CON

HMI (CON) - zatgczenie uktadu do pracy w trybie
czuwania wedtug czujnika temperatury w zadajniku
HMI podtaczonym przez ztgcze HMI CON

HMI (RS485 Master) - zatgczenie uktadu do pracy
w trybie czuwania wedtug czujnika temperatury w
zadajniku HMI podtgczonym przez ztgcze RS485
Master

Wywiew - zatgczenie uktadu do pracy w trybie
czuwania wedtug czujnika temperatury wywiewu
PT5 - zatgczenie uktadu do pracy w trybie czuwania
wedtug czujnika temperatury podfgczonego do

wejscia czujnikowego PT5

Aktywny dla

Grzanie i

chtodzenie

Grzanie - uktad wystartuje gdy temperatura czujnika
wiodgcego spadnie ponizej temperatury zadanej o
wartos¢ histerezy czuwania

Chtodzenie - uktad wystartuje gdy temperatura
czujnika wiodgcego wzrosnie powyzej temperatury
zadanej o wartos¢ histerezy czuwania

Grzanie i chtodzenie - uktfad wystartuje gdy
temperatura czujnika wiodgcego spadnie lub wzrosnie
ponizej lub powyzej temperatury zadanej o wartos¢

histerezy czuwania
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Histereza

czuwania

4°C

Histereza czuwania - rdznica temperatury zadanej i
temperatury wiodgcej powyzej ktorej uktad bedzie sie

zatgczat podczas pracy w trybie czuwania

Wentylatory

10 s

Opobznienie zataczenia - czas od uruchomienia

przepustnic do uruchomienia wentylatorow.

15s

Opoz.wylt.przep. - czas od przetaczenia trybu pracy
w tryb ,Stop” i rozpoczecia zatrzymywania
wentylatorow do rozpoczecia zamykania sitownikéw

przepustnic centrali

30 s

Opoznienie presostatu - czas od uruchomienia
wentylatorow po ktérym badane jest cisnienie na
filtrach.

180 s

Czas wychtodzenia - czas od przetgczenia trybu
pracy ,1,2,3 bieg” w tryb pracy ,Stop” i zatrzymania
pracy nagrzewnicy elektrycznej, gazowej Ilub/i
chtodnicy freonowej, agregatu rewersyjnego do
zatrzymania wentylatorow (wychtodzenie odbywa sie

na najmniejszej wydajnosci)

Regulacja

wydatku

0,1

Kp - wzmocnienie regulatora statego wydatku

30s

Ti - stata catkowania regulatora statego wydatku

Cisnienie zadane 1,2,3 bieg - nastawa ciSnienia
panujgcego na wentylatorze nawiewu / wywiewu dla

pracy w funkcji regulacji statego wydatku

Zakres czujnika - nastawa zakresu pomiarowego
czujnika cisnienia (nastawa musi byc¢ identyczna z

fizyczng nastawg zakresu na czujniku cisnienia)

UWAGA!!!

Regulacja statego wydatku mozliwa jest w

ukiadach z wentylatorami osiowymi wyposazonymi w

mozliwos¢ podtaczenia czujnikéw cisnienia wentylatorow.

Nastawa wydajnosci wentylatora nawiewu na 1,2,3

Nawiew . % )

biegu

Nastawa wydajnosci wentylatora wywiewu na 1,2,3
Wywiew . % )

biegu

RS485 nawiewu - aktywacja komunikacji z
RS485 Aktywne

falownikiem wentylatora nawiewu
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Aktywne RS485 wywiewu - aktywacja komunikacji z
falownikiem wentylatora wywiewu
Aktywne 2.RS485 nawiewu - aktywacja komunikacji z
falownikiem wentylatora wtérnego nawiewu
Aktywne 2.RS485 wywiewu - aktywacja komunikacji z
falownikiem wentylatora wtérnego wywiewu
Czestotliwos¢ nawiewu minimalna - nastawa
0 Hz minimalnej  czestotliwosci  wentylatora nawiewu
odpowiadajacej nastawie wydajnosci 0%
Czestotliwos¢ nawiewu maksymalna - nastawa
maksymalnej czestotliwosci wentylatora nawiewu
60 Hz odpowiadajgcej nastawie wydajnosci 100%
(czestotliwos¢ maksymalng nalezy dobrac i ustawic
zgodnie z DTR centrali oraz pomiarami wydajnosci)
Czestotliwos¢ wywiewu minimalna - nastawa
Wentylatory 0 Hz minimalnej  czestotliwosci  wentylatora wywiewu
odpowiadajacej nastawie wydajnosci 0%
Czestotliwos¢ wywiewu maksymalna - nastawa
maksymalnej czestotliwosci wentylatora wywiewu
60 Hz odpowiadajgcej nastawie wydajnosci 100%
(czestotliwos¢ maksymalng nalezy dobrac i ustawic
zgodnie z DTR centrali oraz pomiarami wydajnosci)
Adres falownika nawiewu - adres falownika
! wentylatora nawiewu
Adres falownika wywiewu - adres falownika
2 wentylatora wywiewu
2.Adres falownika nawiewu - adres falownika
3 wentylatora nawiewu wtdérnego
p 2.Adres falownika wywiewu - adres falownika
wentylatora wywiewu wtdrnego
60 s Czas przyspieszania — czas rozruchu falownikéw
60 s Czas zatrzymania - czas zatrzymania falownikéw
Odzysk —_ Odzysk - udziat w regulacji odzysku (parametr
Podziat edytowalny)
regulacji Agregat 15 Agregat rewersyjny - udziat w regulacji agregatu
rewersyjny rewersyjnego (parametr edytowalny)
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Komora

mieszania

15%

Komora mieszania - udziat w regulacji komory

mieszania (parametr edytowalny)

Nagrz /
chtodn

..%

Nagrzewnica / chiodnica - udziat w regulacji

nagrzewnicy/chtodnicy (parametr do odczytu)

Regulatory

temperatury

PI grzania

Kp - wzmocnienie regulatora grzania

60s

Ti - stata catkowania regulatora grzania

PI

chtodzenia

Kp - wzmocnienie regulatora chtodzenia

60s

Ti - stata catkowania regulatora chtodzenia

Lato/Zima

PI chtodzenia - mozliwos¢é aktywacji regulatora

chtodzenia tylko latem lub latem i zimg

30s

mozliwos¢ dokonania
dla

Opoéznienie zataczenia -

nasty opdznionego zataczenia regulatora

chtodzenia

PI nawiewu

Kp - wzmocnienie regulatora minimalnej /

maksymalnej temperatury nawiewu

90s

Ti - stata catkowania regulatora minimalnej /

maksymalnej temperatury nawiewu

15°C

Tmin nawiewu — minimalna temperatura nawiewu

40°C

Tmax nawiewu - maksymalna temperatura

nawiewu

TsetBlowAct - aktualna wartos¢ nastawy regulatora

temperatury nawiewu w regulatorze kaskadowym.

Odzysk

Zima

Tryb pracy:

Nieaktywny — odzysk wytgczony
Lato - mozliwy odzysk chtodu
Zima - mozliwy odzysk ciepta

Lato/zima - mozliwy odzysk ciepta i chtodu

450 s

Rampa startu - po uruchomieniu uktadu nastepuje
uruchomienie odzysku ze 100% wydajnosciq z rampg
opadania do aktualnego

wysterowania odzysku

wynikajgcego z procesu regulacji
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2°C

Limit szronienia - I|imit temperatury czujnika
wywiewnego za odzyskiem (oznaczonego jako B4)
ponizej ktdérego dziata funkcja przeciwoszronieniowa i

nastepuje zmniejszenie wydajnosci odzysku

20%

Wydajnos¢ minimalna szronienia - nastawa
minimalnej wydajnosci odzysku obrotowego podczas

oszronienia

Kp_zabezp.szron. - wzmocnienie regulatora funkcji

przeciwoszronieniowej

60s

Ti_zabezp.szron. - stata catkowania regulatora

funkcji przeciwoszronieniowej

NO

Styk alarmowy - mozliwos¢ negacji styku

alarmowego regulatora obrotéw odzysku

Ochrona

pompy-
glikol

Aktywna

Ustaw ochrone - aktywacja / dezaktywacja funkcji
ochrony pompy poprzez jej cykliczne zatgczenie
(fabryczna nastawa: 30 sekund pracy pompy co 7 dni

nie pracujgcej pompy)

7days

Okres przestoju - aktywny gdy aktywna jest

funkcja ochrony pompy

30s

Czas uruchomienia - aktywny gdy aktywna jest

funkcja ochrony pompy

Nagrz.wodna

Wygrzewanie

wstepne

15s

Czas wygrz.100% - czas wygrzewania wstepnego
ze 100% otwarcia zaworu, niezalezne od min, max

T.zewn

30s

Czas wygrzewania skala - czas wygrzewania
wstepnego z procentowym otwarciem zaworu
zaleznym od temperatury zewnetrznej oraz od
temperatury powrotu wody (jesli aktywowany jest
czujnik B8)

Aktywna

Rampa opadania - mozliwos¢ aktywacji /
dezaktywacji funkcji rampy opadania stopnia otwarcia

zaworu po wygrzewaniu wstepnym
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30s

Czas opadania - po uruchomieniu ukfadu i
wystgpieniu  wygrzewania wstepnego nastepuje
przymykanie zaworu nagrzewnicy od aktualnego
otwarcia  wynikajgcego ze skali temperatury
zewnetrznej do otwarcia wynikajgcego z sygnatu

procesu regulacji temperatury

0°C

Min T.zewn. - minimalna temperatura zewnetrzna
skali wysterowania zaworu podczas wygrzewania

wstepnego

75%

Zawor min.T.zewn. - wysterowanie zaworu podczas
wygrzewania wstepnego dla temperatury zewnetrznej

réwnej Min T.zewn

10°C

Maks T.zewn = maksymalna temperatura
zewnetrzna skali wysterowania zaworu podczas

wygrzewania wstepnego

15%

Zawor maks.T.zewn. - wysterowanie zaworu
podczas wygrzewania wstepnego dla temperatury

zewnetrznej rownej Maks T.zewn

Temperatura

zatgczenia

pompy

5°C

Temp.zat.pompy - temperatura zewnetrzna ponizej

ktorej pompa obiegowa pracuje caty czas

Minimalne
otwarcie

zaworu

10%

Min. otw. zaworu - stopieri minimalnego otwarcia
zaworu nagrzewnicy wystepujacy na postoju i
podczas pracy centrali wentylacyjnej wystepujgcy
przy spadku temperatury zewnetrznej ponizej

parametru Temp.zat.pompy

Frost woda

Nieaktywny

Czujnik B8 - aktywacja ochrony nagrzewnicy

poprzez czujnik temperatury wody powrotnej

10°C

Temp.zal.frost - aktywacja funkcji ochrony Frost
(przeciwzamrozenie) po stronie wody wzgledem

temperatury zewnetrznej nizszej niz ten parametr

15°C

Frost - Stop - nastawa progu temperatury powrotnej
ponizej ktorej uktad wchodzi w tryb wygrzewania (na
postoju), powigzane z alarmem  blokujgcym
A _ThHWwater
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20°C

Frost - Start - nastawa progu temperatury
powrotnej ponizej ktoérej uktad wchodzi w tryb
wygrzewania (podczas pracy), powigzane z alarmem

blokujagcym A_ThHWwater

25°C

Regulacja - Stop - nastawa temperatury powrotnej
wody nagrzewnicy, nastepuje otwarcie zaworu przy
niskiej temperaturze, niezaleznie od gtdwnego

sygnatu regulacji nagrzewnicy (na postoju)

30°C

Regulacja - Start - nastawa temperatury powrotnej
wody nagrzewnicy, nastepuje otwarcie zaworu przy
niskiej temperaturze, niezaleznie od gtdwnego

sygnatu regulacji nagrzewnicy (podczas pracy)

Kp - wzmocnienie regulatora zadanej temperatury

wody powrotnej

30s

Ti — stata catkowania regulatora zadanej temperatury

wody powrotnej

Ochrona

pompy

Aktywna

Ustaw ochrone - aktywacja / dezaktywacja funkcji
ochrony pompy poprzez jej cykliczne zatgczenie
(fabryczna nastawa to 30 sekund pracy pompy co 7

dni nie pracujgcej pompy)

7days

Okres przestoju - aktywny gdy aktywna jest

funkcja ochrony pompy

30s

Czas uruchomienia - aktywny gdy aktywna jest

funkcja ochrony pompy

GAS alarm

NC

Styk alarmowy - mozliwos¢ wyboru typu styku

alarmowego nagrzewnicy gazowej NO/NC

Chtodnica

freonowa

30s

Min.czas postoju — minimalny czas postoju agregatu
chtodniczego  (ochrona  przed  zbyt  czestym

zatgqczaniem agregatu)

30s

Min.czas pracy - minimalny czas pracy agregatu
chtodniczego  (ochrona  przed  zbyt  czestym

wytgczaniem agregatu)

13°C

Min.Temp. Zew. pracy - minimalna temperatura
zewnetrzna powyzej ktorej aktywna jest praca

agregatu chtodniczego

NO

Styk alarmowy - mozliwos¢ wyboru typu styku

alarmowego agregatu chtodniczego NO/NC

41177




WEL-PIAST

MAX L v5.12017 10 10

Nieaktywny

2 stopien - mozliwos¢ aktywacji II stopnia

chtodzenia

Nieaktywna

Kaskada - mozliwos¢ aktywacji kaskadowego
sterowania chtodnicq freonowq dwustopniowg (1 - I
stopien, 2 - II stopien, 3 - I i II stopien), stosowac

dla dwdch chtodnic o réznych wydajnosciach

50%

2 stopien - mozliwos¢ nastawy progu sygnatu

regulacji przy ktérym zatgcza sie II stopien chtodzenia

75%

3 stopien - mozliwo$¢ nastawy progu sygnatu
regulacji przy ktorym zatacza sie III stopien

chtodzenia (tylko w kaskadzie)

Agregat

rewersyjny

30s

Min.czas postoju — minimalny czas postoju agregatu
rewersyjnego  (ochrona  przed zbyt czestym

zatgczaniem agregatu)

30s

Min.czas pracy - minimalny czas pracy agregatu
rewersyjnego  (ochrona  przed zbyt czestym

wytgczaniem agregatu)

NO

Styk alarmowy - mozliwos¢ wyboru typu styku

alarmowego agregatu rewersyjnego NO/NC

NO

Styk chiodzenie - mozliwos¢ wyboru typu styku

trybu chtodzenie agregatu rewersyjnego NO/NC

Brak

reakcji

Brak reakcji - sygnat defrost z agregatu
rewersyjnego nie wywotuje reakcji uktadu

Niski bieg - sygnat defrost z agregatu rewersyjnego
wywotuje prace na nizszym biegu wentylatoréw
centrali

Stop uktadu - sygnat defrost z agregatu
rewersyjnego wywotuje zatrzymanie ukfadu (z

wychtodzeniem)
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Komora

mieszania

Tryb pracy

Temperatura

Reczny - komora mieszania nie uczestniczy w
Ccoz,

stopnia otwarcia w menu gtdwnym sterownika

procesie regulacji temperatury, a nastawa
Temperatura - komora mieszania uczestniczy w

procesie regulacji temperatury (w  przypadku
zapotrzebowania na grzanie nastepuje zwiekszenie
wysterowania komory mieszania | ograniczenie
Swiezego powietrza)

Temperatura/CO2 - komora mieszania uczestniczy
w procesie regulacji temperatury (w przypadku
zapotrzebowania na grzanie nastepuje zwiekszenie
wysterowania komory mieszania | ograniczenie
Swiezego powietrza, w przypadku zbyt matej ilosci
Swiezego powietrza

w  powietrzu wyciggowym

nastepuje zwiekszenia ilosci Swiezego powietrza)

Priorytet dla

Komora

mieszania

Komora mieszania - w procesie regulacji
temperatury w trybie pracy automatycznym komory
mieszania, udziat majq kolejno: 1.odzysk, 2.komora
mieszania, 3.nagrzewnica/chtodnica

Nagrzewnica/chtodnica - w procesie regulacji
temperatury w trybie pracy automatycznym komory
mieszania, udziat  majq

kolejno: 1.o0dzysk,

2.nagrzewnica/chtodnica, 3.komora mieszania

Min. swieze

pow.

30%

Minimalne Swieze powietrze -  ustalenie

minimalnego otwarcia przepustnic nawiewu/wywiewu

w trakcie pracy uktadu w trybie automatycznym

Maks.

Swieze pow.

100%

Maksymalne Swieze powietrze - ustalenie

maksymalnego otwarcia przepustnic
nawiewu/wywiewu w trakcie pracy ukfadu w trybie

automatycznym

Szybkie

grzanie

Nieaktywne

Szybkie grzanie - funkcja umoZzliwiajgca szybkie
dogrzanie uktadu do zadanej temperatury. Gdy tryb
szybkiego grzania jest aktywny i wystapi potrzeba
uruchomienia jego dziatania przepustnice catkowicie
zamykajg doptyw Swiezego powietrza do momentu

osiggniecia zgdanej temperatury
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Komora

mieszania

e Nastawa temp. - zgadana temperatura czujnika
wiodgcego dla funkcji szybkiego grzania

9 Histereza - histereza temperatury zgdanej funkcji
szybkiego grzania
Nastawa - zadana wartos¢ stezenia CO2 w
powietrzu wyciggowym dla regulatora Swiezego

600 ppm |powietrza (za duze stezenie powoduje ptynne
otwarcie przepustnic nawiewu / wywiewu i
RegErE przymkniecie przepustnicy komory mieszania)
coz 0,1 Kp - wzmocnienie regulatora swiezego powietrza
90s Ti — stafa catkowania regulatora swiezego powietrza

Zakres czujnika - mozliwos¢ nastawy zakresu

pomiarowego czujnika CO2
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7.4 Menu serwisowe

Tab. 6 Menu serwisowe.

Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysinie: 1111).

Nazwa

Nazwa

Domysina

wartosé

Opis

Tryb

serwisowy

Aktywny

Aktywny - nmozliwa konfiguracja uktadu, brak
mozliwosci startu uktadu, funkcje ochronne wybranego
uktadu aktywne
Nieaktywny - nie mozliwa konfiguracja uktadu,

mozliwos$¢ zataczenia uktadu

Typ centrali

Typ

Nawiew

Nawiew - centrale wentylacyjne nawiewne
Nawiew/wywiew - centrale wentylacyjne nawiewno-
wywiewne

centrale

2xNawiew/wywiew - wentylacyjne

nawiewno-wywiewne z podwdjnymi wentylatorami

nawiewu i wywiewu

Odzysk

Brak

Brak - w ukfadzie nie zastosowano uktadu odzysku
Krzyzowy - uktad wyposazony w uktad odzysku
krzyzowy z sitownikiem sterowanym sygnatem O-
10vDC

Obrotowy - ukfad wyposazony w ukfad odzysku
obrotowy, odzysk obrotowy wyposazony w regulator
obrotéw

Glikolowy - ukfad wyposazony w ukfad odzysku

glikolowy, sterowanie poprzez sitownik zaworu
tréjdrogowego oraz pompe

Komora mieszania - ukfad wyposazony w komore
mieszania, sterowanie jednym sygnatem 0-10VDC
sitownikami przepustnic nawiewu, wywiewu i komory
mieszania (0V - nawiew/wywiew zamkniete, komora
mieszania otwarta)

Krzyzowy, obrotowy, glikolowy / komora
mieszania - ukfad wyposazony w jeden z uktaddéw
odzysku krzyzowy, obrotowy Ilub glikolowy oraz w

komore mieszania
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Agregat

rewersyjny

Brak

Brak - w ukfadzie nie zastosowano agregatu
rewersyjnego

Aktywny - uktad wyposazony w agregat rewersyjny,
sterowanie sygnatem 0-10VDC oraz sygnatami
cyfrowymi start/stop, grzanie/chtodzenie, z agregatu
chtodniczego pobieramy sygnat awarii oraz opcjonalnie

sygnat defrost

Chtodnica

Brak

Brak - w ukfadzie nie zastosowano chtodnicy

Wodna - ukfad wyposazony w chtodnice wodng,
sterowanie poprzez sitownik zaworu tréjdrogowego
Freonowa - uktad wyposazony w chtodnice freonowg,
sterowanie sygnatem 0-10VDC oraz sygnatami
cyfrowymi stuzacymi do zatgqczenia 1 | 2 stopnia
chtodzenia, z agregatu chtodniczego pobieramy sygnat

awarii

Nagrzewnica

Brak

Brak - w uktadzie nie zastosowano nagrzewnicy
Wodna - ukfad wyposazony w nagrzewnice wodng,
sterowanie poprzez sitownik zaworu tréjdrogowego
oraz pompe

Elektryczna - ukfad wyposazony w nagrzewnice
elektryczng, sterowanie sygnatem 0-10VDC [ub
sygnatem PWM 0/10VDC, sygnatem start/stop oraz
zwrotnym sygnatem alarmowym

Gazowa - uktad wyposazony w nagrzewnice gazows,
sterowanie sygnatem 0-10VDC, sygnatem start/stop

oraz zwrotnym sygnatem alarmowym

UWAGA!!! W PRZYPADKU WYBORU CENTRALI NAWIEWNEJ, UKLADEM ODZYSKU
MOZE BYC JEDYNIE KOMORA MIESZANIA

UWAGA!!! W PRZYPADKU AKTYWACJI AGREGATU FREONOWEGO
REWERSYJIJNEGO NIEDOZWOLONA JEST AKTYWACJA CHLODNICY WODNEJ LUB

FREONOWE)]
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Konfiguracja

Czas

rozruchu

10s

Czas rozruchu - mozliwos¢ ustawienia czasu po

ktéorym od wigczenia zasilania uktad moze rozpoczgc

prace

Funkcja
DIN12

A_StopS1

A _StopS1 -

zatrzymanie uktadu i wysSwietlenie alarmu A_StopS1

rozwarcie wejscia DIN12 spowoduje
(uzywane, gdy funkcjg wejscia DIN12 jest stop
serwisowy)
ON/OFF -

zatrzymanie uktadu bez wyswietlenie alarmu A_StopS1

rozwarcie wejscia DIN12 spowoduje

(uzywane, gdy funkcjgq wejscia DIN12 jest zdalny
start/stop uktadu)

Rodzaj
falownika

wentylatorow

Mozliwos¢é  wyboru podtaczonego falownika

typu
sterowanego po Modbus RS485 (LG IC5, LG IG5,
Danfoss FC51, Danfoss FC101, EC Blue, EBM)

EC Blue

247

Adres

ustawionego na wentylatorze EC Blue

aktualny - nastawa adresu aktualnie

Adres docelowy - nastawa adresu wymaganego dla

danego Blue tabela

Ustawienia/Wentylatory/RS485)

wentylatora  EC (patrz

Nie

Ustaw adres - tadowanie nowego adresu do aktualnie

podfgczonego wentylatora EC Blue (podczas
wykonywania tej funkcji nalezy zasilac tylko jeden
wybrany wentylator EC Blue, natomiast po tadowaniu
nastaw nalezy wytgczy¢ i witaczy¢ zasilanie wentylatora

EC Blue aby nowy adres byt aktywny !111)

Ok

Status OK - tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa fadowanie - uktad w trakcie tadowania nastaw,
przy poprawnej komunikacji tadowanie trwa ok.2
sekund

Alarm - wystgpit problem podczas tadowania nastaw

(bfad adreséw, komunikacji)

EBM

Adres aktualny - nastawa adresu aktualnie

ustawionego na wentylatorze EBM

Adres docelowy - nastawa adresu wymaganego dla
danego EBM
Ustawienia/Wentylatory/RS485)

wentylatora (patrz tabela
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Nie

Ustaw adres - tadowanie nowego adresu do aktualnie
podtaczonego wentylatora EBM (podczas wykonywania
tej funkcji nalezy zasila¢ tylko jeden wybrany
wentylator EBM, natomiast po tadowaniu nastaw nalezy
wytaczy¢ i wigczy¢ zasilanie wentylatora EBM aby nowy

adres byt aktywny !111)

Ok

Status OK - fadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa fadowanie - ukfad w trakcie tadowania nastaw,
przy poprawnej komunikacji tadowanie trwa ok.2
sekund

Alarm - wystgpit problem podczas tadowania nastaw

(btad adreséw, komunikacji)

Staty
wydatek

Nieaktywny

Nieaktywny - praca wentylatoréw na zadanym biegu
zgodna z nastawami wydajnosci
Aktywny - praca wentylatordw z wydajnoscig zalezng

od regulatora statego ci$nienia

Presostat

wentylatora

Nieaktywne

Nieaktywne - w ukfadzie nie wystepujg presostaty do
badania sprezu wentylatora.

1S1F - w ukfadzie wystepuje presostat do badania
sprezu wentylatora nawiewu

1S1F/2S1F -
badania sprezu wentylatora nawiewu oraz wywiewu
uktadach =z

nagrzewnica elektryczna presostat 1S1F jest

w ukfadzie wystepuje presostat do
Niezaleznie od

nastawy w

aktywny i musi zosta¢ uzyty w uktadzie w celu

ochrony nagrzewnicy elektrycznej.

Nawiew
0-10VDC

Nieaktywne

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora nawiewnego
(upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych

celéow w danej aplikacji)

Wywiew
0-10VDC

Nieaktywne

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora wywiewnego
(upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych

celéow w danej aplikacji)
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Hmi Tiny

Nieaktywny

HMI Tiny — mozliwos¢ aktywacji zadajnika ,,HMI Tiny”
ktéry uzywamy gdy zadawanie temperatury ma sie
odbywac za pomocg pokretta w zadajniku HMI Tiny (do
tego celu wykorzystano wejscie analogowe Ain2),

start/stop uktadu realizowany jest poprzez DIN12

Alarm
A_ColdRec

Nieaktywny

Aktywny - alarm A_ColdRec oszronienia odzysku
widoczny w menu alarmoéw caty czas podczas trwania
oszronienia,

Nieaktywny - alarm A _ColdRec oszronienia odzysku
nie widoczny w menu alarmoéw, natomiast do historii
alarméw wpisywana jest chwila wystgpienia alarmu
oszronienia, a na ekranie graficznym HMI widoczna

ikona oszronienia podczas trwania oszronienia odzysku.

Czujnik
odzysku

Temperatura

Temperatura - badanie o0szronienia odzysku
nastepuje za pomocq czujnika temperatury B4,
montowanego w  czesci  wywiewnej  odzysku,
podtaczonego do wejscia PT4 - GND

Presostat - badanie oszronienia odzysku nastepuje za
pomocg presostatu 2S1R, montowanego w czesci
wywiewnej odzysku, podfaczonego do wejscia PT4 -
GND

HE

sterowanie

0-10vDC

0-10VDC - sterowanie wydajnoscia nagrzewnicy
elektrycznej za pomocq ptynnego sygnatu 0-10VDC
PWM - sterowanie wydajnoscia  nagrzewnicy

elektrycznej za pomocg sygnatu PWM 0/10VDC

Styk praca

Re7

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych
jako potwierdzenie pracy (upewnij sie czy wyjscie nie

jest uzywane do innych celdw w danej aplikacji).

Styk alarm

Re8

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych
jako zbiorczy alarm (upewnij sie czy wyjscie nie jest

uzywane do innych celdw w danej aplikacji).
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Czujnik

wywiew

Nieaktywny

Czujnik temperatury wywiewu - mozliwosc
aktywacji / dezaktywacji czujnika temperatury
wywiewu, gdy czujnik wywiewu nieaktywny to nie
aktywna jest funkcja Eco, oraz nie jest mozliwe
okreslenie mozliwosci odzysku ciepta / chtodu (odzysk
otwiera sie zawsze gdy jest potrzebne grzanie /
chtodzenie | uktad moze odzyskiwaé ciepto gdy
fizycznie odzyskuje chtéd i/lub odwrotnie). Zaleca sie

uzywanie czujnika temperatury wywiewu.

Zmiana Tset

20s

Zmiana Tset - rampa zmiany nastawy temperatury
zadanej (eliminacja nagtfej zmiany nastawy dla

ptynnego dziatania regulatorow temperatury)

Regulator

4
” 2

Mozliwos¢ aktywacji jednego z dwoch typow regulacji:

~1” - suma regulatorow temperatury: gtowny,
ogr.min., ogr.max,

»2” - nowy regulator kaskadowy w ktdérym rozruch
uktadu nastepuje wytgcznie z regulatorem temperatury
nawiewu przez czas okreslony w menu
,Ustawienia/Temperatury/Rampa temperatury
zadanej” a po tym czasie (w przypadku gdy czujnik
wiodacy jest inny niz czujnik nawiewu) dotgczany jest
dodatkowy regulator temperatury wiodgcej
wypracowujgcy nastawe temperatury zadanej
regulatora nawiewu.

Wyjscia

analogowe

Mozliwos¢  przeskalowania  sygnatu  wyjSciowego
0-10VDC na sygnat 2-10VDC (nalezy sprawdzic¢
zgodnos$¢ sygnatéw z DTR sitownika przepustnicy,
zaworu)

Tcom

0,3s

Tcom - czas komunikacji z jednym falownikiem

Twait

2s

Twait - czas odpowiedzi na komunikacje z wszystkimi
falownikami

Odczyt wejsé, wyjs¢ sterownika, mozliwos¢ emulacji
wejs¢ | forsowania wyjs¢ sterownika w trakcie
normalnej pracy uktadu, podczas wykonywania
emulacji lub forsowania zgtaszany zostaje alarm ale

uktad pracuje.

Zmien

hasto

Zmiana hasta dostepu do opcji zaawansowanych.
Domysine hasto: 1111

Uwaga: zagubienie, zapomnienie hasta spowoduje
utrate mozliwosci zmiany parametrow

zaawansowanych.
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Przywrdc¢
ustawienia = = Przywraca wartosSci poczatkowe wszystkich ustawien.

domysine

8. Zmienne Modbus RTU

Sterownik posiada implementacje protokotu Modbus RTU. Aby dokonac sprzegu
sieciowego nalezy podtaczy¢ magistrale RS-485 do portu MASTER na listwie sterownika.
Adres Modbus ustawiany jest na zworkach pod spodem sterownika.
DomysIne parametry komunikacji:

- predkos¢ transmisji 9600 bps (mozliwos$¢ zmiany z poziomu nabudowanego lub

zewnetrznego HMI)

- 8 bitéw ramki

- 2 bity stopu

- brak parzystosci

Wszystkie zmienne sg 32-bitowymi wartosciami ktore sq przedstawiane w protokole
Modbus jako Input, Coil , Holding Register Iub Input Register w réznych przestrzeniach
adresowych.

Odczyt i zapis danych typu Input i Coil:

Kazda zmienna jest 32-bitowg wartoscig. Dla przykfadu zmienna o adresie w tabeli
0x0008 udostepnia bity pod adresami binarnymi 8*32 ... 9*¥32-1 dla Input i Coil w
standardzie Modbus.

Odczyt i zapis danych typu Holding Register i Input Register :
Zmienne w tej postaci, dla utatwienia integracji z systemami BMS, udostepniane sgq w
réznych przestrzeniach adresowych.

- 0x0000 .. O0x1000 - tradycyjna reprezentacja wg. informacji ponizej
e Multistate - wyszczegdlnionym catkowitym wartosciom zmiennej odpowiadajq
opisane stany
e Decimal - 32-bitowa wartos$¢ zmiennej jest traktowana jako typ catkowity ze
znakiem,

e Fixed - typ statopozycyjny w ktérym 8 najmniej znaczacych bitéw przeznaczone
jest na czes$¢ utamkowaq, natomiast pozostate 24 bity to czes¢ catkowita ze
znakiem. Wynika z tego, ze doktadnos$¢ wartosci Fixed to 1/256. Aby przeskalowac
wartos$¢ reprezentowang w postaci Fixed na docelowq (wtasciwg) nalezy
przemnozy¢ jg przez 1/256 = 0,00390625.

- 0x1000 .. 0x2000 - zmienne formatu Fixed przedstawione, jako wartosci
catkowite z pominieciem utamka
- 0x2000 ... 0x3000 - zmienne formatu Fixed przedstawione, jako wartosci z

doktadnoscig do jednego miejsca po przecinku w formacie dziesietnym. Wartos¢
20,67 przedstawiona jest, jako 206

- 0x3000 ... 0x4000 - zmienne formatu Fixed przedstawione, jako wartosci z
doktadnoscia do dwdch miejsc po przecinku w formacie dziesietnym. Wartosé
20,67 przedstawiona jest, jako 2067

- 0x4000 ... 0x5000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x0000 ... 0x1000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie sg uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢c przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092
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0x5000 ... 0x6000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x1000 .. 0x2000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie sq uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

0x6000 ... 0x7000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 ... 0x3000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie sq uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

0x7000 ... 0x8000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 ... 0x3000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie sg uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie nalezy uzywac¢ w przestrzeniach
adresowych 0x1000 ... 0x4000 oraz 0x5000 ... 0x8000, gdyz traci sie najmniej znaczace 8
bitéw kazdej ze zmiennych.

Adresy z tabeli sg przeliczane dla protokotu Modbus w nastepujacy sposéb:

Przeliczanie adresow

Przestrzen Obliczanie adresu

adresowa
0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Adr.
0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr./ 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr./ 2)

UWAGA: nie mozna dokonan zapisu pojedynczego rejestru 16-bitowego w przestrzeniach
adresowych 0x1000 ... 0x4000. W tym wypadku nalezy zapisywac rejestry parami
komendg Preset Multiple Registers (0x10), na ktérg sktada sie petna wartos$¢ 32-bitowej
zmiennej. Oznacza to, ze adres poczatku zapisu oraz ilo$¢ rejestrow musi by¢ liczbg,
parzysta.

Zmienne Menu glowne

Adres DEC Typ Odczyt

BacNet

Nazwa zmiennej Opis Stany

Modbus BacNet | Modbus

0 - stop, 1 - praca 1 bieg, 2 -
praca 2 bieg, 4 - praca 3 bieg,
8 - wygrzewanie wstgpne, 16 -
0 UnitState Stan uktadu (aktualny) schtadzanie, 32 - MSV Register
wygrzewanie, 64 - alarm

blokujacy, 128 - tryb

serwisowy
1 2 SeasonAct Aktualna pora roku 0- Okrzei?ng rzzejf(;;(t’;vy’ I- MSV | Register
0 - stop, 1 - praca | bieg, 2 -
2 4 WorkMode Ustaw tryb pracy praca Il bieg, 4 - 3 bieg, 8 - MSV Register R/IW
czuwanie, 16 - Kalendarz
o = o =790% =
3 6 Tset Nastawa temperatury 1°c %:)26352:2 0)?160202) 256 AV Register R/W
Zadana temperatura o — O — NYHYEK —
4 8 TsetActual (uwzglednia kalendarz i rampe | | C 250 (22°C=22%256 = | A\ | Register

5632 = 0x1600)

startu)
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1°C =256 (22 °C =22*256 =

5 10 Tmain wiodacego regulacji 5632 = 0x1600) AV Register
temperatury
. 1°C =256 (22 °C = 22*256 = .
6 12 Bl Temperatura nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register
. 1°C =256 (22 °C = 22*256 = .
7 14 B2 Temperatura wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register
1°C =256 (22 °C =22*256 = .
8 16 B3 Temperatura zewngtrzna 5632 = 0x1600) AV Register
Temperatura wywiewu za 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
9 18 B4 odzyskiem (opcja) 5632 = 0x1600) AV Register
Temperatury wody powrotnej z | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
10 20 B8 nagrzewnicy wodnej 5632 = 0x1600) AV Register
Pomiar CO2 powietrza 1ppm = 256 (22 ppm = 22*256 .
11 22 CO2exh Wywiewanego = 5632 = 0x1600) AV Register
12 24 Vent Sygnat start/stop wentylatorw 0 - stop, 1 - start MSV | Coil 384
centrali
Wysterowanie falownika 1% = 256 (22% = 22*256 = .
13 26 PwrSup nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register
Pomiar ci$nienia wentylatora 1pa = 256 (22pa = 22*256 = .
14 28 PaSup nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register
Wysterowanie falownika 1% = 256 (22% = 22*256 = .
15 30 PwrExh Wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register
Pomiar ci$nienia wentylatora 1pa = 256 (22pa = 22*256 = .
16 32 PaExh wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register
Prad silnika wentylatora 1A =256 (22A = 22*256 = .
7 34 Isup nawiewu 5632 = 0x1600) AV | Register
RS485: Czegstotliwosé 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = -
18 36 Fsup falownika wentylatora nawiewu 5632 = 0x1600) AV | Register
RS485: Obroty silnika EC 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 .
B 38 RPMsup wentylatora nawiewu = 5632 = 0x1600) AV Register
RS485: Napigcie wyjscia
falownika lub napigcie DC 1V =256 (22V = 22*256 = .
20 40 Usup silnika EC wentylatora 5632 = 0x1600) AV | Register
nawiewu
RS485: Kod alarmu falownika _
21 42 FaultSup lub silnika EC wentylatora 1|af;t_ c%)ﬁ/(;aE::rzs- decc;glt;r AV Register
nawiewu piast
RS485: Poprawnosé
komunikacji Modbus 1% = 256 (22% = 22*256 = .
22 a4 ComSup sterownika ELP z falownikiem 5632 = 0x1600) AV Register
wentylatora nawiewu
RS485: Prad silnika 1A =256 (22A = 22*256 = .
23 46 Isup2 wentylatora nawiewu 2 5632 = 0x1600) AV | Register
RS485: Czestotliwose
- . 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
24 48 Fsup2 falownika wentglatora nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register
RS485: Obroty silnika EC 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 .
25 50 RPMsup2 wentylatora nawiewu 2 = 5632 = 0x1600) AV | Register
RS485: Napiecie wyjscia
falownika lub napigcie DC 1V =256 (22V = 22*256 = .
26 52 Usup2 silnika EC wentylatora 5632 = 0x1600) AV Register
nawiewu 2
RS485: Kod alarmu falownika _
27 54 FaultSup2 lub silnika EC wentylatora 1.A - 1A/(|_:EX) Nd .gl- AV Register
nawiewu 2 piast.com/alarms-decoder
RS485: Poprawnosé
komunikacji Modbus 1% = 256 (22% = 22*256 = .
28 56 ComSup2 sterownika ELP z falownikiem 5632 = 0x1600) AV | Register
wentylatora hawiewu 2
RS485: Prad silnika 1A = 256 (22A = 22*256 = .
2 58 lexh wentylatora wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register
RS485: Czestotliwosc
; 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
30 60 Fexh falownika v_ventylatora 5632 = 0x1600) AV Register
wywiewu
. ilni _ _ *
31 62 RPMexh RS485: Obroty silnika EC 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 AV Register

wentylatora wywiewu

= 5632 = 0x1600)
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1V = 256 (22V = 22*256 =

32 64 Uexh silnika EC wentylatora 5632 = 0x1600) AV Register R
wywiewu
RS485: Kod alarmu falownika _
33 66 FaultExh lub silnika EC wentylatora 1.A = 1A (HEX) www.el- AV Register R
wywiewu piast.com/alarms-decoder
RS485: Poprawnos¢
komunikacji Modbus 1% = 256 (22% = 22*256 = .
34 68 ComExh sterownika ELP z falownikiem 5632 = 0x1600) AV Register R
wentylatora wywiewu
RS485: Prad silnika 1A =256 (22A = 22*256 = .
% 0 lexh2 wentylatora wywiewu 2 5632 = 0x1600) AV Register R
RS485: Czestotliwosc
: 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
36 72 Fexh2 falowmivev:vrsjt)élatora 5632 = 0x1600) AV Register R
RS485: Obroty silnika EC 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 .
37 & RPMexh2 wentylatora wywiewu 2 = 5632 = 0x1600) AV Register R
RS485: Napigcie wyjscia
falownika lub napigcie DC 1V = 256 (22V = 22*256 = .
38 6 Uexh2 silnika EC wentylatora 5632 = 0x1600) AV | Register R
wywiewu 2
RS485: Kod alarmu falownika _
39 78 FaultExh2 lub silnika EC wentylatora LA=1A (HEX) wwwel- | 5 pogicter R
Wywiewu 2 piast.com/alarms-decoder
RS485: Poprawnosé
komunikacji Modbus 1% = 256 (22% = 22*256 = .
40 8 ComExh2 | terownika ELP z falownikiem 5632 = 0x1600) AV | Register R
wentylatora wywiewu 2
Woysterowanie nagrzewnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = .
41 82 Y1 wodnej 5632 = 0x1600) AV Register R
42 84 M1 Pompa °b'e\?v((’)"(;’2e?agrzew”'cy 0 - stop, 1 - start MSV | Coil 1344 R
Woysterowanie nagrzewnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = .
43 86 HePwr elektrycznej 5632 = 0x1600) AV | Register R
Woysterowanie nagrzewnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = .
44 88 GasPwr . 5632 = 0X1600) AV Register R
Wysterowanie chtodnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = .
45 90 Y2 wodnej 5632 = 0x1600) AV Register R
46 92 E1 Za(%‘;;r;‘;';gvrv;m o C\I}V‘;‘a‘:g;“e 0 - stop, 1 - start MSV | Coil 1472 R
Wysterowanie chodnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = :
a7 94 Yo freonowej 5632 = 0x1600) AV | Register R
Wysterowanie chtodnicy 0 - stop, 1 - I stopien, 2 - 11 .
48 % DXstate freonowej stopien, 3 - Ii II stopien MSV Register R
Wysterowanie agregatu 1% = 256 (22% = 22*256 = .
49 %8 YFX freonowego rewersyjnego 5632 = 0x1600) AV Register R
50 100 H.C fr‘(’e\gﬁs;g;‘(’)a?e'svzgsr;fﬁggo 0 - grzanie, 1 - chlodzenic | MSV | Register R
51 102 DEF frg)?]fﬁ'gg'}fm‘j‘ggﬁgo 0 - stop, 1 - start MSV | Coil 1632 R
Wysterowanie odzysku oh — 0f) = DOKIER —
52 104 YRec krzyzowego, obrotowego, 1%= 2562(2_2 A)l_ 22256 = MSV Register R
glikolowego 5632 = 0x1600)
Wysterowanie pompy
53 106 M7 obiegowej odzysku 0 - stop, 1 - start MSV | Coil 1696 R
glikolowego
Stan odzysku krzyzowego, 0 -stop, 1 - start, 2, 3 - .
54 108 RecState obrotowego, glikolowego odszranianie AV Register R
. Nastawa komory mieszania w 1% = 256 (22% = 22*256 = .
55 110 SetMix trybie pracy recznym 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Woysterowanie komory 1% = 256 (22% = 22*256 = .
56 112 ThrMCh mieszania 5632 = 0x1600) AV Register R
Wysterowanie przepustnicy
57 114 ThrSUEX nawiewnej i wywiewnej w 1% = 256 (22% = 22*256 = AV Register R

przypadku gdy w uktadzie
wystepuje komora mieszania

5632 = 0x1600)
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Woysterowanie przepustnicy
nawiewnej, wywiewnej w

58 116 Throt przypadku gdy w ukladzie nie 0 - stop, 1 - start MSV | Coil 1856 R
wystepuje komora mieszania
Zmienne Menu Ustawienia
Adres DEC ) ) Typ Odczyt
BacNet | Modbus Zmienna Opis Stany BacNet | Modbus [R]{ﬁpls
1-HMICON, 2 - HMI
59 118 Ch_Tmain Wyb6ér czujnika wiodacego RS485, 3 - Nawiew, 4 - AV Register R/W
Wywiew, 5 - PT5
o = o =)0 =
60 120 EcoDiff Roznica temp.ECO 1°c 2556?3;23 0)((:160202) 236 AV Register R/W
oY — o — * =
61 122 | TsetDownTime Rampa St;;j‘;;irj"peratu y | 1I°C é%%ff 051 60202) 256= | AV | Register | RW
Korekta temperatury zadanej 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
62 124 TsetCor (rampa startu) 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Korekta punktu pomiaru o o — Yy EnEf
63 126 OfsPT1 czujnika temperatury 1°Cc= %566352_2 0)?160202) 236 AV Register R/W
podtaczonego do wejscia PT1 B
Korekta punktu pomiaru o o Arkr ek —
64 128 OfsPT2 czujnika temperatury 1°Cc= 25566352—2 051&0202) 6= av Register R/W
podtaczonego do wejscia PT2 -
Korekta punktu pomiaru o o A krEk —
65 130 OfsPT3 czujnika temperatury 1rc= %%6352:2 0)((:180202) 6= av Register R/W
podtaczonego do wejscia PT3
Korekta punktu pomiaru o o — Yy EnEf
66 132 OfsPT4 czujnika temperatury 1°Cc= 25566352-2 0)?160202) 236 AV Register R/W
podtaczonego do wejscia PT4 B
Korekta punktu pomiaru o o — Y ENEE —
67 134 OfsPT5 czujnika temperatury 1rc= 25%%§2_2 051%0202) 256=| av Register R/W
podtaczonego do wejscia PTS B
Korekta punktu pomiaru
czujnika temperatury 1°C =256 (22 °C =22%*256 = .
68 136 OfsHMICon podtaczonego do ztagcza HMI 5632 = 0x1600) AV Register RIW
CON
Korekta punktu pomiaru
czujnika temperatury 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
69 138 OfsHMIRS podfaczonego do ztacza 5632 = 0x1600) AV Register RIW
MASTER RS485
70 140 Season Wybor pory roku 0 - Auto, 1 - Zima, 2 - Lato MSV Register R/IW
Temperatura zewngtrzna o — o — ok _
71 142 Tsummer powyzej ktorej uktad pracuje w 1°c 2556%;2—2 0)?160202) 236 AV Register R/W
trybie Lato -
. Histereza progu temperatury 1°C =256 (22 °C =22%*256 = -
72 144 HistSum lato / zima 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Wybor czujnika wiodacego 1-HMICON, 2 - HMI .
& 146 Ch_Tstd trybu czuwania RS485, 3 - Wywiew, 4 - PT5 MSV Register RIW
Aktualna temperatura czujnika | 1°C =256 (22 °C =22%*256 = .
4 148 TstdbyAct wiodacego trybu czuwania 5632 = 0x1600) AV Register R
75 150 StdMode Aktywacja trybu czuwania dla 1- grngzr:r?i’ezi _Cﬁl}li?jizi?:’ 3| msv Register R/W
o = o =9k =
76 152 StdHis Nastawa temperatury trybu | 1°C s 05160202) 236=1 AV | Register | RW
Opodznienie zalaczenia went 1s = 256 (22s = 22*256 = .
v 154 vit wzgledem przepustnic 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Opoznienie wylaczenia 1s = 256 (225 = 22*256 = -
78 156 DelThr przepustnic 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Opoznienie badania stanu 1s = 256 (225 = 22*256 = -
& 158 PresDel presostatow sprezu i filtrow 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Czas wychtodzenia
R nagrzewnicy elektrycznej, 1s =256 (22s = 22*256 = .
80 160 CoolingTime gazowej, chlodnicy freonowej i 5632 = 0x1600) AV Register RIW
/ lub modutu rewersyjnego
Wzmocnienie regulatora statego | 1 = 256 (22 = 22*256 = 5632 -
81 162 Kp_CP wydatku wentylatorow = 0x1600) AV Register RIW
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1s = 256 (22s = 22*256 =

82 164 Tice statego wydatku wentylatorow 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Cisnienie zadane 1 biegu dla
: 1pa = 256 (22pa = 22*256 = )
83 166 PaSZ1 pracy ze sta%ym. wydatkiem dla 5632 = 0x1600) AV Register R/W
nawiewu
Cisnienie zadane 2 biegu dla
¢ 1pa = 256 (22pa = 22*256 = .
84 168 PaSz2 pracy ze sta%ym_ wydatkiem dla 5632 = 0x1600) AV Register R/W
nawiewu
Cisnienie zadane 3 biegu dla
£ 1pa = 256 (22pa = 22*256 = )
85 170 PaSZ3 pracy ze staiyrn. wydatkiem dla 5632 = 0x1600) AV Register R/W
nawiewu
Zakres pomiarowy czujnika _ — 99%IEA —
86 172 DPTrangeSup | ciénicnia nawiewn (ustawic | P23~ 226(22pa=22"256= | A | pegiser | RMW
. .. 5632 = 0x1600)
zgodnie z nastawa na czujniku)
Cisnienie zadane 1 biegu dla
; 1pa = 256 (22pa = 22*256 = .
87 174 PaEZ1 pracy ze sta%ym_ wydatkiem dla 5632 = 0x1600) AV Register R/W
wywiewu
Cisnienie zadane 2 biegu dla _ o _
88 176 PaEZ2 pracy ze statym wydatkiem dla | P2 296 (220a=22"256 = | A\ | pogicrer RIW
] 5632 = 0x1600)
wywiewu
Ci$nienie zadane 3 biegu dla
: 1pa = 256 (22pa = 22*256 = -
89 178 PaEZ3 pracy ze staiym_ wydatkiem dla 5632 = 0x1600) AV Register R/W
wywiewu
Zakres pomiarowy czujnika _  ooxoEA
90 180 DPTrangeExh ciénienia wywiewu (ustawi¢c | P8 =296(22pa=22%256= | A | Register RIW
) L 5632 = 0x1600)
zgodnie z nastawa na czujniku)
.. R . 1% = 256 (22% = 22*256 = .
91 182 Supl Minimalna wydajnos$¢ nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register R/W
: . S . 1% = 256 (22% = 22*256 = .
92 184 Sup2 Srednia wydajno$¢ nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Maksymalna wydajno$é¢ 1% = 256 (22% = 22*256 = .
93 186 Sup3 nawiewll 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Minimalna wydajnosé 1% = 256 (22% = 22*256 = .
94 188 Exhl Wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register R/W
¢ . o . 1% = 256 (22% = 22*256 = .
95 190 Exh2 Srednia wydajno$¢ wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Maksymalna wydajno$é 1% = 256 (22% = 22*256 = .
96 192 Exh3 wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register R/W
97 194 RSsup RS485 falownika nawiewu 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 3104 R/IW
98 196 Rsexh RS485 falownika wywiewu 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 3136 R/W
99 198 RSsup2 RS485 falownika nawiewu 2 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 3168 R/W
100 200 RSexh2 RS485 falownika wywiewu 2 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 3200 R/IW
. Czgstotliwo$¢ minimalna 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
101 202 FminS falownika nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Czestotliwo$¢ maksymalna 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
102 204 FmaxS falownika nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register RIW
. Czgstotliwo$¢ minimalna 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
103 206 FminE falownika wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Czestotliwos¢ maksymalna 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
104 208 FmaxE falownika wywiewu 5632 = 0x1600) AV Register RIW
105 210 AdrSup RS485 falownika nawiewu 1=256 (Zzzozxfgog)s 6 =5632 AV Register R/W
106 212 AdrExh RS485 falownika wywiewu 1=256 (2:20:)(56230(2))5 6 =5632 AV Register R/IW
107 214 AdrSup2 RS485 falownika nawiewu 2 1=256 (2:20:)(56230(2))5 6 =5632 AV Register R/W
108 216 AdrExh2 RS485 falownika wywiewu 2 1=256 (2:20:)5;0(2))5 625632 | Av Register R/W
Czas przyspieszania 1s = 256 (22s = 22*256 = .
109 218 TaccVent falownikow 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Czas zatrzymywania 1s =256 (22s = 22*256 = -
110 220 TdecVent falownikow 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Udziat w regulacji temperatury | 1% = 256 (22% = 22*256 = -
111 222 RECproc odzysku 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Udziat w regulacji temperatury o — O — 9OKOER —
112 224 FXproc moduhu freonowego 1% = 256 (22% = 227256 = AV Register R/W

rewersyjnego

5632 = 0x1600)
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1% = 256 (22% = 22*256 =

113 226 MIXproc komory mieszania 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Udziat w regulacji temperatury 1% = 256 (22% = 22*256 = -
114 228 h_c_proc nagrzewnicy/chlodnicy 5632 = 0x1600) AV | Register R
Wzmocnienie regulatora 1 =256 (22 = 22*256 = 5632 .
115 230 Kp_Heat temperatury - grzanie = 0x1600) AV Register R/W
. Stata catkowania regulatora 1s = 256 (22s = 22*256 = .
116 232 Ti_Heat temperatury - grzanie 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Wzmocnienie regulatora 1 =256 (22 = 22*256 = 5632 .
17 234 Kp_Cool temperatury - chtodzenie = 0x1600) AV Register RIW
- Stata catkowania regulatora 1s =256 (22s = 22*256 = .
118 236 Ti_Cool temperatury - chtodzenie 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
119 238 PlcoolingAct Regulat:;;\l,vfj"dzenla 0-latem, 1-latemizima | MSV | Register | R/W
Opdznienie zataczenia 1s =256 (22s = 22*256 = .
120 240 DelOnPicool regulatora PI chtodzenia 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Wzmocnienie regulatora _ o _
121 242 Kp_Blow minimalnej, maksymalnej temp. 1=256 (2_2 = 227256 = 5632 AV Register R/W
Nawiewu = 0x1600)
Stata catkowania regulatora _ oo _
122 244 Ti_Blow minimalnej, maksymalnej temp. 1s =256 (2_25 = 227256 = AV Register R/W
Nawiewu 5632 = 0x1600)
. Minimalna temperatura 1°C =256 (22 °C = 22*256 = .
123 246 TminBlow nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Maksymalna temperatura 1°C =256 (22 °C = 22*256 = .
124 248 TmaxBlow nawiewu 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Aktualna temperatura zadana 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
125 250 TsetBlowAct nawiewu dla regulatora typ "2" 5632 = 0x1600) AV Register R
0 - nieaktywny, 1 - odzysk
126 252 RecMode Tryb pracy odzysku ciepta, 2 - odzysk chlodu, 3 - | MSV Register R/W
odzysk ciepta/chtodu
1s = 256 (225 = 22*256 = .
127 254 RecDown Rampa startu odzysku 5632 = 0X1600) AV Register R/W
Minimalna dozwolona o _ o — Yy EnEf
128 256 TlimRec temperatura wywiewu za 1°Cc= %566352_2 0)?160202) 236 AV Register R/W
odzyskiem (szronienie) B
. Minimalna wydajno$¢ odzysku 1% = 256 (22% = 22*256 = .
129 258 MinRot obrotowego 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Wzmochnienie regulatora _ ooxoER
130 260 KpRec zabezpieczajacego przed 1=256 (Z:ZO_XEEOS)SG =5632 | Av Register R/W
oszronieniem odzysku
Stata calkowania regulatora _  roxoEA
131 262 TiRec zabezpieczajagcego przed Is= 5222(2_23;12%0556 B AV Register R/W
oszronieniem odzysku B
132 264 ROtAl Negacja styku alarmowego 0-NO,1-NC MSV | Coil4224 | R/W
regulatora obrotow odzysku
133 266 G_Sec Ak%"z"sscll(i %‘i:‘krgl'g’lvpe‘;r:py 0 - nieaktywna, 1 -aktywna | MSV | Coil 4256 | R/W
Okres przestoju pompy odzysku | 1dzien =256 (22dni = 22*256 .
134 268 G_SecDP glikolowego = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Czas uruchomienia pompy 1s =256 (22s = 22*256 = .
135 270 G_SecT odzysku glikolowego 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Czas wygrzewania wstgpnego o — o — 7y _
136 272 InitT100 ze 100% otwarcia zaworu, 1°C 25%63§2_2 0)?160202) 256 AV Register R/W
niezalezne od min, max T.zewn B
Czas wygrzewania wstepnego z _ oo _
137 274 InitTscale procentowym otwarciem 1s =256 (2_28 = 227256 = AV Register R/W
7aWOrU 5632 = 0x1600)
138 276 RampEn Rampa opadania 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 4416 R/W
. . 1s = 256 (225 = 22*256 = .
139 278 RampTime Czas rampy opadania 5632 = 0x1600) AV Register R/IW
Mnimalna temperatura
i 7 o = o =90)% =
140 280 Init_Tmin zewngtrzna skali wysterowania | 1°C =256 (22 °C = 22*256 AV Register RIW

zaworu podczas wygrzewania
wstepnego

5632 = 0x1600)
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1% = 256 (22% = 22*256 =

141 282 NtV Tmin temperatury zewngtrznej rownej 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Min T.zewn
Maksymalna temperatura
- zewngtrzna skali wysterowania | 1°C =256 (22 °C =22%256 = :
142 284 Init_Tmax zaworu podczas wygrzewania 5632 = 0x1600) AV Register RIW
wstepnego
Wysterowanie zaworu podczas
. wygrzewania wstgpnego dla 1% = 256 (22% = 22*256 = .
143 286 InitVTmax temperatury zewnetrznej rownej 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Maks T.zewn
. . 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
144 288 Tliml Temperatura zalaczenia pompy 5632 = 0x1600) AV Register R/W
. Minimalne otwarcie zaworu 1% = 256 (22% = 22*256 = .
145 290 MinValve nagrzewnicy 5632 = 0X1600) AV Register R/W
Aktywacja ochrony
146 292 TbActive nagrzewnicy poprzez czujnik 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 4672 R/W
temperatury wody powrotnej
Aktywacja funkcji ochrony
Frost (przeciwzamrozenie) po o — o — 7% _
147 294 Tlim2 stronie wody wzgledem 1°C =256 (2_2 € = 227256 AV Register R/W
R 5632 = 0x1600)
temperatury zewngtrznej nizszej
niz ten parametr
Nastawa progu temperatury
powrotnej ponizej ktorej uktad
wchodzi w tryb wygrzewania | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
148 296 TbStopFrost (na postoju), powiazane z 5632 = 0x1600) AV Register R/W
alarmem blokujacym
A_ThHWwater
Nastawa progu temperatury
powrotnej ponizej ktorej uktad
wchodzi w tryb wygrzewania 1°C =256 (22 °C = 22*256 = .
149 298 ThStartFrost (podczas pracy), powigzane 7 5632 = 0x1600) AV Register R/W
alarmem blokujacym
A_ThHWwater
Nastawa temperatury powrotnej
wody nagrzewnicy, nastgpuje
otwarcie zaworu przy niskiej 1°C =256 (22 °C =22%*256 = .
150 300 TbStopReg temperaturze, niezaleznie od 5632 = 0x1600) AV Register RIW
glownego sygnatu regulacji
nagrzewnicy (na postoju)
Nastawa temperatury powrotnej
wody nagrzewnicy, nastgpuje
otwarcie zaworu przy niskiej 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
151 302 ThStartReg temperaturze, niezaleznie od 5632 = 0x1600) AV Register RIW
glownego sygnatu regulacji
nagrzewnicy (podczas pracy)
Wzmochnienie regulatora _ oknCa
152 304 KpBack temperatury wody powrotnej 1=256 (2—20;552;05;5 6 =5632 AV Register R/W
nagrzewnicy -
Stata catkowania regulatora
. - 1s = 256 (225 = 22*256 = .
153 306 TiBack temperatury Wody_ powrotnej 5632 = 0x1600) AV Register R/W
nagrzewnicy
154 308 HW_Sec Aktywacja ochrony pompy | g _icainwna, 1-aktywna | MSV | Coil 4928 | RW
nagrzewnicy wodnej
Okres przestoju pompy 1dzien = 256 (22dni = 22*256 .
155 310 HW_SecDP nagrzewnicy wodnej = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Czas uruchomienia pompy 1s = 256 (22s = 22*256 = .
156 312 HW_SecT nagrzewnicy wodnej 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Negacja styku alarmowego ) ) .
157 314 GasAl nagrzewnicy gazowe] 0-NC,1-NO MSV | Coil 5024 RIW
Minimalny czas postoju 1s =256 (22s = 22*256 = -
158 316 mBreakDX chiodnicy freonowe; 5632 = 0x1600) AV Register R/W
— Z — 9o%)EE —
159 318 MWorkDX Minimalny czas pracy 1s =256 (22s = 22*256 = AV Register RIW

chlodnicy freonowej

5632 = 0x1600)
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Minimalne temperatura
zewngetrzna powyzej ktorej

1°C =256 (22 °C =22*256 =

160 320 Tout_minDX moze pracowac chlodnica 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
freonowa
161 322 negS5F Negacja styku alarmowego 0-NO,1-NC MSV | Coil5152 | RMW
chtodnicy freonowej
162 324 I1_IlactiveDX Aktywaqaf“ stopnia chtodnicy | ¢ _pieaivwny, 1-aktywny | MSV | Coil 5184 | R/
reonowej
Aktywacja pracy kaskadowej 0 - nieaktywna (1->2), 1 - .
163 326 CascadeDX chiodnicy freonowej aktywna  (1->2->1+2) MSV | Coil 5216 R/W
. Podziat procentowy dla II 1% = 256 (22% = 22*256 = .
164 328 listageDX stopnia chlodnicy freonowej 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
: Podzial procentowy dla III 1% = 256 (22% = 22*256 = .
165 330 IlistageDX stopnia chlodnicy freonowej 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
Minimalny czas postoju
1s = 256 (225 = 22*256 = .
166 332 mBreakFX agregatu fre_onowego 5632 = 0x1600) AV Register R/W
rewersyjnego
Minimalny czas pracy agregatu 1s =256 (22s = 22*256 = .
167 334 mWorkFX freonowego rewersyjnego 5632 = 0x1600) AV Register RIW
Negacja styku alarmowego
168 336 negAFX agregatu freonowego 0-NO,1-NC MSV | Coil 5376 R/W
rewersyjnego
Styk chtodzenie agregatu .
169 338 HCmode f - 0-NO,1-NC MSV | Coil 5408 R/IW
Teonowego rewersyjnego
170 340 DefEunc Reakcja uktadu na sygnat 0 - stop uktadu, 1 - nl_s_kl bieg, MSV Register RIW
defrost 2 - brak reakcji
0 - tryb reczny, 1 -
171 342 ModeMix Tryb pracy komory mieszania | temperatura, 3 - temperatura/ | MSV Register R/W
COo2
172 344 PrioMH Priotytet w regulacji 0 - komory mieszania, 1 - Msv | coil 5504 RIW
temperatury dla nagrzewnicy
. - s . 1% = 256 (22% = 22*256 = -
173 346 MinFresh Minimalne $wieze powietrze 5632 = 0x1600) AV Register R/W
e . 1% = 256 (22% = 22*256 = .
174 348 MaxFresh Maksymalne §wieze powietrze 5632 = 0x1600) AV Register R/W
175 350 FHEn Szybkie grzanie komorg 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MS Register R/W
mieszania
Nastawa temperatury dla trybu o o — ArEnc g
176 352 TlimMCH szybkiego grzania komorg 1°C=256 (2_2 € =22%256 AV Register R/W
. - 5632 = 0x1600)
mieszania
Nastawa histerezy temperatury o — o — 9k _
177 354 HistMCH zadanej dla trybu szybkiego 1°C =256 (2_2 € =22%256 AV Register R/W
: - b 5632 = 0x1600)
grzania komorq mieszania
1ppm = 256 (22 ppm = 22*256 .
178 356 SetCO2 Nastawa zadanego progu CO2 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
179 358 Kp_CO2 Wzmocnienie regulatora CO2 1=256 (Zzzozxfgog)s 6 =5632 AV Register R/W
. Stata catkowania regulatora 1s = 256 (225 = 22*256 = .
180 360 Ti_CO2 co2 5632 = 0x1600) AV Register R/W
. Nastawa wartosci CO2 dla 1ppm = 256 (22 ppm = 22*256 .
181 362 ppmMin sygnalu OV = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Nastawa wartosci CO2 dla 1ppm = 256 (22 ppm = 22*256 .
182 364 ppmMax sygnalu 10V = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Zmienne Menu serwisowe
Adres DEC ) ) Typ Odczyt
BacNet | Modbus Zmienna Opis Stany BacNet | Modbus [R]{ﬁpls
183 366 ServiceMode Tryb serwisowy 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 5856 R/IW
1 - nawiew, 2 -
184 368 TYPE Wybor typu centrali nawiew/wywiew, 4 - MSV Register R/IW
podwdjny nawiew/wywiew
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0 - nieaktywny, 1 - glikol i
komora mieszania, 2 -
krzyzowy i komora mieszania,

185 370 RECOVERY Wybér typu odzysku 4 - obrotowy i komora MSV Register R/W
mieszania, 8 - komora
mieszania, 16 - glikolowy, 32 -
krzyzowy, 64 - obrotowy
186 372 REVERSE Wybdr agregatu freonowego | o _ pieaiywny, 1 - aktywny | MSV | Coil 5952 | R/
rewersyjnego
187 374 cooL Wybér typu chiodznicy 0- ”'eaktg"‘_":zbén'aﬂeonowa' MSV | Register RIW
0 - nieaktywna, 1 -
188 376 HEAT Wyb6r typu nagrzewnicy elektryczna, 2 - wodna, 4 - MSV Register R/W
gazowa
. Opoznienie zatgczenia 1s =256 (22s = 22*256 = .
189 378 PowOnTime sterowania po zaniku zasilania 5632 = 0x1600) AV Register RIW
0 - nieaktywne, 1 - 1S2F,
. - O presostat filtra wtornego, 2 - -
190 380 FuncDin5 Okreslenie funkcji wejscia Din5 DEF, funkcja defrost agregatu MSV Register R/W
rewersyjnego
191 382 FuncDin12 OkreSIe“‘eDﬁ‘;‘ikch‘ wejscia 0-onfoff, 1-A StopSL | MSV | Coil6112 | RW
Wybér typu sterowania 1- LG IC5,IG5a, 2 - Danfoss
192 384 Fanlnverters A FC51, 4 - Danfoss FC101,8- | MSV | Register RIW
wentylatorow EC Blue, 16 - EBM
- —ooRoER =
193 386 Actual AdrECB Aktualny adres EC Blue 1=256 (2:20_)(5;03)5 6=5632 AV Register R/W
- — oo*OLR =
194 388 AdrToSetECB Docelowy adres EC Blue 1=256 (2:20_)(%;0(2))5 6=5632 AV Register R/W
195 390 | ActiveConfigEcs | Akywacja nastawy nowego 0- Nie, 1 - Tak MSV | Coil 6240 | R/W
adresu EC Blue
0 - ok (komunikacja
196 392 StatusConfECB Status komur_nk'acp / tadowania poprawna), 1- W trakcie MSV | Coil 6272 RIW
nastaw silnika EC Blue (fadowania nastaw), 2 - alarm
(komunikacji)
197 394 Actual AdrEBM Aktualny adres EBM 1=256 (Zzzozxféog)% =5632 | AV | Register RIW
_  oo*oER —
198 306 | AdIToSetEBM Docelowy adres EBM 1=256 (Z:ZO‘XESOSSG =5632 | AV | Register | RMW
. ) Aktywacja nastawy nowego CNie 1. ;
199 398 ActiveConfigEBM adresu EBM 0 - Nie, 1 - Tak MSV | Coil 6368 R/W
0 - ok (komunikacja
200 400 StatusConfEBM Status komum_kaf:_]l / fadowania poprawna), 1- W trakcie Msv | Coil 6400 RIW
nastaw silnika EBM (fadowania nastaw), 2 - alarm
(komunikacji)
Aktywacja regulacji statego i ) .
201 402 ConstPress wydatku wentylatorow 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 6432 R/W
202 404 PresVent. Badanie sprezu wentylatorow 0 - nieaktywne, 1 - nawiew, 2 - MSV | Register R/W
nawiew i wywiew
Sterowanie 0-10VDC 0 - nieaktywne, 1 - Aoutl, 2 - .
203 406 Sup0_10 falownikiem nawiewu Aout2, 4 - Aout3, 8 - Aoutd | MSV | Register | RIW
Sterowanie 0-10VDC 0 - nieaktywne, 1 - Aoutl, 2 - .
204 408 Exh0_10 falownikiem wywiewu Aout, 4 - Aout3, 8 - Aouta | MSV | Coil 6528 R
205 410 Tiny Zadajnik temrﬂelf‘_tl‘;')}’ 0-10VDC | hieaktywny, 1 - aktywny | MSV | Coil 6560 | R/MW
206 412 FrostAlarm Alarm szronienia odzysku 0 - nieaktywny, 1 - aktywny | MSV | Coil 6592 | R/MW
A_ColdRec
Wybbér zabezpieczenia 0 - presostat, 1 - czujnik .
207 414 RecFrostProt szronienia odzysku temperatury MSV | Coil 6624 R/W
Wybbr sygnatu sterujacego e )
208 416 HEcontrol nagrzewnicg elektryczng 0-0-10VDC, 1-PWM | 1oy | coileess | RW
(0/10VDC)
(Aoutl)
0 - nieaktywny, 1 - Rel, 2 -
Styk praca (nie uwzglednia Re2,4 - Re3, 8 - Re4, 16 - .
209 418 Re_Work schladzania) Re5, 32 - Re6, 64 - Re7, 128 - | MSV | Register | R/W
Re8
0 - nieaktywny, 1 - Rel, 2 -
210 420 Re_Alarm Styk alarm Re2,4-Re3,B-Re4, 16- | 1oy | Register RIW

Re5, 32 - Re6, 64 - Re7, 128 -
Re8
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211 422 TexhAct Czujnik temperatury wywiewu 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 6752 R/W
Rampa zmiany nastawy
temperatury zadanej (dotyczy 1s =256 (22s = 22*256 = .
212 424 TsetChT zmiany Tset z menu lub 5632 = 0x1600) AV Register RIW
kalendarza)
213 426 RegType Typ regulatora temperatury 0-"1",1-"2" (kaskadowy) MSV | Coil 6816 R/W
Skalowanie wyjscia 0-"0-10vDC", 1 -"2- .
214 428 Aolscale analogowego Aoutl 10VDC" MSV | Coil 6848 R/W
Skalowanie wyjscia 0-"0-10vDC",1-"2- .
215 430 Ao2scale analogowego Aout2 10VDC" MSV | Coil 6880 R/W
Skalowanie wyjscia 0-"0-10vDC",1-"2- .
216 432 Ao3scale analogowego Aout3 10VDC" MSV | Coil 6912 R/W
Skalowanie wyjscia 0-"0-10vDC",1-"2- .
217 434 Ao4scale analogowego Aoutd 10VDC" MSV | Coil 6944 R/W
Czas komunikacji z jednym 1s = 256 (22s = 22*256 = .
218 436 Tcom urzadzeniem 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Czas przerwy w komunikacji
. (ustawi¢ wigkszy niz krotnosé 1s = 256 (22s = 22*256 = .
219 | 438 Twait Teom x ilos¢ urzadzen w 5632 = 0x1600) AV | Register ) RIW
komunikacji
Maksymalna warto$¢ odchytki
. temperatury zadanej i 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
220 440 MaxDiff temperatury z historii 5632 = 0x1600) AV Register R
temp.wiodacej
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C = 22*256 = .
221 442 T1 pomiar 1 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
222 444 T2 pomiar 2 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
223 446 T3 pomiar 3 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
224 448 T4 pomiar 4 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
225 450 T5 pomiar 5 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
226 452 T6 pomiar 6 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
227 454 T7 pomiar 7 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
228 456 T8 pomiar 8 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
229 458 T9 pomiar 9 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
230 460 T10 pomiar 10 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
231 462 T11 pomiar 11 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22%*256 = .
232 464 T12 pomiar 12 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = -
233 466 T13 pomiar 13 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22*256 = -
234 468 T14 pomiar 14 5632 = 0x1600) AV Register R
Historia temperatury wiodacej - | 1°C =256 (22 °C =22%*256 = .
235 470 T15 pomiar 15 5632 = 0x1600) AV Register R
. . . 1s = 256 (225 = 22*256 = .
236 472 HistPeriod Okres pomiaru temperatury 5632 = 0X1600) AV Register R/W
237 474 Reset Reset pomiaréw 2 historii 0-wyk 1 - zat. MSV | Coil 7584 | R/W
temperatury wiodacej
238 476 DINL Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7616 R
- cyfrowego 1 !
Odczyt stanu wejscia } ) .
239 478 _DIN2 cyfrowego 2 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7648 R
Odczyt stanu wejscia ) ) .
240 480 _DIN3 cyfrowego 3 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7680 R
241 482 _DIN4 Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - Zwarte MSV | Coil 7712 R
cyfrowego 4

61/77




WEL-PIAST

Odczyt stanu wejscia

MAX L v5.12017 10 10

242 484 _DIN5 0 - rozwarte, 1 - zZwarte MSV | Coil 7744 R
cyfrowego 5
243 486 _DING Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7776 R
cyfrowego 6
244 488 DIN7 Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7808 R
- cyfrowego 7
245 490 DINS Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7840 R
- cyfrowego 8
246 492 DIN9 Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7872 R
- cyfrowego 9
247 494 DIN10 Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - zZwarte MSV | Coil 7904 R
- cyfrowego 10
248 496 _DINLL Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - Zwarte MSV | Coil 7936 R
cyfrowego 11
Odczyt stanu wejscia .
249 498 _DIN12 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 7968 R
cyfrowego 12
. Odezyt stanu wejscia 1V = 256 (22V = 22*256 = .
250 500 Ain_1 analogowego 1 5632 = 0x1600) AV Register R
. Odczyt stanu wejscia 1V = 256 (22V = 22*256 = .
251 502 Ain_2 analogowego 2 5632 = 0x1600) AV Register R
. Odczyt stanu wejscia 1V = 256 (22V = 22*256 = .
252 504 Ain_3 analogowego 3 5632 = 0x1600) AV Register R
Odczyt wejscia czujnika 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = .
253 506 PT_1 PT1000 1 5632 = 0x1600) AV Register R
Odczyt wejscia czujnika 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = .
254 508 PT_2 PT1000 2 5632 = 0x1600) AV Register R
Odczyt wejscia czujnika 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = .
255 510 PT_3 PT1000 3 5632 = 0x1600) AV Register R
Odczyt wejscia czujnika 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = .
256 512 PT_4 PT1000 4 5632 = 0x1600) AV Register R
Odczyt wejscia czujnika 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = .
257 514 PT_5 PT10005 5632 = 0x1600) AV Register R
Odczyt czujnika w zadajniku o o — Yy EnEf
258 516 HMI_Con HMI podiaczonym poprzez 1°c %3566352—2 0)((:160202) 236 AV Register R
tacze HMI CON B
Odczyt czujnika w zadajniku o o A krEk —
259 518 HMI_RS HMI podlaczonym poprzez | » C 25566352_2 051&0202) 236=1 AV | Register R
tacze RS485 Master -
260 520 Rel Odezyt stanu wyjécia 0- Wyt, 1 - Zak. MSV | Coil 8320 R
cyfrowego 1
261 522 Re2 Odezyt stanu wyjscia 0- Wyl 1 - Zal. MSV | Coil 8352 R
cyfrowego 2
262 524 Re3 Odezyt stanu wyjécia 0- Wy, 1 - Zal. MSV | Coil 8384 R
cyfrowego 3
263 526 Re4 Odezyt stanu wyjécia 0- Wy, 1 - Zal. MSV | Coil 8416 R
cyfrowego 4
264 528 Re5 Odezyt stanu wyjscia 0- Wy, 1 - Zal. MSV | Coil 8448 R
cyfrowego 5
265 530 Re6 Odezyt stanu wyjscia 0- Wy, 1 - Zal. MSV | Coil 8480 R
cyfrowego 6
266 532 Re7 Odezyt stanu wyjscia 0- Wy, 1 - Zal. MSV | Coil 8512 R
cyfrowego 7
267 534 Re8 Odezyt stanu wyjScia 0- Wyl 1-Zal. MSV | Coil 8544 R
cyfrowego 8
Odczyt stanu wyjscia 1V =256 (22V = 22*256 = .
268 536 AOL analogowego 1 5632 = 0x1600) AV | Register R
Odczyt stanu wyjscia 1V =256 (22V = 22*256 = .
269 538 AO2 analogowego 2 5632 = 0x1600) AV | Register R
Odczyt stanu wyjscia 1V =256 (22V = 22*256 = -
270 540 A3 analogowego 3 5632 = 0x1600) AV | Register R
Odczyt stanu wyjscia 1V =256 (22V = 22*256 = -
271 542 A4 analogowego 4 5632 = 0x1600) AV | Register R
272 544 F_DINI Emulacja wejécia cyfrowego 1 | O Drakemulacii, 1-ustaw o, | pogister | Rw
rozwarte, 3 - ustaw zwarte
273 546 F_DIN2 Emulacja wejscia cyfrowego 2 0 - brak emulacji, 1 - ustaw MSV Register R/W

rozwarte, 3 - ustaw zwarte
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0 - brak emulacji, 1 - ustaw

274 548 F_DIN3 Emulacja wejécia cyfrowego 3 MSV Register R/IW
rozwarte, 3 - ustaw zwarte
275 550 F DIN4 Emulacja wejicia cyfrowego 4 | O Prakemulacji, 1-ustaw | o\, | pocicier | R
rozwarte, 3 - ustaw zwarte
. i 0 - brak emulacji, 1 - ustaw .
276 552 F_DIN5 Emulacja wejscia cyfrowego 5 rozwarte, 3 - ustaw zwarte MSV Register R/W
. i 0 - brak emulacji, 1 - ustaw .
277 554 F_DING Emulacja wejscia cyfrowego 6 rozwarte, 3 - ustaw zwarte MSV Register R/W
. o 0 - brak emulacji, 1 - ustaw .
278 556 F_DIN7 Emulacja wejscia cyfrowego 7 rozwarte, 3 - ustaw zwarte MSV Register R/W
. o 0 - brak emulacji, 1 - ustaw .
279 558 F_DIN8 Emulacja wejscia cyfrowego 8 rozwarte, 3 - ustaw zwarte MSV Register R/W
280 560 F_DIN9 Emulacja wejécia cyfrowego 9 | 07 Prak emulacji, L-ustaw |y, | poicrer RIW
rozwarte, 3 - ustaw zwarte
281 562 F_DIN10 Emulacja wejécia cyfrowego 10 | 0.~ Prak emulacyi, 1-ustaw 1y, | poicrer RIW
rozwarte, 3 - ustaw zwarte
282 564 FDINIL | Emulacja wejscia cyfrowego 11 | O Prak emulacji, L-ustaw |y, | povicer | Rpw
rozwarte, 3 - ustaw zwarte
283 566 FDIN12 | Emulacja wejicia cyfrowego 12 | 0 Prak emulacji, L-ustaw |y, | posicier | rpw
rozwarte, 3 - ustaw zwarte
284 568 Em_Ail Emulacja wejscia analogowego 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 9088 R/W
. Wartos¢ emulowana wejscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
285 570 E_Ail analogowego 1 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
286 572 Em_Ai2 Emulacja Wercz‘a analogowego | ¢ _pieaktywna, 1 - aktywna | MSV | Coil 9152 RIW
. Wartos¢ emulowana wejscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
287 574 E_Ai2 analogowego 2 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
288 576 Em_Ai3 Emulacja wejscia analogowego | _ pieawvwna, 1 -aktywna | MSV | Coil 9216 | R/W
. Wartos¢ emulowana wejscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
289 578 E_Ai3 analogowego 3 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
290 580 Em_PTL Emulac]g}”fé%%iczulmka 0 - nieaktywna, 1 - aktywna | MSV | Coil9280 | R/W
Warto$¢ emulowana wejscia 1°C =256 (22 °C = 22*256 = .
291 582 E_PTL czujnika PT1000 1 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
292 584 Em_PT2 Emulacjg?fé%%azczuﬁ“ka 0 - nieaktywna, 1 - aktywna | MSV | Coil 9344 RIW
Warto$¢ emulowana wejscia 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
293 586 E_PT2 czujnika PT1000 2 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
294 588 Em_PT3 Emulacjg?fé%%?zujmka 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 9408 R/W
Warto$¢ emulowana wejscia 1°C =256 (22 °C =22*256 = .
295 590 E_PT3 czujnika PT1000 3 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
296 592 Em_PT4 Emulac]g?fé%%iczujmka 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 9472 R/W
Warto$¢ emulowana wejscia 1°C =256 (22 °C =22%*256 = -
297 594 E_PT4 czujnika PT1000 4 5632 = 0x1600) AV | Register |\ RIW
298 596 Em_PT5 Emulac];.r.vfé%céasczujmka 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 9536 R/W
Warto$¢ emulowana wejscia 1°C =256 (22 °C =22%*256 = -
299 598 E_PTS czujnika PT1000 5 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
Emulacja wejscia czujnika w
300 600 Em_Hcon zadajniku podtaczonym do 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 9600 R/W
ztacza HMI CON
Warto$¢ emulowana czujnika o — o — % _
301 602 E_Hcon w zadajniku podlaczonym do | | C 25566352_2 0)((3160202) 236=| AV | Register | RMW
ztacza HMI CON -
Emulacja wej$cia czujnika w
302 604 Em_Hrs zadajniku podtaczonym do 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 9664 R/W
ztacza RS485
Warto$¢ emulowana czujnika o — o — 99KkOER —
303 606 E_Hirs w zadajniku podlgezonym do | | C - 230 (22°C=22%256= | A\ | Register | R/W
5632 = 0x1600)
ztacza RS485
304 608 F Rel Forsowanie wyjscia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
- 1 - forsuj zat.
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305 610 F Re2 Forsowanie wyj$cia cyfrowego | 0 - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
2 - forsuj zat.
306 612 F Re3 Forsowanie wyjscia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
3 - forsuj zat.
307 614 F Red Forsowanie wyjscia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
— 4 - forsuj zat.
308 616 F Re5 Forsowanie wyjscia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
- 5 - forsuj zat.
309 618 E Re6 Forsowanie wyj$cia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
- - forsuj zat.
310 620 E Re7 Forsowanie wyj$cia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
- - forsuj zat.
311 622 E Re8 Forsowanie wyj$cia cyfrowego | 0 - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 MSV Register RIW
- - forsuj zat.
312 624 FoAO1 Forsowanic wyjécia 0 - nieaktywne, 1 - aktywne | MSV | Coil 9984 RIW
analogowego 1
Warto$¢ w trybie forsowania 1V =256 (10V = 10*256 = .
313 626 F_AOL wyjscia analogowego 1 2560 = 0xA00) AV Register RIW
314 628 FoAO2 Forsowanie wyjScia 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MSV | Coil 10048 R/W
analogowego 2
Warto$¢ w trybie forsowania 1V =256 (10V = 10*256 = .
315 630 F_AQ2 wyj$cia analogowego 2 2560 = 0xA00) AV Register RIW
316 632 FoAO3 Forsowanie wyjécia 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MSV | Coil 10112 R/W
analogowego 3
Warto$¢ w trybie forsowania 1V =256 (10V = 10*256 = .
817 634 F_AO3 wyjscia analogowego 3 2560 = 0xA00) AV Register RIW
318 636 FoAO4 Forsowanie wyjscia 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MSV | Coil 10176 R/W
analogowego 4
Warto$¢ w trybie forsowania 1V =256 (10V = 10*256 = .
319 638 F_AO4 wyjscia analogowego 4 2560 = 0xA00) AV Register RIW
Zmienne Alarméw
Adres DEC Typ Odczyt
Zmi i R] /Zapi
BacNet | Modbus mienna Opis Stany BacNet | Modbus [R] /Zapis
Kasowanie alarméw 0 - brak kasowania, 1 - .
320 640 ResetAlarms blokujacych Kasowanie MSV | Coil 10240 RIW
Alarm bfednie ustawionego 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje .
321 642 A_Code kodu aplikaci alarm BV Coil 10272 R
322 644 A_AF Alarm p.poz. 0 - brak a'arg::r'nf TWystepwe | gy | coil 10304 R
323 646 A_StopS1 Alarm - wylaczony S1 0 - brak a'arg;:r'; Swystepuie | gy | coil10336 | R
324 648 A_ThHWair Alarm termostatu 0-brakaalarmu, 1-wystepuje | gy, | cojl10368 | R
- przeciwzamrozeniowego alarm
Alarm termostatu
305 650 A_3xThHWair przeciwzamrozeniowego @3 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 10400 R
krotne wystapienie alarmu alarm
A_ThHWair w ciagu godziny)
Alarm niskiej temperatury .
326 652 A_ThHWwater | wody powrotnej nagrzewnicy 0 - brak aIarzrir::r,ni TWYStePwe | gy | Coil 10432 R
wodnej
Alarm niskiej temperatury
wody powrotnej nagrzewnicy ) ) .
327 654 | A 3xThHWwater | wodnej (3 krotne wystapienie | O~ Crakalarmu, L-wystepuje | gy, | coijqaea | R
. alarm
alarmu A_ThHWwater w ciaggu
godziny)
Alarm termostatu nagrzewnicy | O - brak alarmu, 1 - wystgpuje -
328 656 A_ThHE elektryczne] alarm BV Coil 10496 R
Alarm termostatu nagrzewnicy
329 658 A 3xThHE elek.trygznej 3 krotnfe 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BV | Coil 10528 R
- wystapienie alarmu w ciaggu alarm
godziny)
330 660 A_ThGAS Alarm nagrzewnicy gazowej | O 0"k a'a’;';;’r'ni Swystepuie | gy | coil10560 | R

64/77




WEL-PIAST

MAX L v5.12017 10 10

Alarm nagrzewnicy gazowej (3 ) ) .
331 662 A_3XThGAS krotne wystapienie alarmu w | © - PraK a'arg?:r'ri wystepwe | gy | coil 10592
ciagu godziny)
332 664 A DX Alarm chiodnicy freonowej | O~ PraK a'arg?:r'n%l TWYSIePWe | gy | Coil 10624
333 666 A FX Alarm agregatu_ freonowego 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BV Coil 10656
rewersyjnego alarm
334 668 A_RecFC Alarm falowmk_a odzysku 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BV Coil 10688
obrotowego, glikolowego alarm
335 670 A_ColdRec Alarm oszronienia odzysku 0 - brak alarg?:r,n%l TWYstePwe | gy | Coil 10720
336 672 A_SupFilter Alarm brudnego filtra nawiewu 0 - brak alarg?:r,n%l TWystePwe | gy | coil 10752
337 674 A_SupFilter2 Alarm brudnego_ filtra wtornego | O - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 10784
nawiewu alarm
338 676 A_ExhFilter Alarm brudnego filtra wywiewu 0 - brak alarg?:r,ri TWYstePwe | gy | Coil 10816
339 678 A_SUpFC Alarm falownl_ka wentylatora | O - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 10848
- nawiewu alarm
Alarm falownika wentylatora | 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje .
340 680 A_ExhFC Wywiewu alarm BV | Coil 10880
Alarm braku komunikacji z 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje .
341 682 A_ComSupFC falownikiem nawiewu alarm BV | Coil 10912
Alarm braku komunikacji z 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje .
342 684 A_ComSupFC2 falownikiem nawiewu 2 alarm BV | Coil 10944
343 686 A ComExhEC Alarm brgk_u komunl_kacll z 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BY Coil 10976
- falownikiem wywiewu alarm
344 688 A ComEXhFC2 Alarm b_ral_<u komur_ukacp z 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 11008
- falownikiem wywiewu 2 alarm
345 690 A_SupPres Alarm wentylatora nawiewu 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BV | Coil 11040
(badany presostatem) alarm
346 692 A_ExhPres Alarm wentylatora wywiewu 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV Coil 11072
(badany presostatem) alarm
347 694 A_Tsup Alarm czujnlka temperatury 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 11104
nawiewu alarm
348 696 A Texh Alarm czujnlk_a temperatury 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 11136
- wywiewu alarm
349 698 A Tout Alarm czujnika temperatury 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 11168
- zewngtrznej alarm
350 700 A Trec Alarm _czujnlka temperatury 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 11200
- wywiewu za odzyskiem alarm
Alarm czujnika temperatury 0 - brak alarmu. 1 - wystepuic
351 702 A_TbackWater | wody powrotnej z nagrzewnicy alar’m Wystepu BV | Coil 11232
wodnej
352 704 A Tmain Alarm czujr_nka temperatury 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV | Coil 11264
- wiodacej alarm
Alarm emulacji wejsé 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje :
353 706 A_InEmul sterownika alarm BV Coil 11296
Alarm forsowania wyj$¢ 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje :
354 708 A_OutForce sterownika alarm BV Coil 11328
355 710 Alarm Alarm zbiorczy 0 - brak a'arg;:r'n}l TWYSePWe | gy | Coil 11360
9. Komunikacja Bacnet MS-TP z systemem BMS
Zmienne BacNet nalezy wyszuka¢ po podtaczeniu zasilonego sterownika oraz

wprowadzeniu odpowiednich ustawien sieci BacNet (patrz pkt.5)
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10. Sterowanie przez strone WWW

Sterownik wyposazony zostat w mozliwos¢ sterowania poprzez strone www. Wymaganym
sprzetowo elementem jest opcjonalna karta Ethernet widoczna ponizej:

NECEFoon Tl BRAAANANS (ZA5SRAAES

e o 5 O 3 4 4 5 i OO 3 S

EL-Piast pLc

Karta ETH ze ztgczem
RJ45 (wystepuje w
sterownikach
oznaczonych IP)

/]

ey 22
Wyglad sterownika z karta ETH

Aby potaczy¢ sie z lokalnego komputera podtaczonego bezposrednio kablem z kartg ETH
sterownika nalezy:

1.Ustawi¢ w ustawieniach karty sieciowej komputera dla protokotu TCP4 ponizsze
wartosci:

Wiasciwosci: Protokél internetowy w wersji 4 (TCP) 2x

Ogélne

Przy odpowiedniej konfiguraci sieci mozesz automatycznie uzyskad
niezbedne ustawienia protokatu IP. W przeciwnym wypadky musisz
uzyskat ustawienia protokotu IP od adminiskratara sieci.

£ Uzyskaj adres IP automatycenie

(@ Lizyj nastepuiacego adresu 13
Adres IP: lm
Maska podsieci: lm
Brama domysina: l—

€ Wzyskaj adres serwera DHS aubamatycznie

—{% Lizyj nastepujacych advesdw serwerdw DNS:

Preferawany serwer DNS: . . .
Alcernatywry servwer DNS: f i i

[ Shrawds pray zakoficzeniu poprasnosé
ustawier ZAAWANSOWANE. .,
ol _|

Ustawienia karty sieciowej komputera dla protokotu TCP4
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2.Nastepnie uruchomi¢ przegladarke internetowg i wpisa¢ domysiny adres
sterownika: 192.168.0.8
Pokaze sie okno gdzie nalezy wpisa¢ domysiny login: admin i hasto: admin

EL-PIAST b

&« C | @ MNiezabezpieczona | 192.168.0.8 Q i

7 EL-PIAST

Login: ]
Password: [N

3.Po wpisaniu loginu i hasta oraz zatwierdzeniu ,Login” ukaze sie ekran HMI
sterownika, w ktéorym mozemy dokonywac¢ nastaw i odczytéw petnego menu

sterownika.
] — O
EL-PIAST x
&« C | @ 192.168.0.8/#05-Menu serwisowe Q

/7 EL-PIAST

ELP11R32L ELP_PLC1

A_ComSupFC
18-09 11:47:29
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Sterownik posiada interfejs Ethernet, aby wiec podiaczy¢ sterownik bezprzewodowo z
lokalng siecig bezprzewodowg (WIFI), nalezy zastosowaé dodatkowy router. Jako punkt
dostepowy skonfigurowac lokalng sie¢ WIFI, po czym wigczy¢ sterownik do routera.
Ustawienia sieciowe routera i sterownika muszg byc¢ zgodne. Porty nalezy przekierowac

na zewnetrzny adres routera.

Ponizej przyktad schematyczny na rézne sposoby potgczenia:

1.Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci poprzez Wi-fi

—
g,
%

LOKALNA SIEC WIFI
np. 10.10.10.1

Adres w sieci WIFI
10.10.10.31
| | ] ROUTER

192.168.0.1
PLC Adres w podsieci

192.168.0.8
Adres domyslny

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika ELP, czyli: 192.168.0.8:80 na adres
zewnetrzny routera: 10.10.10.31, dzieki temu widzimy sterownik ELP w lokalnej sieci
WIFI. Dostep do sterownika uzyskujemy poprzez http://10.10.10.31

2.Bezposrednia komunikacja ze sterownikiem przez Router WIFI

N
iy
%
192.168.0.1
PLC Adres w podsieci
192.168.0.8

Adres domyslny

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika, czyli: 192.168.0.8:80 na adres
zewnetrzny routera: 192.168.0.1, dzieki temu widzimy sterownik w lokalnej sieci WIFI.
taczac sie z dedykowang sieciaq routera mamy dostep do sterownika przez
http://192.168.0.8
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3.Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci WIFI z udostepnieniem na zewnatrz

Przekierowanie portu na gtéwnym routerze z routera WIFI sterownika: port:80 z

ip:10.10.10.31 na zewnetrzny ip: port:80 ip: 83.100.100.1

=~
p—
o
LOKALNA SIEC WIFI
np. 10.10.10.1

Adres w sieci WIFI
10.10.10.31

—————] ROUTER

152.168.0.1
PLC Adres w podsieci

192.168.0.8
Adres domysiny

Router z przekierowaniem portu:80 ze sterownika czyli: 192.168.0.8:80 na adres
zewnetrzny routera:10.10.10.31, dzieki temu widzimy sterownik w lokalnej sieci WIFI.
taczac sie z dowolnego potaczenia Internet mamy dostep do sterownika przez

http://83.100.100.1
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11. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami LG IC5
http://www.aniro.pl/images/com download/14/Falownik%20iC5%?20instrukcja%20pl.pdf

Przykfad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

6N

24NAL

Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwojny wywiew

> GND

{ .
G & o =a]

= = =

5 5 &S
" i "8
= =i

EllEES RsL8s || [ Rs4ss

s [l
2l ¢
=l o | =

U1 02 201
RELAY RELAY RELAY
A T |
\ ‘ \
Konfiguracja przemiennikow LG IC5 sterowanie RS485:
Kod Nazwa Wartosc do Opis
nastawy

drv Tryb sterowania 3 Komunikacja poprzez RS485
Frqg Metoda zadawania czestotliwosci 8 Komunikacja Modbus-RTU
F21 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
F22 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika ...Hz Nastawa indywidualna
F23 Minimalna czestotliwo$¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy ta wartosc¢
F30 Charakterystyka U/F 0 Liniowa
F50 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 Aktywne
H30 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
H33 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
155 Funkcja przekaznika 12 Praca bez alarmu

1 Falownik wentylatora nawiewu
160 Adres przemiennika 2 Falowpik wentylatora wywigwu

3 Falownik 2 wentylatora nawiewu

4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
161 Predkos$¢ transmisji 3 9600
162 Reakcja na zanik komunikacji 2 Zatrzymanie
163 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji ukladu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac¢
czestotliwosci z dokumentacji centrali.

UWAGA: Nastawa w menu sterownika Ustawienia / Wentylatory / RS485 / Czestotliwos¢
maksymalna musi by¢é minimum 0,1Hz mniejsza od Fzmax, w przeciwnym wypadku
falownik moze wykazywac¢ biedy sterowania.
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12. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami LG IG5
http://www.aniro.pl/images/com download/22/Falowniiki%20LS%20iG5A%?20instrukcja%20pl.pdf

Przykfad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy

O,

Oin.. | Oin.. | Oin

- GND

GNO

[ 11

+ o
4 v ow

RS485

11 12

RELAY

MASTER

EL-Piost PLC

e

Din.. | Din.. | Din..

[SEp=Y
2R

—130B

Konfiguracja przemiennikéw LG IG5 sterowanie RS485:

Wartos¢ do

Kod Nazwa nastawy Opis
drv Tryb sterowania 3 Komunikacja poprzez RS485
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 7 Komunikacja Modbus-RTU
F21 Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
F22 Czestotliwos¢ znamionowa silnika ...Hz Nastawa indywidualna
F23 Minimalna czestotliwo$¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy ta wartosé
F30 Charakterystyka U/F 0 Liniowa
F50 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 Aktywne
H30 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
H33 Znamionowy prad silnika A Z tabliczki znamionowej silnika
I55 Funkcja przekaznika 12 Praca bez alarmu
1 Falownik wentylatora nawiewu
160 Adres przemiennika 2 Falowpik wentylatora wywi(.ewu
3 Falownik 2 wentylatora nawiewu
4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
161 Predkos$¢ transmisji 3 9600
162 Reakcja na zanik komunikacji 2 Zatrzymanie
163 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisa¢é
czestotliwosci z dokumentacji centrali.

UWAGA: Nastawa w menu sterownika Ustawienia / Wentylatory / RS485 / Czestotliwos¢
maksymalna musi by¢ minimum 0,1Hz mniejsza od Fzmax, w przeciwnym wypadku
falownik moze wykazywa¢ btedy sterowania.

7177


http://www.aniro.pl/images/com_download/22/Falowniiki%20LS%20iG5A%20instrukcja%20pl.pdf
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13. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC51
http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vit+micro+drive.htm

Przyktady podiaczen falownikdw:

28 > B BND o

N &9 [—m

P &8

GND &1

RS485 RS4BS Al B]A |8
WASTER| SLAVE |
1 201
RELAY RELAY foPust e Oin. | i | Din
\
[ [
583 Iz & g
> 24VAC . 24VAC >
Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew
-t mo,,
= =l & B RE ‘ |
NFERE
MASTER | SLAVE |
El-Plast PLC Din. | oin. | Din.
\

L 240AC 204

Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew

Konfiguracja przemiennikéw Danfoss FC51 sterowanie RS485

Kod Nazwa Wartos¢ do Opis
nastawy
1-03 Charakterystyka momentu obrotowego 0 Staty moment
1-20 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
1-24 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
1-25 Znamionowa predkos¢ silnika ...rpm Z tabliczki znamionowej silnika
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wylaczenie awaryjne ETR
3-02 Minimalna czestotliwos¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy te wartosé
3-03 Maksymalna czestotliwo$¢ zadana Fz max Nastawa indywidualna
3-17 Zrodto wartosci zadanej 3 11 Magistrala Modbus
4-14 Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
4-16 Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0
5-40 Funkcja przekaznika 6 Praca bez alarmu
8-01 Miejsce sterowania 0 Cyfrowe i stowo sterujace
8-02 Zrddto stowa sterujacego 1 FC RS485
8-03 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -
8-04 Reakcja na brak komunikacji 2 Zatrzymanie
8-30 Wybédr protokotu komunikacji 2 Modbus RTU
1 Falownik wentylatora nawiewu
8-31 Adres falownika w Modbus 2 Fanwr.ﬂk wentylatora wywigwu
3 Falownik 2 wentylatora nawiewu
4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
8-32 Szybkos$¢ transmisji portu FC 2 9600
8-33 Parzystos¢ portu FC 3 Brak parzystosci, 2 bity stopu
UWAGA:

Fz max - czestotliwosc falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z
regulacji ukiadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac¢ czestotliwosci z dokumentacji
centrali.
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http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vlt+micro+drive.htm
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14. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC101
http://drives.danfoss.us/products/vit/low-voltage-drives/vit-hvac-basic-drive-fc-101/#/

Przyktady podiaczen falownikdw:

28 > B

BND

N &9 [—e

GND 61
P &8

Przykfad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwéjny wywiew
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2U1 2U2
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Dodatkowo nalezy zewrzeé¢ wejscia falownika DANFOS FC101 oznaczone numerami 12 i 27

Konfiguracja przemiennikow Danfoss FC101 sterowanie RS485

Kod Nazwa Wartosc do Opis
nastawy
1-03 Charakterystyka momentu obrotowego 3 Stalty moment
1-20 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
1-24 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
1-25 Znamionowa predkos¢ silnika ...rpm Z tabliczki znamionowej silnika
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wytaczenie awaryjne ETR
3-02 Minimalna czestotliwo$¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy te wartosé
3-03 Maksymalna czestotliwo$¢ zadana Fz max Nastawa indywidualna
3-17 Zrodto wartosci zadanej 3 11 Magistrala Modbus
4-14 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
4-18 Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0
5-40 Funkcja przekaznika 06 Praca bez alarmu
8-01 Miejsce sterowania 0 Cyfrowe i stowo sterujgce
8-02 Zrédto stowa sterujacego 1 FC PORT
8-03 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -
8-04 Reakcja na brak komunikacji 2 Stop
8-30 Wybor protokotu komunikacji 2 Modbus RTU
1 Falownik wentylatora nawiewu
8-31 Adres falownika w Modbus 2 Fanwr_ﬂk wentylatora wywigwu
3 Falownik 2 wentylatora nawiewu
4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
8-32 Szybkos$¢ transmisji portu FC 2 9600
8-33 Parzystos¢ portu FC 3 Brak parzystosci, 2 bity stopu
UWAGA:

Fz max - czestotliwosc falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z
regulacji ukiadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac¢ czestotliwosci z dokumentacji

centrali.
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http://drives.danfoss.us/products/vlt/low-voltage-drives/vlt-hvac-basic-drive-fc-101/#/
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15. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i spos6b podiaczenia z silnikami EC

Blue

GND

EC Blue

EC Blue

Al B|A|B

MASTER

EL—Plost PLC

Din.. | Oin.. | Oin..

-, BRVAC

24VAC

Przykfad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

Podtaczenia przewodéw wentylatora EC Blue

Podtaczenie | Kolor kabla Funkcja kabla
PE 76tto/zielony Uziemienie
N niebieski Zasilanie -,0”
L brazowy Zasilanie- faza
11 biaty 1 Przekaznik stanu silnika -
zwarty -> potwierdzenie
12 biaty 2 pracy
B brazowy RS485 MODBUS
A czarny
GND niebieski ,0"” dla sygnatu sterujacego
- ECblue | LB ) D_. )
| e
| ° |
2 ;
| 1 8 !
. _ £E £ @ D5 max. AC 250 V 2 A i
| S g3 ¢ 2% ] |
[ O :
i 0§ 238 8 G @
! 10V [GND| E1 | D1 | A1 :é‘_:‘ 5 11 | 14 f’l:‘ N | L1 ‘ !
|
4 /f .-I ¢ - ,n—\‘.—--" E / ’
2 u
o 2| w 2 I =% = L | Z| o =
(1l m >= ] = m i) = = D] m D

Konfiguracja sterownikéw wentylatoréw EC Blue - Menu serwisowe/Wentylatory/EC Blue adres

74177
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16. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposob podiaczenia z silnikami
EBM

GHO GHD -

%*(Cﬂ %-{m
=P = F | ]
o jan]
b o als]a]e
RS4E5 RS4ES MASTER | SLAVE
1 2U1 FL-Plost AL Din.. | Din.. | Din..
[REAY ] |

ZHVAC 24VAC

Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

Nr kabla | Podtaczenie | Kolor kabla Funkcja kabla
1,2 PE 26Mto/zielony Uziemienie
3 N niebieski Zasilanie —,0”
5 L czarny Zasilanie- faza
6 NC biaty 1 Przekaznik stanu silnika —

rozwarty awaria
Przekaznik stanu silnika —

7 COM biaty 2 )
rozwarty awaria

10 RSB bragzowy RS485 MODBUS

11 RSA biaty RS 485 MODBUS

12 GND niebieski ,0” dla sygnatu sterujgcego

Konfiguracja sterownikéw wentylatorow EBM - Menu serwisowe/Wentylatory/EBM adres

75177
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17. Sterowanie 0-10VDC falownikami Danfoss FC51m LG IC5, LG IG5 w uktadzie
z wymiennikiem obrotowym

Konfiguracja przemiennikéw LG IC5, IG5 sterowanie RS485:

Wartos¢ do

Kod Nazwa Opis
nastawy
H93 Powrot do ustawien fabrycznych 1 Wszystkie parametry
Drv Tryb sterowania 1 Zataczanie pracy do przodu
Frqg Metoda zadawania czestotliwosci 3 Zacisk V1 - 0-10V
Acc Czas przyspieszania 30s -
Dec Czas zatrzymywania 30s -
F21 Maksymalna czestotliwo$é wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
F22 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika ...Hz Nastawa indywidualna
F23 Czestotliwos¢ poczatkowa (falownik 51 Zawsze wpisujemy ta wartosé
rozpoczyna prace)
F30 Charakterystyka U/F 0 Liniowa
F50 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 Aktywne
H20 Wybdr startu po zatgczeniu zasilania 1 Autorestart
H30 Znamionowa moc silnika kKW Z tabliczki znamionowej silnika
H33 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
17 Minimalne wejscie napiecia V1 0,1v Zawsze wpisujemy tq wartos$c
I8 Czestotliwos¢ odpowiadajgca napieciu w 5 Hz Zawsze wpisujemy ta wartos¢
parametrze I7
19 Maksymalne napiecie wejscia V1 10V Zawsze wpisujemy tq wartos$c
110 Czestotliwos$¢ odpowiadajaca napieciu w Hz Nastawa indywidualna = Fzmax
parametrze 19
155 Funkcja przekaznika 12 Praca bez alarmu

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z regulacji uktadu
rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisa¢ czestotliwosci z dokumentacji centrali.

Podfaczenie:

V1 - sterowanie 0-10VDC ze sterownika
CM - masa ze sterownika

3A,3B - przekaznik bezpotencjatowy - potwierdzenie pracy

P1, CM - zworka na state

76/77
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Konfiguracja przemiennikéw Danfoss FC51 sterowanie 0-10:

Wartos¢ do .

Kod Nazwa nastawy Opis

Po przywroceniu pojawi sie AL80
0-51 Przywrdcenie nastaw fabrycznych 9 ktory nalezy potwierdzi¢ wciskajac

przycisk OFF RESET na falowniku
1-03 Charakterystyka momentu obrotowego 0 Stalty moment
1-20 Znamionowa moc silnika kW Z tabliczki znamionowej silnika
1-24 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
1-25 Znamionowa predkos¢ silnika .rpm Z tabliczki znamionowej silnika

_ : Po wykonaniu autotuningu
1-29 Autotuning 3 potwierdzié przyciskiem OK
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wytaczenie awaryjne ETR
3-02 Minimalna czestotliwos¢ zadana 0 Zawsze wpisujemy tg wartosé
3-03 Maksymalna czestotliwos$¢ zadana Fz max Nastawa indywidualna
3-15 Zrodto wartosci zadanej 1 1 Wejscie analogowe 53
3-41 Czas rozpedzania 1 30s Czas przys$pieszania
3-42 Czas zatrzymania 1 30s Czas zatrzymania
4-12 Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa 0 Zawsze wpisujemy te wartosé
4-14 Maksymalna czestotliwo$é wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
4-16 Ograniczenie pradu wyjéciowego 150.0 -
5-10 Okreslenie funkcji weljfsgua wielofunkcyjnego 8 Start
5-40 Funkcja przekaznika 6 Praca bez alarmu
6-10 Dolna skala napiecia (zacisk 53) 0,1V Zawsze wpisujemy te wartos$c
6-11 Gérna skala napiecia (zacisk 53) 10V Zawsze wpisujemy te wartosé
6-14 Czestotliwosc odpowiadajaca napigciu w 5.000 Hz Zawsze wpisujemy te wartos¢
parametrze 6-10
6-15 Czestotliwosc odpowiadajaca napieciu w ...Hz Nastawa indywidualna = Fzmax
parametrze 6-11

6-90 Typ wyjscia 42 2 Wyjscie cyfrowe
6-92 Funkcja wyjscia 42 (cyfrowego) 60 Komparator 0
13'30 Argument komparatora 0 12 Wejscie analogowe 53
13'31 Warunek dla komparatora 0 2 Wieksze niz limit
13-12 Przekroczenie na wejsciu 53 wartosci
/0 Limit komparatora 0 0,1 0,1V zataczy wyjscie cyfrowe 42 ktére

podane na 18 zatgczy falownik

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z regulacji
ukfadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisa¢ czestotliwosci z dokumentacji centrali.

Podtaczenie zaciskow:
55 - masa sterownika
53 - sterowanie 0-10VDC
Relay 01, 02 - przekaznik bezpotencjatowy - potwierdzenie pracy
18, 42 - zewrzec na state

77177




