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1. Informacje ogolne

Sterownica EL-...-...-...-...-... spelnia wymagania norm:
PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-3:2012, PN-EN 61000-6-1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008

Sterownica moze by¢ obstugiwana przez niewykwalifikowany personel

Przeznaczenie

— Centrale nawiewne, podwdjne nawiewne, nawiewne + rezerwowe
— Centrale wywiewne, podwodne wywiewne, wywiewne + rezerwowe wspOtpracujgce z

detektorami dwuprogowymi CO lub LPG

Ponizej schemat technologiczny — przyktad na podstawie aplikacji MED-W
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2. Kodowanie sterownic

3. Opis pracy ukiadu

Typ urzadzenia

N - nawiew

2N - podwdjny nawiew

NR - nawiew + nawiew rezerwowy

detektorem CO, LPG

W+DET - wywiew, wspdtpraca z

2W+DET - podwdjny wywiew,
wspotpraca z detektorem CO, LPG

CO, LPG

WR+DET - wywiew + wywiew
rezerwowy, wspoétpraca z detektorem

Tab. 1. Funkcje uktaddw central klimatyzacyjnych.

Funkcja Warunek zadziatania Opis dziatania
Start wentylatoréw w trybie - ustaw tryb pracy - otwarcie przepustnic
wentylacji 1 bieg, 2 bieg, KALENDARZ - zafaczenie silnika wentylatorow na wybranym biegu
- ustaw tryb pracy Stop-auto - otwarcie przepustnic
, . - Detektor CO - Alarm 1 - zatgczenie silnika wentylatoréw na 1 biegu
Start wentylatoréw w trybie
detekcji CO - ustaw tryb pracy Stop-auto

lub 1 bieg
- Detektor CO — Alarm 2

- otwarcie przepustnic
- zatgczenie silnika wentylatorow na 2 biegu
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4. Okablowanie

Elementy automatyki nalezy podiaczy¢ zgodnie ze schematem aplikacji oraz ponizszymi
wytycznymi:

przewody sterownicze typu LIYY, LIYCY (nie stosowac przewoddw typu skretka
jako sterownicze) i zasilajgce typu YLY oraz komunikacyjne typu PROFIBUS DP typ
BUS O02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm powinny by¢ podigczone zgodnie ze
schematem elektrycznym stosownie do wybranej aplikacji,

przekroje przewoddéw zostaty dobrane dla ufozenia w korytku kablowym
metalowym na odlegto$¢ do 100m,

do komunikacji zadajnika, falownika, BMS nalezy stosowac przewody typu skretka
podwdjnie ekranowana (tzn. kazda para skrecona ekranowana i catosc
ekranowana) typu PROFIBUS DP typ BUS O2YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm,

nie dopuszcza sie potozenia kabli komunikacji razem z kablami sterowniczymi i
zasilajacymi, dla kabli komunikacji nalezy budowac osobne trasy kablowe,
falowniki montowac¢ nie dalej niz 100 metréw od sterownicy,

zadajnik HMI montowac nie dalej niz 100m od sterownicy,

nie dopuszcza sie stosowania 1 kabla do kilku urzadzen lub funkcji, nalezy
stosowac zasade 1 kabla do jednego urzadzenia lub funkcji,

nie dopuszcza sie stosowania kabli typu skretka jako sterownicze do sygnatéw

on/off 24V, 230V, 0-10VDC.

Tab. 3 Dane techniczne przewodow.

przeNvI\’/.odu Rysunek Opis Parametry
Przewody o zyle miedzianej NETPIEE ATl o=,
(1) . wielodrutowej gietkiej w ST e e L
— N izolacji PCV Pl
-40 do 70°C
Napiecie znamionowe:
(2) ——— Przewdd wielozytowy, o zytach | 450/750V Temperatura
miedzianych w izolacji z PCV pracy:
-40 do 70°C
Przewdd komunikacyjny
‘ (PROFIBUS DP typ BUS Napiecie znamionowe:
(3) N 02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 100V
\ mm) z zytami miedzianymi, Temperatura pracy:
ekranowany drutami - 30 do 70°C
miedzianymi w izolacji z PCV
Przewod wielozytowy, o zytach | Napiecie znamionowe:
(4) '--r,% miedzianych, ekranowany 450/750V Temperatura
S drutami miedzianymi w pracy:
izolacji z PCV -40 do 70°C
Przewdd zasilajacy z zytami Napiecie znamionowe:
(5) —R— miedzianymi, ekranowany 450/750V Temperatura
T drutami miedzianymi w izolacji pracy:
z PCV -40 do 70°C

Przewody zasilajace sterownice, pompy i silniki wentylatoréow nalezy podtaczy¢ zgodnie ze
schematem oraz listg kablowg. Przekroje przewodéw dobrano na obcigzalno$¢ pradowa
dtugotrwata zgodnie z norma EN/PN-IEC 60364-5-523.
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Tab. 4 Standardowa lista kablowa oraz symbole ze schematdéw

Symbol ze T Liczba zyt x
schematu Opis YP przekréj w
o przewodu >

aplikacji mm
S1F Wspotpraca z centralg p. poz. Wg. projektu PPOZ
KR1 Wytacznik krancowy komory wentylatora 1 (2) 2x1
KR2 Wytacznik krancowy komory wentylatora 2 (2) 2x1

F2M1,2 Zabezpieczenie silnika wentylatora 1,2 = =

Podtaczenie zasilania dla przemiennika .
AB,2 czestotliwosci wentylatora 1,2 (=) ZAGIEAT 2
2M1,2 Podtaczenie zasilania silnika zespotu (1) Zatacznik B

wentylatorowego 1,2

Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla BUS

el 2 przemiennika czestotliwosci wentylatora 1,2 | 02YS(St)CY e e ae
ov1 S|+0\{vn|k przepustnlc_y powietrza (2) 3x1

nawiewanego / wywiewanego
Sitownik przepustnicy powietrza
2Y2 nawiewanego / wywiewanego (czes¢ (2) 3x1
rezerwowa)
2S1H Pres_ostat roznicowy filtra wstepnego (2) %1
nawiewu / wywiewu
2S2H Pres_ostat roznicowy ﬁltral\{vstepnego (2) %1
nawiewu / wywiewu (czesc rezerwowa)
CO Detector | Sygnat alarmu 1 i 2 z detektora CO (2) 3x1
Sygnat informujacy o aktualnie
E.A2 wystepujacym alarmie 2 detektora CO (2) 2x1
(tablica ostrzegawcza)
ES Zc(:)tmerdzenle pracy — styk beznapieciowy (2) ox1
E4 Zbiorczy s.ygnalf alarmowy - styk (2) 2%1
beznapieciowy NO
N1 Sterownik = =
N2 Zadajnik HMI Tiny (4) 7x1
Zadajnik HMI Advance - komunikacja BUS
N3 (maksymalnie 100m) 02YS(St)CY BN 2
Zadajnik HMI Advance - zasilanie (2) ox1

(maksymalnie 100m)
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5. Opis elementéw zadajnika HMI oraz sterownika

HMI Advance

Poruszanie sie po menu,
zZmiana parametréw

Przytrzymanie przez 3 sekundy
© 100 % < powoduje wej$cie do menu

® 100 % tekstowego

Pojedyncze przycisniecie powoduje
mozliwos¢ edycji parametrow , Tryb
pracy”, ,Nastawa temperatury” oraz
zatwierdzanie nowej nastawy

Przytrzymanie przez 3 sekundy powoduje
wejscie do menu alarmow

Pojedyncze przyci$niecie powoduje

A EL-PIAST T ni&
cofniecie w zagtebieniu w menu

HMI Advance

Ikony menu gtéwnego (N, 2N, NR):

'y * Nastawa trybu pracy: ,Stop”, , 1bieg”, ,2bieg”,
- ,Kalendarz”

© 100 %
® 100 % © 100 %

Wysterowanie wentylatora 1 i 2

0
@ 100 % Alarm zbiorczy aktywny

Ikony menu gtéwnego (W+DET, 2W+DET, NR+DET):

- Nastawa trybu pracy: ,Stop”, ,,Stop-auto”,
@ 'y 73 | ,1bieg”, ,2bieg”, ,Kalendarz”

Odczyt aktualnie wystepujacego progu
alarmowego detektora

& 100 %
& 100 %

Wysterowanie wentylatora 1 i 2

& 100 %
& 100 %

Alarm zbiorczy aktywny

7/33




W EL-PIAST D (L DET 522013062

Po nacisnieciu klawisza ,OK” (okoto 1 sekundy) wyswietlacz przechodzi do menu
tekstowego obstugi uktadu automatyki.

Pojedyncze przycisniecie klawisza ,,OK” powoduje mozliwos¢ edycji parametréw ,Tryb
pracy”, ,Nastawa temperatury” oraz zatwierdzanie nowej nastawy

Po dluzszym jednoczesnym przytrzymaniu klawiszéw ,&” oraz ,¥” (okoto 3 sekundy)
wyswietlacz przechodzi do menu ustawien wyswietlania.

Opis parametrow - menu ustawien wyswietlacza:

Minimal brightness - minimalna jasnos$¢ podswietlenia

Maximal brightness - maksymalna jasnos¢ podswietlenia

Activity time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz przygasa

After activity time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnosci (nic; jezeli alarm to
przechodzi do menu alarméw; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw, a w
przeciwnym wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtéwnego)

T sensor offset - mozliwos¢ dokonania korekty pomiaru czujnika temperatury w
zadajniku HMI

Menu skin - mozliwo$¢ dokonania wyboru ,,skérki” zadajnika HMI

Communication settings - menu ustawien komunikacji zadajnika HMI oraz ustawien
ztacza RS485 Master sterownika ELP

Wyjscie z menu nastepuje po nacisnieciu klawisza C.

Zadajnik HMI Advance mozna poditaczy¢ do wejscia HMI CON
(znajdujacego sie w Sciance gornej sterownika w okolicy ztacza USB) lub do
ztagcza RS485 Master (jesli nie jest wykorzystywane do przesytania informacji z
systemem zarzadzania BMS). Istnieje mozliwo$¢ jednoczesnego poditaczenia
dwdch zadajnikéw do ztgcza HMI CON oraz RS485 Master - w tym przypadku nie
mozemy potaczy¢ sterownika z BMS obiektu.

Zadajnik HMI Advance posiada zworke ,simple/ext” ktérej rozwarcie
powoduje prace zadajnika z czeSciowo ukrytym menu, funkcja ta nie pozwoli
obstudze obiektu na wejscie w ,menu serwisowe” w ktéorym dokonujemy
konfiguracji uktadu wentylacyjnego.

Menu sterownika jest zawsze widoczne w catosci.

Zlacze USB stuzy do wgrania aplikacji sterowania, w przypadku
gdy aplikacja sterownika nie spetnia wymagan klienta skontaktuj sie z
producentem lub dostawca, isthieje mozliwos¢ dostosowania aplikacji do
wymagan oraz wgranie jej za pomoca dowolnego komputera klasy PC.
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ELP14R18-Mod - komunikacja Modbus RTU z BMS poprzez RS485 (ztqcze RS485 Master z
optoizolacja)

ELP14R18-Bac - komunikacja z BMS poprzez BACnet MS-TP (ztqcze RS485 Master z
optoizolacjq)

1. Wejscie w pod-menu lub

1. WySwietlanie parametréow. S S edycje parametru
. . - v e U 1n pT 9%, . . .
2. Migotanie wy$wietlacza ABGHAB A B 1736116l 2% 4 5] 1% 2. Zatwierdzenie zmiany
oznajmia alarm bAOMAMLMOV L UL G LG W W @ parametru
3. Przytrzymanie przez 3

sekundy otwiera menu
ustawien wyswietlacza.

A EL-PIAST

ELP14R18-MOD

Poruszanie sie po menu
Zmiana parametrow.

1. Cofniecie w zagtebieniu
menu.

Sygnalizacja komunikacji i
alarmu

2. Anulowanie zmiany
parametru
3. Przytrzymanie przez 3

sekundy otwiera menu
alarméw.

Poruszanie sig po menu
Zmiana parametrow.

Po dtuzszym przytrzymaniu klawisza OK (okoto 3 sekundy) wyswietlacz przechodzi do
menu ustawien wyswietlania.

Opis parametrow:

Contrast - kontrast wyswietlacza

Minimal brightness - minimalna jasnos$¢ podswietlenia

Maximal brightness - maksymalna jasnos$¢ podswietlenia

Backlight time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz przygasa

After baclight time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnosci (nic; jezeli alarm to
przechodzi do menu alarméw; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw, a w
przeciwnym wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtdwnego).

MAC address - adres MAC sterownika (numer sterownika w Modbus lub BacNet)

Master bus mode - mozliwos¢ wyboru typu komunikacji fgcza Master jako BACnet lub
Modbus

Master bus com speed - predkos$¢ komunikacji dla tagcza Master (RS485).

Stop bit - ilos¢ bitow stopu

Parity - bity parzystosci

Wyjscie z menu nastepuje po naci$nieciu klawisza C.
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5.1. Konfiguracja uktadu — menu serwisowe

Zadajnik HMI Advance posiada zworke ,simple/ext” ktérej rozwarcie powoduje
prace zadajnika z czesciowo ukrytym menu, funkcja ta nie pozwoli obstudze obiektu na
wejscie w ,menu serwisowe” w ktérym dokonujemy konfiguracji uktadu wentylacyjnego.

Dostep do menu serwisowego chroniony jest hastem (domyslnie: 1111).
Konfiguracja uktadu za pomocg menu serwisowego polega na:

1) zmiana typu centrali (nawiew, podwojny nawiew, nawiew + rezerwowy, wywiew +
detektor, podwojny wywiew + detektor, wywiewu + rezerwowy + detektor)

2) wejscie w menu konfiguracja i ustalenie:
Czas rozruchu - mozliwos¢ ustawienia czasu po ktdorym od wiaczenia zasilania
uktad moze rozpoczaé prace
Rodzaj falownika wentylatorow - mozliwo$¢ wyboru typu podtgczonego
falownika sterowanego po Modbus RS485 (LG IC5, IG5, Danfoss FC51, Danfoss
FC101, EC Blue, EBM, Eura Drive)
EC Blue - mozliwo$¢ dokonania nastawy adresu modbus regulatora obrotéow
wbudowanego w silnik EC.
EBM - mozliwo$¢ dokonania nastawy adresu modbus regulatora obrotow
wbudowanego w silnik EC.
Styk praca - mozliwo$¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych jako
potwierdzenie pracy (upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych celéw w
danej aplikacji).

Styk awarii - mozliwos¢ aktywacji jednego z wyj$¢ przekaznikowych jako
zbiorczy alarm (upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych celéw w danej
aplikacji).

Went.1 0-10VDC - mozliwos$¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora wywiewnego 1 (upewnij sie czy wyjscie
nie jest uzywane do innych celéw w danej aplikacji)

Went.2 0-10VDC - mozliwos$¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora wywiewnego 2 (upewnij sie czy wyjscie
nie jest uzywane do innych celéw w danej aplikacji)

Tcom - czas komunikacji z jednym falownikiem

Twait - czas odpowiedzi na komunikacje z wszystkimi falownikami

Po konfiguracji uktadu nalezy przetaczy¢ tryb serwisowy na NIEAKTYWNY oraz
przeprowadzi¢ procedure uruchomieniowg uktadu.

1) Podtaczy¢ i skonfigurowacé falowniki.

2) Sprawdzi¢ poprawno$¢ podtaczen i reakcje wejsé/wyjs¢ na stan detektordw,
elementow przetaczanych wejsciowych i elementéw wykonawczych wyjsciowych.

3) Wypetni¢ karte uruchomieniowg uktadu i kopie karty trwale zamocowaé przy
sterownicy (zatacznik D)

Menu serwisowe posiada opcje emulacji wejs¢ i forsowanie wyjs¢. Dla prawidtowej pracy
ukfadu funkcje emulacji i forsowania muszg by¢ nieaktywne.
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5.2. Standardowe funkcje wejs¢/wyj$¢ sterownika

Wejscia cyfrowe (Stan wejscia NC — podanie na wejscie DIN... Egg(r:;\i/snej thr::uwx;nm?gi?:go
napiecia 24VAC powoduje zatgczenie wejscia cyfrowego) pracy ukfadu alarmy

Din 1 Centrala P.POZ. zwarty A_StopSystem

Din 2 Zezwolenie na prace - wytacznik krancowy komory went. zwarty A_OpenVent

Din 3 Presostat filtra nawiewu / wywiewu rozwarty A_Filter

Czujniki temperatur PT1000

| Zwarcie wejécia do GND wywotuje

PT1 Detektor CO - stopien 1 Praca 1 bieg
PT2 Detektor CO - stopien 2 Praca 2 bieg
PT3 - -
PT4 - -
PTS - -

Wyjscia cyfrowe, stan wytgczony — wyjscie ReC/ReA rozwarte, stan zatgczony — wyjscie ReC/ReA zwarte

Rel Informacja o pracy przekaznikowe
Re2 Informacja o alarmie uktadu przekaznikowe
Re3 Informacja o alarmie 2 detektora CO (oSwietlenie ostrzegawcze) przekaznikowe
Re4.1 | Przepustnica nawiewu / wywiewu 1 przekaznikowe
Re4.2 | Przepustnica nawiewu / wywiewu 3 - wspdlnego (w uktadzie NR, WR+DET) przekaznikowe
Re5.1 | Przepustnica hawiewu / wywiewu 2 przekaznikowe
Re5.2 | Przepustnica nawiewu / wywiewu 3 - wspdlnego (w uktadzie NR, WR+DET) przekaznikowe

Wyjscia analogowe (wyjscia sygnatowe 0-10VDC)

Aoutl | Wentylator nawiewu / wywiewu 1
Aout2 | Wentylator nawiewu / wywiewu 2
Aout3 | -

W menu serwisowym istnieje mozliwos$¢ aktywacji dowolnego wyjscia przekaznikowego jako potwierdzenie
pracy lub zbiorczy alarm. Przy aktywacji upewnij sie ze dane wyjscie nie jest uzywane w aplikacji.
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6. Obstuga sterowania

Przed uruchomieniem uktadu przez uzytkownika, sterownica powinna by¢
podtaczona i sprawdzona przez uprawniony do tego personel.

Uruchomienie ukfadu

Wytacznik Q1M ustawié¢ w potozenie zataczony:

»1-ON” ( rozdzielnica tworzywowa ) »1” (rozdzielnica metalowa)
] @ e |(® | @ ® | @

A% e wew %

Uruchomienie pracy uktadu nastepuje gdy:

- nie wystepuje zaden z alarmoéw blokujacych prace uktadu

oraz

- parametr ,Ustaw tryb pracy” na sterowniku lub zadajniku jest ustawiony na opcje
inng niz Stop.

UWAGA: Po zaniku napiecia uktad automatycznie wraca do pracy z ustawieniami
z przed zaniku napiecia

6.1 Alarmy

Alarmy sygnalizowane sg poprzez miganie wyswietlacza i Swieceniem czerwonej
diody na sterowniku lub zadajniku.

Informacje o alarmie mozna odczyta¢ z ,Menu Alarméw”. Wejscie do menu
alarmoéw odbywa sie poprzez przytrzymanie klawisza ,,C” przez okoto 3 sekundy.

W przypadku wystgpienia alarmu blokujacego, do wznowienia pracy ukfadu
automatyki, konieczne jest skasowanie alarmu. Aby skasowac¢ alarm nalezy przej$¢ do
~Menu Alarméw” i na wybranym alarmie przytrzymac dtuzej klawisz ,,OK”. Jezeli zrédto
alarmu nadal wystepuje to alarm sie utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol ,*” co
oznacza ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli Zzrédto alarmu ustgpito badz ustapi po
potwierdzeniu, alarm zostanie skasowany.
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Lista alarmoéw

ALARMY

H Typ alarmu

” Reakcja uktadu, postgpowanie

Wejscia cyfrowe

A_StopSystem

Blokujacy

Wspolpraca z centrala PPOZ

Stan normalny — brak pozaru, na wej$ciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
Stan alarmowy — pozar wystepuje, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP az do ustapienia pozaru, po ustapieniu
pozaru nastgpuje samoczynny powro6t uktadu do stanu pracy z przed alarmu

Wejscie cyfrowe Dinl

A_OpenVent

Blokujacy

Ochrona przed praca przy otwartej komorze wentylatora

Stan normalny — na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
Stan alarmowy — na wejséciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP, po zamknieciu komory wentylatora
nalezy potwierdzi¢ alarm i nastgpuje powrot uktadu do stanu pracy z przed
alarmu

Wejscie cyfrowe Din2

A Filter

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtrow czgsci nawiewnej za pomoca presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, réznica ci$nien przed i za filtrem jest
ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu
24VAC

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, roznica cisnien przed i za filtrem
jest powyzej nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym jest sygnat
24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlony alarm brudnego
filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy bezzwtocznie wymienic¢ filtr na nowy,
praca z brudnym filtrem obniza wydatek centrali i moze spowodowac jego
rozerwanie co z kolei moze spowodowac zabrudzenie i uszkodzenie
wymiennikow ciepta/chtodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din3

Alarmy rézne

A FC1,2

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy falownika wentylatora 1 i 2 za pomocg informacji z
Modbus falownika (potwierdzenie pracy):

Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu uktadu nie wystgpuje alarm
falownika

Stan alarmowy — bezpos$rednio po uruchomieniu uktadu wystepuje alarm
falownika

Reakcja na stan alarmowy: uklad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ falownik i

sposob jego podlaczenia ze sterownikiem i wentylatorem, okres$li¢ przyczyne
btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomi¢ uktad

Stan pracy falownika badany jest 10 sekund od uruchomienia wentylatorow.

Komunikacja RS485 Modbus Slave
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Emulacja wejsc:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wejs¢ nie jest w trybie emulacji
S Stan alarmowy — co najmniej jedno z wej$¢ cyfrowych, analogowych, PT1000
& [ = Zanikajacy jest w trybie emulacji

Reakcja na stan alarmowy: sterownik nie reaguje na fizyczne zmiany wejscia
emulowanego, uktad pracuje z warto$cig z emulatora w menu serwisowym

Forsowanie wyjs¢:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wyj$¢ nie jest w trybie forsowania
Stan alarmowy — co najmniej jedno z wyj$¢ cyfrowych, analogowych jest w
A_OutForce Zanikajacy trybie forsowania

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje jednak wyjscie forsowane nie reaguje
na algorytm sterowania, zostaje ustawione za pomocg menu ,,forsowanie wyjs¢”
W menu serwisowym

Uwaga: Praca w trybie forsowania lub emulacji moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia ukitadu wentylacyjnego z winy uzytkownika. Zmiany wejs¢/wyjs¢
w trybie forsowania lub emulacji moze dokonywaé¢ tylko odpowiednio
wykwalifikowany i przeszkolony personel.

Kasowanie Alarmu

W przypadku wystgpienia alarmu blokujgacego, do wznowienia pracy ukfadu automatyki,
konieczne jest skasowanie alarmu. Aby skasowa¢ alarm nalezy przej$¢ do ,Menu
Alarmow” i na wybranym alarmie przytrzymac dtuzej klawisz ,,OK”. Jezeli zrodto alarmu
nadal wystepuje to alarm sie utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol ,*"” co oznacza
ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli zrédto alarmu ustgpito badz ustgpi po potwierdzeniu,
alarm zostanie skasowany.
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7. Obstuga uktadu

7.1 Giéwne menu

Tab. 4 Menu gtdwne.

Nazwa

Domysina

wartosc¢

Opis

Stan uktadu

Tryb

serwisowy

Tryb serwisowy - uktad jest w trakcie konfiguracji, brak
mozliwosci startu ukfadu

Stop - uktad jest zatrzymany, przepustnice zamkniete,
wentylatory nie pracujag

Stop-awaria - uktad jest zatrzymany, wystepuje co
najmniej jeden alarm blokujacy, sprawdz liste alarmaéw,
okresl przyczyne awarii, po usunieciu awarii skasuj alarm
blokujacy

Praca 1,2 bieg - prawidtowa praca na 1,2 biegu

wentylatoréow

Menu gtéwne

Wybér trybu pracy centrali

Kalendarz

Umozliwia programowanie kalendarza. Doktadny opis w

podrozdziale 7.2 Kalendarz.

Ustawienia

Parametry ukfadu sterowania. Doktadny opis w podrozdziale

7.3 Ustawienia.

Menu serwisowe

Umozliwia konfiguracje uktadu wentylacyjnego.

PL/EN/DE

Wybor jezyka menu (polski/angielski/niemiecki).

7.2 Kalendarz

W opcjach kalendarza mozna ustawi¢ date oraz godzine zegara czasu
rzeczywistego. Gdy tryb pracy zostanie ustawiony na , Kalendarz” sterowanie bedzie
realizowane wedtug zapisanych programéw. Kalendarz zawiera programy dzienne oraz

wyjatki.

Program zawiera parametr:

W konfiguracji N,2N, NR:
Tryb pracy - mozliwy wybér to Stop, 1 bieg, 2 bieg

W konfiguracji W+DET, 2W+DET, WR+DET:
Tryb pracy - mozliwy wybér to Stop, Stop-Auto, 1 bieg, 2 bieg
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Menu Kalendarz:

Kalendarz -> 95 Ustaw date:
-~ Cz 06-03-15
C
Ustaw czas:
13:43
OK o
Tryb pracy -> —» Poniedziatek ->
4—
C
Niedziela ->
Wyjatki ->
Tryb pracy:
Poniedziatek -> 95 Nowy -> 95 Czas od:
b b 8:00
C C

Ustaw tryb pracy

1 Bieg
OK - zapisanie programu .
Zapisz
Nowy -> Czas od:
10:00

Ustaw tryb pracy
2 Bieg
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Poniedziatek

7.3 Ustawienia

Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domys$inie: 1111).
Tab. Menu ustawien.

->

C - powro6t do menu wyzej

bez zapisu programu

Zapisz

A

Grupa

Nazwa

Domysina

wartosé

Opis

Wentylatory

10 s

Opodznienie zaftaczenia - czas od uruchomienia

przepustnic do uruchomienia wentylatoréw.

15s

Opoz.wylt.przep. - czas od przetaczenia trybu pracy
w tryb ,Stop” i rozpoczecia zatrzymywania
wentylatorow do rozpoczecia zamykania sitownikow

przepustnic centrali

30 s

Opoznienie presostatu - czas od uruchomienia
wentylatorow po ktérym badane jest cisnienie na
filtrach.

. %

Nastawa wydajnosci wentylatora nawiewu / wywiewu

(lub rezerwowego) na 1,2 biegu

RS485

Aktywne

RS485 fal. - aktywacja komunikacji z falownikiem 1

Aktywne

2.RS485 fal. - aktywacja komunikacji z falownikiem

wentylatora wtdérnego (rezerwowego)

0 Hz

Czestotliwos¢ minimalna - nastawa minimalnej
czestotliwosci wentylatora odpowiadajgcej nastawie

wydajnosci 0%

60 Hz

Czestotliwos¢ maksymalna - nastawa
maksymalnej czestotliwosci wentylatora
odpowiadajacej nastawie wydajnosci 100%
(czestotliwos¢ maksymalng nalezy dobraé i ustawic

zgodnie z DTR centrali oraz pomiarami wydajnosci)

Adres falownika - adres falownika wentylatora 1

2.Adres falownika - adres falownika wentylatora

wtérnego (rezerwowego)

60 s

Czas przyspieszania - czas rozruchu falownikéw
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60 s Czas zatrzymania - czas zatrzymania falownikow
0,3s Tcom - czas komunikacji z falownikiem
5 Twait - czas oczekiwania na odpowiedz w
s

komunikacji z falownikiem

7.4 Menu serwisowe
Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domys$inie: 1111).

Tab. 6 Menu serwisowe.

Nazwa

Nazwa

Domysina

wartosc

Opis

Tryb

serwisowy

Aktywny

Aktywny - mozliwa konfiguracja uktadu, brak
mozliwosci startu uktadu
Nieaktywny - nie mozliwa konfiguracja uktadu,

mozliwos¢ zataczenia ukfadu

Typ centrali

Typ

W+DET

N - centrale wentylacyjne nawiewne z jednym
wentylatorem

2N - centrale wentylacyjne nawiewne z dwoma
wentylatorami

NR - centrale wentylacyjne nawiewne z wentylatorem
rezerwowym  pracujgcym w  przypadku  awarii
pierwszego

W+DET - centrale wentylacyjne wywiewne z jednym
wentylatorem oraz wspdlpraca z dwuprogowym
detektorem CO, LPG

2W+DET - centrale wentylacyjne wywiewne z dwoma
wentylatorami oraz wspdfpraca z dwuprogowym
detektorem CO, LPG

WR+DET - centrale wentylacyjne wywiewne =z
wentylatorem rezerwowym pracujgcym w przypadku
awarii pierwszego oraz wspofpraca z dwuprogowym
detektorem CO, LPG

Konfiguracja

Czas

rozruchu

10s

Czas rozruchu - mozliwos¢ ustawienia czasu po

ktéorym od wigczenia zasilania uktad moze rozpoczac

prace
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Rodzaj
falownika

wentylatorow

Mozliwos¢ wyboru typu podtaczonego falownika
sterowanego po Modbus RS485 (LG IC5, LG IG5,
Danfoss FC51, Danfoss FC101, EC Blue, EBM, Eura

Drive)

EC Blue

247

Adres aktualny - nastawa adresu aktualnie

ustawionego na wentylatorze EC Blue

Adres docelowy - nastawa adresu wymaganego dla
danego wentylatora EC Blue (patrz tabela
Ustawienia/Wentylatory/RS485)

Nie

Ustaw adres - tadowanie nowego adresu do aktualnie
podifgczonego wentylatora EC Blue (podczas
wykonywania tej funkcji nalezy zasila¢ tylko jeden
wybrany wentylator EC Blue, natomiast po fadowaniu
nastaw nalezy wytgczy¢ i wiaczy¢ zasilanie wentylatora

EC Blue aby nowy adres byt aktywny !111)

Ok

Status OK - tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa fadowanie - uktad w trakcie tadowania nastaw,
przy poprawnej komunikacji tadowanie trwa ok.2
sekund

Alarm - wystgpit problem podczas tadowania nastaw

(bfad adreséw, komunikacji)

EBM

Adres aktualny - nastawa adresu aktualnie

ustawionego na wentylatorze EBM

Adres docelowy - nastawa adresu wymaganego dla
danego wentylatora EBM (patrz tabela
Ustawienia/Wentylatory/RS485)

Nie

Ustaw adres - tadowanie nowego adresu do aktualnie
podifgczonego wentylatora EBM (podczas wykonywania
tej funkcji nalezy zasila¢ tylko jeden wybrany
wentylator EBM, natomiast po fadowaniu nastaw nalezy
wytaczy¢ i wigczy¢ zasilanie wentylatora EBM aby nowy

adres byt aktywny !111)
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Ok

Status OK - fadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa fadowanie - ukfad w trakcie tadowania nastaw,
przy poprawnej komunikacji tadowanie trwa ok.2
sekund

Alarm - wystgpit problem podczas tadowania nastaw

(btad adreséw, komunikacji)

Styk praca

Nieaktywny

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych
jako potwierdzenie pracy (upewnij sie czy wyjscie nie

jest uzywane do innych celéow w danej aplikacji).

Styk alarm

Nieaktywny

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych
jako zbiorczy alarm (upewnij sie czy wyjscie nie jest

uzywane do innych celdw w danej aplikacji).

Went1l
0-10VDC

Nieaktywne

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora 1 (upewnij sie
czy wyjscie nie jest uzywane do innych celdw w danej

aplikacji)

Went2
0-10VDC

Nieaktywne

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora 2 (upewnij sie
czy wyjscie nie jest uzywane do innych celdw w danej

aplikacji)

Tcom

0,3s

Tcom - czas komunikacji z jednym falownikiem

Twait

2s

Twait - czas odpowiedzi na komunikacje z wszystkimi
falownikami

Odczyt wejsé, wyjs¢ sterownika, mozliwos¢ emulacji
wyjs¢ sterownika w trakcie
uktadu,

emulacji lub forsowania zgtaszany zostaje alarm ale

wejs¢ i forsowania

normalnej  pracy podczas wykonywania

uktad pracuje.

Zmiana hasta dostepu do opcji zaawansowanych.

Domysline hasto: 1111

th|+en = = Uwaga: zagubienie, zapomnienie hasta spowoduje
asto utrate mozliwosci zmiany parametrow
zaawansowanych.
Przywroc
ustawienia - - Przywraca wartosci poczatkowe wszystkich ustawien.
domyslne
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8. Zmienne Modbus RTU

Sterownik posiada implementacje protokotu Modbus RTU. Aby dokonac sprzegu
sieciowego nalezy podtaczy¢ magistrale RS-485 do portu MASTER na listwie sterownika.
Adres Modbus ustawiany jest za pomocg parametru MAC Address, ktéry dostepny jest
na wyswietlaczu sterownika ELP14R18 po diuzszym przytrzymaniu klawisza OK (okoto 3
sekundy).

Domyslne parametry komunikacji:

e MAC address ,1”

e predkos$c¢ transmisji 9600 bps (mozliwo$¢ zmiany z poziomu nabudowanego lub
zewnetrznego HMI)

e 8 bitow ramki

e 2 bity stopu

e brak parzystosci

Wszystkie zmienne sg 32-bitowymi wartos$ciami ktore sq przedstawiane w protokole
Modbus jako Input, Coil , Holding Register Iub Input Register w réznych przestrzeniach
adresowych.

Odczyt i zapis danych typu Input i Coil:

Kazda zmienna jest 32-bitowg wartoscig. Dla przyktadu zmienna o adresie w tabeli
0x0008 udostepnia bity pod adresami binarnymi 8*32 ... 9*¥32-1 dla Input i Coil w
standardzie Modbus.

Odczyt i zapis danych typu Holding Register i Input Register :
Zmienne w tej postaci, dla utatwienia integracji z systemami BMS, udostepniane sq w
réznych przestrzeniach adresowych.

- 0x0000 .. O0x1000 - tradycyjna reprezentacja wg. informacji ponizej
e Multistate — wyszczegdlnionym catkowitym wartosciom zmiennej odpowiadajq
opisane stany
e Decimal - 32-bitowa wartos$¢ zmiennej jest traktowana jako typ catkowity ze
znakiem,

e Fixed - typ statopozycyjny w ktérym 8 najmniej znaczacych bitéw przeznaczone
jest na czes¢ utamkowaq, natomiast pozostate 24 bity to czes¢ catkowita ze
znakiem. Wynika z tego, ze doktadnos$¢ wartosci Fixed to 1/256. Aby przeskalowac
wartosc reprezentowang w postaci Fixed na docelowg (witasciwg) nalezy
przemnozy¢ jg przez 1/256 = 0,00390625.

- 0x1000 .. 0x2000 - zmienne formatu Fixed przedstawione, jako wartosci
catkowite z pominieciem utamka
- 0x2000 .. 0x3000 - zmienne formatu Fixed przedstawione, jako wartosci z

doktadnoscig do jednego miejsca po przecinku w formacie dziesietnym. Wartosc
20,67 przedstawiona jest, jako 206

- 0x3000 .. 0x4000 - zmienne formatu Fixed przedstawione, jako wartosci z
doktadnoscia do dwdch miejsc po przecinku w formacie dziesietnym. Wartosc
20,67 przedstawiona jest, jako 2067

- 0x4000 ... 0x5000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x0000 ... 0x1000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw
nie sg uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

- 0x5000 ... 0x6000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x1000 ... 0x2000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie sg uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092
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0x6000 ... 0x7000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 .. 0x3000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie sq uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

0x7000 ... 0x8000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 ... 0x3000, lecz
zmienne sg traktowane, jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie sq uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z
tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie nalezy uzywa¢ w przestrzeniach
adresowych 0x1000 ... 0x4000 oraz 0x5000 ... 0x8000, gdyz traci sie najmniej znaczace 8
bitéw kazdej ze zmiennych.

Adresy z tabeli sg przeliczane dla protokotu Modbus w nastepujacy sposodb:

Przeliczanie adresow

Przestrzen Obliczanie adresu
adresowa
0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Adr.
0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr./ 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

UWAGA: nie mozna dokonan zapisu pojedynczego rejestru 16-bitowego w przestrzeniach
adresowych 0x1000 ... 0x4000. W tym wypadku nalezy zapisywac rejestry parami
komendg Preset Multiple Registers (0x10), na ktorg skfada sie petna wartos¢ 32-bitowej
zmiennej. Oznacza to, ze adres poczatku zapisu oraz ilo$¢ rejestrow musi by¢ liczbg

parzysta.

Zmienne Menu gléwne
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Adres DEC Typ Odczyt
BacNet | Modbus Nazwa zmiennej Opis Stany BacNet|  Modbus [R] /Zapis
0 - stop, 1 - praca 1 bieg, 3 -
0 0 UnitState Stan ukfadu (aktualny) praca 2 bieg, 4 - alarm MSV Register
blokujacy, 7 - tryb serwisowy
Ustaw tryb pracy (w ukladzie 0 - stop, 1 - praca | bieg, 2 - .
1 2 WorkModel N, 2N, NR) praca Il bieg, 4 - Kalendarz MSV Register R/W
Ustaw tryb pracy (w uktadzie | O - stop, 1 - stop auto, 2 - praca
2 4 WorkMode2 W+DET, 2W+DET, | bieg, 4 - praca Il bieg, 8 - MSV Register R/W
WR+DET) Kalendarz
Odczyt stanu z detektora CO | O - brak alarmu, 1 - alarm 1, 2 - .
3 6 Detector 1ub LPG alarm 2, 3 - alarm 2 MSV | Register R
4 8 Ventl Sygnat start/stop wentylatora 1 0 - stop, 1 - start MSV | Coil 128 R
centrali
. - 1% = 256 (22% = 22*256 = .
5 10 Pwrl Woysterowanie falownika 1 5632 = 0x1600) AV Register R
6 12 Vent2 Sygnat start/stop wentylatora 2 0 - stop, 1 - start MSV Coil 192 R
centrali
. - 1% = 256 (22% = 22*256 = .
7 14 Pwr2 Woysterowanie falownika 2 5632 = 0x1600) AV Register R
o 1A =256 (22A = 22*256 = .
8 16 11 Prad silnika wentylatora 1 5632 = 0x1600) AV Register R
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RS485: Czgstotliwosé 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = -
9 18 Fl falownika wentylatora 1 5632 = 0x1600) AV Register R
RS485: Obroty silnika EC 1rpm =256 (22rpm = 22*256 = .
10 20 RPM1 wentylatora nawiewu 1 5632 = 0x1600) AV Register R
RS485: Napigcie wyjscia _  oo%onA
11 22 U1l falownika lub napiecie DC 1V=25% (2_2\/ = 227256 = AV Register R
g 5632 = 0x1600)
silnika EC wentylatora 1
RS485: Kod alarmu falownika _
12 24 Faultl lub silnika EC wentylatora %A = 1A (HEX) el- v Register R
- piast.com/alarms-decoder
nawiewu 1
RS485: Poprawnos¢
komunikacji Modbus 1% = 256 (22% = 22*256 = .
13 26 Coml sterownika ELP z falownikiem 5632 = 0x1600) AV Register R
wentylatora 1
RS485: Prad silnika 1A =256 (22A = 22*256 = .
14 28 12 wentylatora 2 5632 = 0x1600) AV | Register R
RS485: Czgstotliwosé 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
5 30 F2 falownika wentylatora 2 5632 = 0x1600) AV Register R
RS485: Obroty silnika EC 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = .
16 32 RPM2 wentylatora 2 5632 = 0x1600) AV | Register R
RS485: Napiecie wyjscia _ — 99%9CRA —
17 34 u2 falownika lub napiecie DC 1V=25 (2_2\/ = 227256 = AV Register R
P 5632 = 0x1600)
silnika EC wentylatora 2
RS485: Kod alarmu falownika 1A = 1A (HEX) www.el- .
18 36 Fault2 lub silnika EC wentylatora 2 piast.com/alarms-decoder v Register R
RS485: Poprawnosé
komunikacji Modbus 1% = 256 (22% = 22*256 = .
19 38 Com2 sterownika ELP 7 falownikiem 5632 = 0x1600) AV | Register R
wentylatora 2
20 40 Thrl Wysterowanie przepustnicy 1 0 - stop, 1 - start MSV Coil 640 R
21 42 Thr2 Woysterowanie przepustnicy 2 0 - stop, 1 - start MSV Coil 672 R
Zmienne Menu Ustawienia
Adres DEC _ ) Typ Odczyt
BacNet | Modbus Zmienna Opis Stany BacNet | Modbus [R][@?pls
22 44 Vit Opdznienie zalaczenia went 1s = 256 (2_25 =22*256 = 5632 AV Register RIW
- wzgledem przepustnic = 0x1600)
23 46 DelThr Opoznienie wylaczenia 1s = 256 (2_25 = 22*256 = 5632 AV Register RIW
przepustnic = 0x1600)
Op6znienie badania stanu 1s = 256 (22s = 22*256 = 5632 .
24 48 PresDel presostatow sprezu i filtrow = 0x1600) AV Register RIW
Minimalna wydajno$¢ 1% = 256 (22% = 22*256 = .
2 %0 el wentylatora 1,2 5632 = 0x1600) AV | Register | RW
Maksymalna wydajno$é 1% = 256 (22% = 22*256 = .
26 52 G2 wentylatora 1,2 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
27 54 RS1 RS485 falownika 1 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV Coil 864 R/IW
28 56 RS2 RS485 falownika 2 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV Coil 896 R/W
- Czgstotliwo$¢ minimalna 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = .
29 58 Fmin falownikéw nawiewu 5632 = 0x1600) AV | Register | RW
Czgstotliwos¢ maksymalna 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = -
30 60 Fmax falownikéw nawiewu 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
31 62 Adrl RS485 falownika 1 1=256(22=22"256=5632= | A\ | Register | RW
0x1600)
- — oo%oLp — -
32 64 Adr2 RS485 falownika 2 17256 (22=22"256=5632= | /| Register | RW
0x1600)
Czas przyspieszania 1s = 256 (22s = 22*256 = 5632 .
33 66 TaccVent falownikow = 0X1600) AV Register R/W
Czas zatrzymywania 1s = 256 (22s = 22*256 = 5632 .
34 68 TdecVent falownikow = 0X1600) AV Register R/W
Zmienne Menu serwisowe
Adres DEC Zmienna Opis I Stany Typ | Odczyt |
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BacNet | Modbus BacNet | Modbus [R][@?pls
35 70 ServiceMode Tryb serwisowy 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 1120 R/W
1-N,2-2N,4-N(R), 8-
36 72 TYPE Wybdr typu centrali W+DET, 16 - 2W + DET, 32 - | MSV Register R/W
W (R) +DET
S . . - —_ % —_—
37 74 PowOnTime Opoz_meme za_%qczenl_a ) 1s = 256 (2_23 =22*256 = 5632 AV Register RIW
sterowania po zaniku zasilania = 0x1600)
1- LG IC5,IG5a, 2 - Danfoss
Wybor typu sterowania FC51, 4 - Danfoss FC101, 8 - .
38 76 FanInverters wentylatorow EC Blue, 16 - EBM, 32 - Eura MSV Register R/W
Drive
- — oo%oLp — -
39 78 ActualAdrECB Aktualny adres EC Blue 1=256 (Zzo_xfgog)S 6=5632=1 Av Register R/W
- — oo%oLp — -
40 80 AdrToSetECB Docelowy adres EC Blue 1=256 (Zzo_xfgog)S 6=5632=1 Av Register R/W
41 82 | ActiveConfigec | AKlywacja nastawy nowego 0 - Nie, 1- Tak MSV | Coil1312 | RW
adresu EC Blue
Status komunikacji / 0- ik_ (&? rt?:l?éli(eag: d[())op;i\i/\;na),
42 84 StatusConfECB fadowania nastaw silnika EC | W MSV | Coil 1344 R
Blue nastaw), 2 - alarm
(komunikacji)
= — 9o%oEp — -
43 86 ActualAdrEBM Aktualny adres EBM 1=256 (220;5505)5 6=5632= AV Register R/W
- — 9o%OER — -
44 88 AdrToSetEBM Docelowy adres EBM 1=256 (220;5505)5 6=5632 = AV Register R/W
. . Aktywacja nastawy nowego . .
45 90 ActiveConfigEBM adresu EBM 0 - Nie, 1 - Tak MSV Coil 1440 R/W
Status komunikacii / 0- ok, 1 - W trakcie (fadowania
46 92 StatusConfEBM ladowania nastaw silnilj<a EBM nastaw), 2 - alarm MSV Coil 1472 R
(komunikacji)
Sterowanie 0-10VDC 0 - nieaktywne, 1 - Aoutl, 2 - .
47 94 Ventl_0_10 falownikiem 1 Aout2, 4 - Aout3 MSV Register R/W
Sterowanie 0-10VDC 0 - nieaktywne, 1 - Aoutl, 2 - .
48 96 Vent2_0_10 falownikiem 2 Aout2, 4 - Aout3 MSV | Coil 1536 R
0 - nieaktywny, 1 - Rel, 2 - .
49 98 Re_Work Styk praca Re2, 4 - Re3, 8 - Red, 16 - Re5 MSV Register R/W
0 - nieaktywny, 1 - Rel, 2 - .
50 100 Re_Alarm Styk alarm Re2, 4 - Re3, 8 - Red, 16 - Re5 MSV Register R/W
— — S v——
51 102 Tcom Czas komunlkac!l z jednym 1s =256 (2_23 =22*256 = 5632 AV Register RIW
urzadzeniem = 0x1600)
Czas przerwy w komunikacji
., . .. rr —_ -_— * -_—
52 104 Twait (ustawié W%Qk,S,Zy niz qutnosc 1s = 256 (2_25 =22*256 = 5632 AV Register RIW
Tcom x ilo$¢ urzadzen w = 0x1600)
komunikacji
Odczyt stanu wejscia .
53 106 DIN1 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 1696 R
- cyfrowego 1
54 108 DIN2 Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - zwarte MSV | Coil 1728 R
- cyfrowego 2
55 110 _DIN3 Odezyt stanu wejscia 0 - rozwarte, 1 - Zwarte MSV | Coil 1760 R
cyfrowego 3
Odczyt stanu wejscia PT1 o — o — Y ENEh
56 112 _DIPT_1 uzytego jako wejécie cyfrowe 1ec 25%63é2:2 05160202) 256 AV Register R
(zwarte do GND = zataczone)
Odczyt stanu wejscia PT2 o — 0 — A kR g —
57 114 _DIPT 2 uzytego jako wejécie cyfrowe | 1 C 255663§2_2 0)((3160202) 256 AV | Register R
(zwarte do GND = zataczone) -
Odczyt stanu wyjscia ) ) .
58 116 Rel cyfrowego 1 0-Wyt, I - Zat. MSV Coil 1856 R
59 118 Re2 Odezyt stanu wyjscia 0-Wyl, 1-Zal MSV | Coil 1888 R
cyfrowego 2 v ’
60 120 Re3 Odezyt stanu wyjscia 0- Wy, 1-Zal MSV | Coil 1920 R
cyfrowego 3 v ’
Odczyt stanu wyjscia .
61 122 Re4 0-Wyt, I - Zat. MSV Coil 1952 R
cyfrowego 4
62 124 Re5 Odezyt stanu wyjscia 0-Wyl, 1-Zal. MSV | Coil 1984 R
cyfrowego 5
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Odczyt stanu wyjscia 1V =256 (10V = 10*256 = -
63 126 AOL analogowego 1 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt stanu wyjécia 1V =256 (10V = 10*256 = -
64 128 AO2 analogowego 2 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt stanu wyjécia 1V =256 (10V = 10*256 = .
65 130 AD3 analogowego 3 2560 = 0xA00) AV Register R
. . 0 - brak emulacji, 1 - ustaw .
66 132 F_DIN1 Emulacja wejscia cyfrowego 1 rozwarte, 3 - Ustaw zwarte MSV Register R/W
. o 0 - brak emulacji, 1 - ustaw .
67 134 F_DIN2 Emulacja wejscia cyfrowego 2 rozwarte, 3 - Ustaw zwarte MSV Register R/W
. o 0 - brak emulacji, 1 - ustaw .
68 136 F_DIN3 Emulacja wejscia cyfrowego 3 rozwarte, 3 - Ustaw zwarte MSV Register R/W
Emulacja wejscia PT1 uzytego
69 138 F_DIPT1 jako wejscie cyfrowe (zwarte 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 2208 RIW
do GND = zalgczone)
Emulacja wejscia PT2 uzytego
70 140 F_DIPT2 jako wejscie cyfrowe (zwarte 0 - nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 2240 R/W
do GND = zalaczone)
7 142 F Rel Forsowanie wyjscia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 - MSV Register RIW
1 forsuj zat.
72 144 F Re2 Forsowanie wyj$cia cyfrowego | O - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 - MSV Register RIW
2 forsuj zat.
73 146 F Re3 Forsowanie wyj$cia cyfrowego | 0 - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 - MSV Register RIW
3 forsuj zat.
74 148 F Res Forsowanie wyj$cia cyfrowego | 0 - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 - MSV Register RIW
4 forsuj zat.
75 150 F Re5 Forsowanie wyj$cia cyfrowego | 0 - nie forsuj, 1 - forsuj wyt., 3 - MSV Register RIW
5 forsuj zat.
76 152 FoAO1 Forsowanie wyjScia 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MSV | Coil 2432 R/W
analogowego 1
Warto$¢ w trybie forsowania 1V =256 (10V = 10*256 = .
g 154 F_AOL wyj$cia analogowego 1 2560 = 0xA00) AV Register RIW
Forsowanie wyjscia o ; .
78 156 FoAO2 analogowego 2 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MSV | Coil 2496 R/W
Warto$¢ w trybie forsowania 1V =256 (10V = 10*256 = .
& 158 F_AQ2 wyjscia analogowego 2 2560 = 0xA00) AV Register RIW
Forsowanie wyjscia i ) .
80 160 FoAO3 analogowego 3 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MSV | Coil 2560 R/W
Warto$¢ w trybie forsowania 1V =256 (10V = 10*256 = .
81 162 F_AG3 wyjscia analogowego 3 2560 = 0xA00) AV Register RIW
Zmienne Alarmow
Adres DEC Typ Odczyt
BacNet | Modbus Zmienna Opis Stany BacNet | Modbus [R][@?pls
82 164 ResetAlarms Kasowanie alarmw 0 - brak kasowania, 1 - MSV | Coil2624 | R/W
blokujacych kasowanie
83 166 A_StopSystem Alarm p.poz., brak sprezu 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BV Coil 2656 R
wentylatora nawiewu alarm
84 168 A_OpenVent Alarm otwartej komory 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BV Coil 2688 R
wentylatora alarm
85 170 A_Filter Alarm brudnego filtra 0 - brak a'arg;;’r'ni Swystepie | gy | coil 2720 R
86 172 A _FC1 Alarm falownika wentylatora 1 0 - brak aIar;r::r,ni TwWystepwe | gy | coil 2752 R
87 174 A FC2 Alarm falownika wentylatora 2 0 - brak aIarg:r,nﬁ - wystepuje BV | Coil 2784 R
88 176 A ComEC1 Alarm braku [«)_munlkacp z 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV Coil 2816 R
- falownikiem 1 alarm
89 178 A ComEC2 Alarm braku I_(o_munlkacll z 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV Coil 2848 R
- falownikiem 2 alarm
% 180 A InEmul Alarm emulac_:Jl wejsé 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje BV Coil 2880 R
- sterownika alarm
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91 182 A_OutForce Alarm forsowa_nla wyj$é 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje BV Coil 2912
sterownika alarm
92 184 Alarm Alarm zbiorczy 0-brakalarmu, 1-wystepue | gy | coil 2044

9. Komunikacja Bacnet MS-TP z systemem BMS

Zmienne BacNet nalezy wyszukaé po poditaczeniu zasilonego sterownika oraz
wprowadzeniu odpowiednich ustawien sieci BacNet (patrz pkt.5)
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10. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami LG IC5
http://www.aniro.pl/images/com download/14/Falownik%20iC5%?20instrukcja%20pl.pdf

Przykfad dla uktadu 2W, WR
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Konfiguracja przemiennikéw LG IC5 sterowanie RS485:

Kod Nazwa Wartosc do Opis
nastawy
drv Tryb sterowania 3 Komunikacja poprzez RS485
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 8 Komunikacja Modbus-RTU
F21 Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
F22 Czestotliwos¢ znamionowa silnika ...Hz Nastawa indywidualna
F23 Minimalna czestotliwo$¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy ta wartosé
F30 Charakterystyka U/F 0 Liniowa
F50 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 Aktywne
H30 Znamionowa moc silnika ...kW Z tabliczki znamionowej silnika
H33 Znamionowy prad silnika A Z tabliczki znamionowej silnika
I55 Funkcja przekaznika 12 Praca bez alarmu
1 Falownik wentylatora nawiewu
160 Adres przemiennika 2 Falowr_lik wentylatora wywic_ewu
3 Falownik 2 wentylatora nawiewu
4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
161 Predko$¢ transmisji 3 9600
162 Reakcja na zanik komunikacji 2 Zatrzymanie
163 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisa¢é
czestotliwoséci z dokumentacji centrali.

UWAGA: Nastawa w menu sterownika Ustawienia / Wentylatory / RS485 / Czestotliwos¢
maksymalna musi by¢ minimum 0,1Hz mniejsza od Fzmax, w przeciwnym wypadku

falownik moze wykazywa¢ btedy sterowania.
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11. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami LG IG5
http://www.aniro.pl/images/com_download/22/Falowniiki%?20LS%20iG5A%20instrukcja%20pl.pdf

Przykfad dla uktadu 2W,WR
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Konfiguracja przemiennikéw LG IG5 sterowanie RS485:

Wartos¢ do

Kod Nazwa Opis
nastawy
drv Tryb sterowania 3 Komunikacja poprzez RS485
Frqg Metoda zadawania czestotliwosci 7 Komunikacja Modbus-RTU
F21 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
F22 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika ...Hz Nastawa indywidualna
F23 Minimalna czestotliwo$¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy ta wartos¢
F30 Charakterystyka U/F 0 Liniowa
F50 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 Aktywne
H30 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
H33 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
155 Funkcja przekaznika 12 Praca bez alarmu
1 Falownik wentylatora nawiewu
160 Adres przemiennika 2 Fanwr_1ik wentylatora wywic_awu
3 Falownik 2 wentylatora nawiewu
4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
161 Predkos$¢ transmisiji 3 9600
162 Reakcja na zanik komunikacji 2 Zatrzymanie
163 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac¢
czestotliwosci z dokumentacji centrali.

UWAGA: Nastawa w menu sterownika Ustawienia / Wentylatory / RS485 / Czestotliwos¢
maksymalna musi by¢ minimum 0,1Hz mniejsza od Fzmax, w przeciwnym wypadku

falownik moze wykazywac¢ biedy sterowania.
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12. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC51
http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vit+micro+drive.htm

Przykfad dla uktadu 2W,WR
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Konfiguracja przemiennikéw Danfoss FC51 sterowanie RS485

Kod Nazwa Wartos¢ do Opis
nastawy
1-03 Charakterystyka momentu obrotowego 0 Staty moment
1-20 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
1-24 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
1-25 Znamionowa predkos¢ silnika ...rpm Z tabliczki znamionowej silnika
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wytaczenie awaryjne ETR
3-02 Minimalna czestotliwos¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy te wartosé
3-03 Maksymalna czestotliwo$¢ zadana Fz max Nastawa indywidualna
3-17 Zrodto wartosci zadanej 3 11 Magistrala Modbus
4-14 Maksymalna czestotliwosé wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
4-16 Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0
5-40 Funkcja przekaznika 6 Praca bez alarmu
8-01 Miejsce sterowania 0 Cyfrowe i stowo sterujace
8-02 Zrodto stowa sterujacego 1 FC RS485
8-03 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -
8-04 Reakcja na brak komunikacji 2 Zatrzymanie
8-30 Wybor protokotu komunikacji 2 Modbus RTU
1 Falownik wentylatora nawiewu
8-31 Adres falownika w Modbus 2 Fanwr_lik wentylatora WyWi?WU
3 Falownik 2 wentylatora nawiewu
4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
8-32 Szybkos$¢ transmisji portu FC 2 9600
8-33 Parzystos¢ portu FC 3 Brak parzystosci, 2 bity stopu
UWAGA:

Fz max - czestotliwosc falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z
regulacji ukiadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac¢ czestotliwosci z dokumentacji
centrali.
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http://drives.danfoss.us/products/vit/low-voltage-drives/vit-hvac-basic-drive-fc-101/#/
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Przyktady podiaczen falownikdw:
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Dodatkowo nalezy zewrzeé wejscia falownika DANFOS FC101 oznaczone numerami 12 i 27

Konfiguracja przemiennikéow Danfoss FC101 sterowanie RS485

Wartoséé do

Kod Nazwa nastawy Opis
1-03 Charakterystyka momentu obrotowego 3 Staty moment
1-20 Znamionowa moc silnika .. kW Z tabliczki znamionowej silnika
1-24 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
1-25 Znamionowa predkos¢ silnika ...rpm Z tabliczki znamionowej silnika
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wylaczenie awaryjne ETR
3-02 Minimalna czestotliwo$¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy te wartosé
3-03 Maksymalna czestotliwo$¢ zadana Fz max Nastawa indywidualna
3-17 Zrédio wartoéci zadanej 3 11 Magistrala Modbus
4-14 Maksymalna czestotliwo$é wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
4-18 Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0
5-40 Funkcja przekaznika 06 Praca bez alarmu
8-01 Miejsce sterowania 0 Cyfrowe i stowo sterujgce
8-02 Zrodio stowa sterujacego 1 FC PORT
8-03 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 -
8-04 Reakcja na brak komunikacji 2 Stop
8-30 Wybor protokotu komunikacji 2 Modbus RTU
1 Falownik wentylatora nawiewu
8-31 Adres falownika w Modbus 2 Falowr?ik wentylatora wywigwu
3 Falownik 2 wentylatora nawiewu
4 Falownik 2 wentylatora wywiewu
8-32 Szybkos$¢ transmisji portu FC 2 9600
8-33 Parzystos¢ portu FC 3 Brak parzystosci, 2 bity stopu
UWAGA:

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z

regulacji ukladu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac¢ czestotliwosci z dokumentacji

centrali.
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14. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i spos6b podiaczenia z silnikami EC
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EC Blue
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EL—Plost PLC

Din..

Oin.. | Oin..
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Podtaczenia przewodéw wentylatora EC Blue

Podtaczenie | Kolor kabla Funkcja kabla
PE 76tto/zielony Uziemienie
N niebieski Zasilanie -,0”
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Konfiguracja sterownikéw wentylatoréw EC Blue - Menu serwisowe/Wentylatory/EC Blue adres
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15. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposob podlaczenia z silnikami
EBM

GHO GHD -
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r i ARNE
RS485 RS4E5 HASTER | SLAVE
U1 2U1 EL-Piost PLL Din.. | Din.. | Din..
[REAY ] |
i P
2EVAC ZHVAL
Nr kabla | Podtaczenie | Kolor kabla Funkcja kabla
1,2 PE 26Mto/zielony Uziemienie
3 N niebieski Zasilanie —,0”
5 L czarny Zasilanie- faza
6 NG biaty 1 Przekaznik stanu 3|_In|ka -
rozwarty awaria
7 COM biaty 2 Przekaznik stanu S|_In|ka -
rozwarty awaria
10 RSB brgzowy RS485 MODBUS
11 RSA biaty RS 485 MODBUS
12 GND niebieski ,0” dla sygnatu sterujgcego

Konfiguracja sterownikéw wentylatorow EBM - Menu serwisowe/Wentylatory/EBM adres
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16. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Eura ES800,E1000,
E2000

Konfiguracja przemiennikéw EURA E800, E1000, E2000 sterowanie RS485:

Kod Nazwa Wartosc do Opis
nastawy

F106 Tryb sterowania 2 Skalarne U/F
F111 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna

Yy . . Z tabliczki znamionowej silnika
F118 Czestotliwosc¢ znamionowa silnika ...Hz (50Hz/60Hz)

o, . Klawiatura + zacisk + Modbus

F200 Zrédto polecenia startu 4 RS485
F201 Zrodio polecenia zatrzymania Klawiatura E;Zg;k + Modbus
F203 Gtéwne zrodto czestotliwosci 10 Modbus RS485
F300 Funkcja przekaznika 5 Praca bez alarmu
F607 Zabezpieczenie pradowe 1 Wigczone
F608 Prad graniczny % 130 Prad graniczny
F613 Lotny start 1 Aktywny
F801 Znamionowa moc silnika ...kW Z tabliczki znamionowej silnika
F802 Znamionowe napiecie silnika . V Z tabliczki znamionowej silnika
F803 Znamionowy prad silnika A Z tabliczki znamionowej silnika
F805 Predkos$¢ znamionowa silnika ... obr/min Z tabliczki znamionowej silnika

L . oo Z tabliczki znamionowej silnika
F810 Czestotliwosc¢ znamionowa silnika ...Hz (50Hz/60Hz)

Przed dokonaniem autotuningu nalezy
ledni s :

F800 Autotuning silnika 1 DR e, PO Yo%

Przyktad parametryzacji silnika 3,7kW, 400V, 1440 obr/min, 8,8A, 50Hz

801=3.7|—> [F802=400 »@3:8.8}»&805:144(] N -
]
Target TEST is - ~
Mmgéis 'Splay::d}’_wp F800=1

Po wpisaniu parametrow silnika z tabliczki znamionowej prosze nacisng¢ zielony przycisk RUN,
pojawi sie napis TEST. Po pomiarze, ktéry powinien trwac¢ do okoto 1 minuty, naped jest gotowy
do pracy.

. . 1 Falownik wentylatora 1
F900 Adres przemiennika > Falownik wentylatora 2
Fo01 Typ transmisji 2 RTU
F904 Predkos$¢ transmisiji 3 9600
. . I Reakcja na zanik komunikacji -
FO05 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0 zatrzymanie

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisa¢é
czestotliwosci z dokumentacji centrali.

UWAGA: Nastawa w menu sterownika Ustawienia / Wentylatory / RS485 / Czestotliwos¢

maksymalna musi by¢ minimum 0,1Hz mniejsza od Fzmax, w przeciwnym wypadku
falownik moze wykazywac¢ biedy sterowania.
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