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1. OPIS ELEMENTOW STERUJACYCH | KONTROLNYCH
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P1A P1C P1B AC GND DI3

‘ Sygnalizacja stanu wyjscia PWM

‘ Sygnalizacja stanu alarmowego

DI2

Zatwierdzanie zmiany

Wechodzenie do trybu edycji parametru

Zmiana warto$ci parametru

Przechodzenie pomigdzy parametrami ‘

zatwierdzenia zmiany

Wychodzenie z trybu edycji bez ‘

‘ Sygnalizacja pracy portu RS 485

PWM DO1 DO2 DO3 DO4 DO5 DOB +24V +24V GND GND 24VAC

AR\ VAV AV AVRAVERY

Wyjscie modulowane +24V {

Wyjécia cyfrowe +24V / 0,5A

Wyjscia
Zasilanie 24VAG { | @

2. Lista dostepnych parametrow

Funkcja

Zakres

Nastawa fabryczna

10h Ograniczenie gérne sygnatu na wejsciu analogowym 0.0-10.0V 10.0 Zapis i odczyt
11h Ograniczenie dolne sygnatu na wejsciu analogowym 0.0-10.0V 0,2 Zapis i odczyt
12h Wartos¢ sygnatu na wejsciu analogowym (sterujacym) 0.0 -10.0V - Odczyt
13h Liczba zataczanych stopni grznia 1-6 2 Zapis i odczyt
14h Okres wyjscia PWM 1.0-10.0s 10.0 Zapis i odczyt
15h Ograniczenie wyjscia PWM 0-100% - Zapis i odczyt
16h Wejscia cyfrowe - Odczyt
17h Wyjscia cyfrowe - Odczyt
18h Aktualny procent wysterowania wyjscia PWM 0.0 — 100% - Odczyt
19h ggﬁg ;gz?aprfggynr?ggfm;icgszybkoéé narastania 0-100 0 Zapis i odczyt

Ver. 20070302



EL-Piast

3. Ogdlna zasada sterowania

Moc nagrzewnicy sterowana jest sygnatem PWM — modulowaniem szerokos$ci poprzez naprzemienne
zatgczanie i wytaczanie wyjscia PWM. Do wejscia tego powinien byé podtaczony element sterujacy praca
pierwszego stopnia nagrzewnicy np. stycznik lub triak.. W zaleznosci od wybranego trybu pracy, czas
trwania zatgczenia jest wprost proporcjonalny do sygnatu sterujgcego, podawanego na wejscie analogowe,
lub do czasu aktywacji wejscia cyfrowego DI3 . Wyjscia cyfrowe DI2 i- DI6 zalaczaja sie kolejno gdy sygnat
PWM osiggnie wartos¢ maksymalna. Po zataczeniu kolejnego stopnia sygnat PWM maleje do minimum.
Tryb pracy nagrzewnicy (19h=0)

Napiecie robocze grzatek podawane jest tylko wéwczas, gdy wszystkie trzy wejscia dwustanowe modutu
sterujacego HE sygnalizuja stan wysoki. Jesli cho¢ jedno z wej$¢ ma stan niski, modut sterujacy wchodzi w
stan alarmowy do czasu ponownego pojawienia sie wszystkich sygnatéw na wejsciach dwustanowych.
Alarmy nie wymagajg kasowania.

Tryb pracy nagrzewnicy wstepnej(19h=1...100)

Napiecie robocze grzatek moze by¢ podane tylko wéwczas, gdy wejscia dwustanowe DI1, DI2 modutu
sterujacego HE sygnalizuja stan wysoki. Jesli cho¢ jedno z wej$¢ ma stan niski, modut sterujacy blokuje
prace nagrzewnicy, a w przypadku niskiego stanu wejscia DI2 wchodzi w stan alarmowy. Wejsciem
sterujacym jest DI3. Jesli jest ono aktywne, modut zwieksza wysterowanie mocy nagrzewnicy, jesli jest
nieaktywne, moc nagrzewnicy maleje. Tempo zwiekszania i zmniejszania mocy nagrzewnicy ustawiane
jest w parametrze 19h w zakresie 1-100 procent petnej mocy nagrzewnicy na minute [%/min]
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4. Opis parametréow sterownika

19h Wybér trybu pracy nagrzewnicy

Zakres: 0 - 100. Mozliwy jest zapis i odczyt.

Parametr narzuca algorytm pracy nagrzewnicy.

0 — praca w trybie typowej nagrzewnicy elekirycznej. Moc nagrzewnicy jest proporcjonalna do sygnatu na wejsciu
analogowym, wejscia cyfrowe petnig role zabezpieczajaca.

1-100 — praca w trybie nagrzewnicy wstepnej. Moc nagrzewnicy ptynnie narasta lub zmniejsza sie w zaleznosci
od stanu wejscia cyfrowego DI 3. Wejscie analogowe jest nieaktywne. Wejscia cyfrowe DI1 i DI2 petnig role
zabezpieczajaca.

PRZYKLAD: Moc nagrzewnicy 36kW, parametr 19h=5. W zaleznosci od stanu nagrzewnicy i wejscia DI3, moc
nagrzewnicy bedzie ptynnie narastaé¢ lub zmniejszac sie z predkoscig 1,8 kW na minute.

10h Ograniczenie gorne sygnatu na wejsciu analogowym

Zakres: 0,0-10,0V Mozliwy jest zapis i odczyt. Wartos¢ domysina 10
Parametr okresla warto$¢ sygnatu sterujgcego, przy ktorej modut sterujgcy wysteruje nagrzewnice na
maksymalng moc.

UWAGA! Warto$¢ maksymalna mocy nagrzewnicy zalezy od parametru 13h i 15h.

11h Ograniczenie dolne sygnatu na wejsciu analogowym

Zakres: 0,0-10,0V Mozliwy jest zapis i odczyt. Warto$§¢ domysina 0.2

Parametr okresla warto$¢ sygnatu sterujgcego, przy ktérej modut sterujacy zatgcza pierwszy stopien grzania i
wysteruje nagrzewnice na minimalng moc. Zaleca si¢ by warto$¢ ta byta wyzsza od zera. W przewodzie
sterujgcym moga indukowac¢ sie napiecia pod wptywem pracy innych urzadzen elektrycznych (szumy).
Ustawienie parametru 11h na zbyt niskiej wartosci moze skutkowac niezamierzonymi zatagczeniami nagrzewnicy
elektryczne;j.

12h Wartos¢ sygnatu na wejsciu analogowym (sterujacym)

Zakres: 0,0-10,0V Mozliwy jest wytacznie odczyt

Parametr zawiera informacje o aktualnej wartosci sygnatu na wejsciu analogowym (sterujagcym). Parametr ma
charakter informacyjny i stuzy gtéwnie do diagnozowania uktadu.

PRZYKLAD Jezeli wbrew oczekiwaniom nagrzewnica nie pracuje, a nie jest wyswietlany komunikat o alarmie, w
pierwszej kolejnosci nalezy odczyta¢ warto$¢ parametru 12h. Jesli jest ona nizsza od zadeklarowanej wartosci w
parametrze 11h, oznacza to, ze warunki do zataczenia nagrzewnicy nie wystapity.

13h Liczba zataczanych stopni grzania

Zakres: 1-6. Mozliwy jest zapis i odczyt. Warto$¢ domysina 2
Parametr okresla maksymalng liczbe stopni grzania udostepniong do pracy.

UWAGA! Warto$¢ maksymalna mocy catej nagrzewnicy zalezy réwniez od parametru 15h.
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14h Okres wyjscia PWM

Zakres: 1,0-10,0s Mozliwy jest zapis i odczyt. Warto$¢ domy$ina 10,0
Parametr definiuje okres petnego cyklu modulacji szerokosci impulsu. Peten cykl sktada sie z czasu zatgczenia
pierwszego stopnia grzania (szary prostokat) oraz z czasu, w ktérym pierwszy stopien grzania jest wytaczony.

Moc $rednia 50% Moc $rednia 75% Moc $rednia 100%

\4

14h - okres impulsowania ;- 14h 14h Czas

<
< > < >

Wydtuzanie czasu impulsowania zaleca sie, jesli maksymalna moc nagrzewnicy jest nizsza od mocy pierwszego
stopnia, a takze wtedy, gdy pobér mocy przez nagrzewnice zaktéca prace innych urzadzen elektrycznych np.
migotanie oswietlenia.

Skrocenie czasu impulsowania zaleca sie w celu polepszenia jakosci regulaciji, czyli wtedy, gdy impulsowanie
pierwszego stopnia grzania powoduje okresowe wahania w pomiarze temperatury powietrza nawiewanego do
ogrzewanego pomieszczenia.

15h Ograniczenia wyjscia PWM

Zakres: 0-100%. Mozliwy jest zapis i odczyt. Wartos§¢ domysina 100%
Parametr okresla w procentach maksymalng moc, z jaka moze pracowac pierwszy stopien grzania realizujacy
ptynna regulacje mocy.

PRZYKLAD 1. Zapotrzebowanie mocy Pn=6,7kW

Pn#100% _ 6,7kW #100%

= = = 37%
[13A]* Pmax 1%18kW
PRZYKLAD 2. Zapotrzebowanie mocy Pn=100 kW
Pn#x100%  100kW *100% ~93%

T [3h]* Pmax 6 +18kW

Pmax - maksymalna moc jednego stopnia nagrzewnicy 18kW

16h Wejscia cyfrowe (dwustanowe)

Zakres: 000-111 (warto$¢ binarna). Mozliwy jest wytacznie odczyt.
Parametr zawiera informacje o stanie trzech dostepnych wejs¢ dwustanowych 0 oznacza brak sygnatu
wejsciowego, 1 oznacza obecnos¢ sygnatu napieciowego 24VDC.

17h Wyjscia cyfrowe (dwustanowe)

Parametr zawiera informacje o stanie szesciu

dostepnych wyjs¢ cyfrowych stuzacych do I DO — pierwszy stopief grzania

zataczania kolejnych stycznikéw, przez ktére I

zasilane sg kolejne stopnie nagrzewnicy.
’l,l DO2 - drugi stopien grzania
(NENIN] - 520 ie [
i DO6 - szdsty stopien grzania
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18h Aktualny procent wysterowania wyjscia PWM

Zakres: 0-100%. Mozliwy jest wytacznie odczyt.

Parametr podaje informacje o procentowej wartosci wysterowania wyjscia PWM. Informacje nalezy interpretowaé
jako procentowg warto$¢ maksymalnej mocy pierwszego stopnia grzania.

5. Wyjscie alarmowe

W chwili pojawienia sig stanu alarmowego wytaczane sg wszystkie stopnie grzania, sygnat PWM wynosi zero,
przetaczany jest styk trojpolowego przekaznika alarmowego. Stan alarmowy sygnalizowany jest na wyswietlaczu

podanym nizej symbolem
I
ﬂ Lr
Tryb pracy nagrzewnicy (19h=0)

Wywotywany jest przez zanik przynajmniej jednego z wej$¢ cyfrowych, ktérych aktualny stan wyswietlany jest
pod parametrem 16h. Stan alarmowy zanika automatycznie w chwili pojawienia sie wszystkich trzech sygnatéw
na wejsciach cyfrowych.

Tryb pracy nagrzewnicy wstepnej(19h=1...100)
Wywotywany jest wytacznie przez zanik sygnatu na wejsciu DI2. Stan alarmowy kasuje sie
automatycznie, z chwila ponownego pojawienia sie sygnatu na wejsciu DI2.
UWAGA Jezeli stan wejscia DI2 zmieni sie 3 razy w ciggu jednej godziny, uktad blokuije sie i
wymaga recznego kasowania przez wytaczenie i ponowne zataczenie modutu lub poprzez zmiane
parametru 19h na 0 i ponowng nastawe z zakresu 1...100.

Ver. 20070302



