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1. Informacje ogolne

Sterownica moze by¢ obstugiwana przez niewykwalifikowany personel

Sterownica EL-...-...-...-...-... spelnia wymagania norm:
PN-EN 60335-1:2004, PN-EN 60439-1:2003, PN-EN 60439-3:2004, PN-EN 50082-1:1999; PN-EN

50081-1:1996

Przeznaczenie

— Centrale wywiewne, rezerwowe

Ponizej schemat technologiczny — przyktad na podstawie aplikacji MED-W
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2. Kodowanie sterownic

Typ urzadzenia

W - wywiew

2W - podwdjny wywiew

WR - wywiew + wywiew rezerwowy

3. Opis pracy ukiadu

Tab. 1. Funkcje uktaddw central klimatyzacyjnych.

Funkcja Warunek zadziatania Opis dziatania
Start wentylatorow w trybie - ustaw tryb pracy - otwarcie przepustnic
wentylacji 1 bieg, 2 bieg, KALENDARZ - zafaczenie silnika wentylatorow na wybranym biegu
- ustaw tryb pracy Stop-auto - otwarcie przepustnic
, . - Detektor CO - Alarm 1 - zatgczenie silnika wentylatoréw na 1 bie
Start wentylatorow w trybie r r zaiqczenie silnika wentylatorow egu
detekcji CO o -
o Iul;s’;a\t/)vietryb PR AL - otwarcie przepustnic
) Detektc?r CO — Alarm 2 - zatgczenie silnika wentylatoréw na 2 biegu
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4. Okablowanie

Elementy automatyki nalezy podtaczy¢ zgodnie ze schematem aplikacji oraz ponizszymi
wytycznymi:

przewody sterownicze typu LIYY, LIYCY (nie stosowac przewoddw typu skretka
jako sterownicze) i zasilajgce typu YLY oraz komunikacyjne typu PROFIBUS DP typ
BUS O02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm powinny by¢ podigczone zgodnie ze
schematem elektrycznym stosownie do wybranej aplikacji,

przekroje przewoddéw zostaty dobrane dla ufozenia w korytku kablowym
metalowym na odlegto$¢ do 100m,

do komunikacji zadajnika, falownika, BMS nalezy stosowac przewody typu skretka
podwdjnie ekranowana (tzn. kazda para skrecona ekranowana i catosc
ekranowana) typu PROFIBUS DP typ BUS O2YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm,

nie dopuszcza sie potozenia kabli komunikacji razem z kablami sterowniczymi i
zasilajacymi, dla kabli komunikacji nalezy budowac osobne trasy kablowe,
falowniki montowac nie dalej niz 100 metréw od sterownicy,

zadajnik HMI montowac nie dalej niz 100m od sterownicy,

nie dopuszcza sie stosowania 1 kabla do kilku urzadzen Iub funkcji, nalezy
stosowac zasade 1 kabla do jednego urzadzenia lub funkcji,

nie dopuszcza sie stosowania kabli typu skretka jako sterownicze do sygnatéw

on/off 24V, 230V, 0-10VDC.

Tab. 3 Dane techniczne przewodow.

przewodu

Nr. Rysunek

Opis

Parametry

(1) s

N

Przewody o zyle miedzianej
wielodrutowej gietkiej w
izolacji PCV

Napiecie znamionowe:
450/750V Temperatura
pracy:

-40 do 70°C

(2) e

Przewdd wielozytowy, o zytach
miedzianych w izolacji z PCV

Napiecie znamionowe:
450/750V Temperatura
pracy:

-40 do 70°C

Przewdd komunikacyjny
(PROFIBUS DP typ BUS

Napiecie znamionowe:

3) 02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 100V
\ mm) z zytami miedzianymi, Temperatura pracy:
ekranowany drutami - 30 do 70°C

miedzianymi w izolacji z PCV

Przewod wielozytowy, o zytach
miedzianych, ekranowany

Napiecie znamionowe:
450/750V Temperatura

(4) Y drutami miedzianymi w pracy:
izolacji z PCV -40 do 70°C
Przewdd zasilajacy z zytami Napiecie znamionowe:
(5) —R— miedzianymi, ekranowany 450/750V Temperatura
T drutami miedzianymi w izolacji pracy:
z PCV -40 do 70°C

Przewody zasilajace sterownice, pompy i silniki wentylatoréw nalezy podtaczy¢ zgodnie ze
schematem oraz listg kablowa. Przekroje przewodéw dobrano na obcigzalno$¢ pradowag
dtugotrwata zgodnie z norma EN/PN-IEC 60364-5-523.
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Tab. 4 Standardowa lista kablowa oraz symbole ze schematdéw

Symbol ze T Liczba zyt x
schematu Opis YP przekréj w
o przewodu >

aplikacji mm
S1F Wspotpraca z centralg p. poz. Wg. projektu PPOZ
KR1 Wytacznik krancowy komory wentylatora 1 (2) 2x1
KR2 Wytacznik krancowy komory wentylatora 2 (2) 2x1

F2M1,2 Zabezpieczenie silnika wywiewu = =

201,2 Podiacz_enle, z_asnanl_a dla przemiennika (5) Zatacznik B
czestotliwosci wywiewu

2M1,2 Podtaczenie zasilania ;llnlka zespotu (1) Zatacznik B
wentylatorowego wywiewu
Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla BUS

el 2 przemiennika czestotliwosci wywiewu 02YS(SH)CY e e ae
ov1 S|+ovyn|k przepustnicy powietrza (2) 3x1

wywiewanego
2Y2 SHovymk przepustm’c,y powietrza (2) 3x1
wywiewanego (czesc rezerwowa)
2S1H Presn_)stat roznicowy filtra wstepnego (2) %1
wywiewu
2S2H Presgstat roznicowy filtra wstepnego 2) 2x1
wywiewu (czesC rezerwowa)
CO Detector | Sygnat alarmu 1 i 2 z detektora CO (2) 3x1
Sygnat informujacy o aktualnie
E.A2 wystepujacym alarmie 2 detektora CO (2) 2x1
(tablica ostrzegawcza)
ES Eootmerdzenle pracy — styk beznapieciowy (2) ox1
E4 Zblorcz_y s_ygna% alarmowy - styk (2) ox1
beznapieciowy NO
N1 Sterownik = =
N2 Zadajnik HMI Tiny (4) 7x1
Zadajnik HMI Advance - komunikacja BUS
N3 (maksymalnie 100m) 02YS(St)CY e e
Zadajnik HMI Advance - zasilanie (2) %1

(maksymalnie 100m)

6/23




,EI.-PIAST MED (W,2W,WR) v3.5 2016 09 07

5. Opis elementéw zadajnika HMI oraz sterownika

HMI Advance

Poruszanie sie po menu,
® ¢ Rl " Zmiana parametrow

Przytrzymanie przez 3 sekundy
€ 100 % - powoduje wej$cie do menu
& 100 % tekstowego

Pojedyncze przyci$niecie powoduje
mozliwos¢ edycji parametrow , Tryb
pracy”, ,Nastawa temperatury” oraz
zatwierdzanie nowej nastawy

Przytrzymanie przez 3 sekundy powoduje
wejscie do menu alarméw

Pojedyncze przyci$niecie powoduje

A EL-PIAST cvr nig
cofniecie w zagtebieniu w menu

HMI Advance

Ikony menu gtéwnego:

Nastawa trybu pracy: ,Stop”, ,,Stop-auto”,
~1bieg”, ,2bieg”, ,Kalendarz”

@ ¥ &

Odczyt aktualnie wystepujacego progu
alarmowego detektora

< 100 %
Q 100 %

Wysterowanie wentylatora 1 i 2

& 100 %
& 100 %

[ | Alarm zbiorczy aktywny

Po nacis$nieciu klawisza ,0OK” (okoto 1 sekundy) wyswietlacz przechodzi do menu
tekstowego obstugi uktadu automatyki.

Pojedyncze przycisniecie klawisza ,OK” powoduje mozliwos¢ edycji parametréw ,Tryb
pracy”, ,Nastawa temperatury” oraz zatwierdzanie nowej nastawy

Po dtuzszym jednoczesnym przytrzymaniu klawiszéw , 4" oraz ,¥" (okoto 3 sekundy)
wyswietlacz przechodzi do menu ustawien wyswietlania.

7/23




,E L'PIAST MED (W,2W,WR) v3.5 2016 09 07

Opis parametrow - menu ustawien wyswietlacza:

Minimal brightness - minimalna jasnos¢ podswietlenia

Maximal brightness - maksymalna jasnos¢ podswietlenia

Activity time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz przygasa

After activity time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnosci (nic; jezeli alarm to
przechodzi do menu alarméw; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw, a w
przeciwnym wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtéwnego)

T sensor offset - mozliwos¢ dokonania korekty pomiaru czujnika temperatury w
zadajniku HMI

Menu skin - mozliwos$¢ dokonania wyboru ,,skérki” zadajnika HMI

Communication settings - menu ustawien komunikacji zadajnika HMI oraz ustawien
ztacza RS485 Master sterownika ELP

Wyjscie z menu nastepuje po nacisnieciu klawisza C.

Zadajnik HMI Advance mozna podtaczy¢ do wejscia HMI CON
(znajdujacego sie w Sciance gornej sterownika w okolicy ztacza USB) lub do
ztacza RS485 Master (jesli nie jest wykorzystywane do przesytania informacji z
systemem =zarzadzania BMS). Istnieje mozliwos¢ jednoczesnego podtaczenia
dwoch zadajnikéw do ztacza HMI CON oraz RS485 Master - w tym przypadku nie
mozemy potaczy¢ sterownika z BMS obiektu.

Zadajnik HMI Advance posiada zworke ,simple/ext” ktérej rozwarcie
powoduje prace zadajnika z czeSciowo ukrytym menu, funkcja ta nie pozwoli
obstudze obiektu na wejscie w ,menu serwisowe” w ktérym dokonujemy
konfiguracji uktadu wentylacyjnego.

Menu sterownika jest zawsze widoczne w catosci.

Zlacze USB stuzy do wgrania aplikacji sterowania, w przypadku
gdy aplikacja sterownika nie spetnia wymagan klienta skontaktuj sie z
producentem lub dostawca, isthieje mozliwos¢ dostosowania aplikacji do
wymagan oraz wgranie jej za pomoca dowolnego komputera klasy PC.
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ELP14R18-Mod - komunikacja Modbus RTU z BMS poprzez RS485 (ztqcze RS485 Master z
optoizolacja)

ELP14R18-Bac - komunikacja z BMS poprzez BACnet MS-TP (ztacze RS485 Master z
optoizolacja)

1. Wejscie w pod-menu lub

1. WySwietlanie parametréow. S S edycje parametru

. . P v e U 1n oT th . . .
2. Migotanie wys$wietlacza ABGHAB A B 17360126l 2% 4 5|4 %4 2. Zatwierdzenie zmiany
oznajmia alarm ObAAbhbbbbbohGEE S parametru

- 3. Przytrzymanie przez 3
sekundy otwiera menu

ustawien wysSwietlacza.

A EL-PIAST

ELP14R18-MOD

Poruszanie sie po menu
Zmiana parametrow.

1. Cofniecie w zagtebieniu
menu.

Sygnalizacja komunikacji i
alarmu

2. Anulowanie zmiany
parametru
3. Przytrzymanie przez 3

sekundy otwiera menu
alarméw.

NSRRI D '
i el

Poruszanie sie po menu
Zmiana parametrow.

Po dtuzszym przytrzymaniu klawisza OK (okoto 3 sekundy) wyswietlacz przechodzi do
menu ustawien wyswietlania.

Opis parametrow:

Contrast - kontrast wyswietlacza

Minimal brightness - minimalna jasnos$¢ podswietlenia

Maximal brightness - maksymalna jasnos$¢ podswietlenia

Backlight time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz przygasa

After baclight time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnosci (nic; jezeli alarm to
przechodzi do menu alarméw; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw, a w
przeciwnym wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtdwnego).

MAC address - adres MAC sterownika (numer sterownika w Modbus lub BacNet)

Master bus mode - mozliwos¢ wyboru typu komunikacji fgcza Master jako BACnet lub
Modbus

Master bus com speed - predkos$¢ komunikacji dla tagcza Master (RS485).

Stop bit - ilos¢ bitow stopu

Parity - bity parzystosci

Wyjscie z menu nastepuje po naci$nieciu klawisza C.
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5.1. Konfiguracja uktadu — menu serwisowe

Zadajnik HMI Advance posiada zworke ,simple/ext” ktérej rozwarcie powoduje
prace zadajnika z czesciowo ukrytym menu, funkcja ta nie pozwoli obstudze obiektu na
wejscie w ,menu serwisowe” w ktorym dokonujemy konfiguracji uktadu wentylacyjnego.

Dostep do menu serwisowego chroniony jest hastem (domysinie: 1111).
Konfiguracja uktadu za pomocg menu serwisowego polega na:

1) zmiana typu centrali (wywiew, podwojny wywiew, wywiewu + rezerwowy)

2) wejscie w menu konfiguracja i ustalenie:
Styk praca - mozliwo$¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych jako
potwierdzenie pracy (upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych celéw w
danej aplikaciji).

Styk awarii - mozliwo$¢ aktywacji jednego z wyj$¢ przekaznikowych jako
zbiorczy alarm (upewnij sie czy wyjscie nie jest uzywane do innych celéw w danej
aplikaciji).

Went.1 0-10VDC - mozliwo$¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora wywiewnego 1 (upewnij sie czy wyjscie
nie jest uzywane do innych celéw w danej aplikacji)

Went.2 0-10VDC - mozliwo$¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora wywiewnego 2 (upewnij sie czy wyjscie
nie jest uzywane do innych celéw w danej aplikacji)

Rodzaj falownika wentylatorow - mozliwo$¢ wyboru typu podtgczonego
falownika sterowanego po Modbus RS485 (LG IC5, IG5 lub Danfoss FC51)

Po konfiguracji uktadu nalezy przetaczy¢ tryb serwisowy na NIEAKTYWNY oraz
przeprowadzi¢ procedure uruchomieniowg uktadu.

1) Sprawdzi¢ poprawnos$¢ podigczen i reakcje wejsé/wyjs¢ na stan detektorow,
elementow przetgczanych wejsciowych i elementéw wykonawczych wyjsciowych.

2) Wypetni¢ karte uruchomieniowg uktadu i kopie karty trwale zamocowaé przy
sterownicy (zatacznik D)

Menu serwisowe posiada opcje emulacji wejs¢ i forsowanie wyjsé. Dla prawidtowej pracy
uktadu funkcje emulacji i forsowania muszg byc¢ nieaktywne.
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5.2. Standardowe funkcje wejs¢/wyj$¢ sterownika

Wejscia cyfrowe (Stan wejscia NC — podanie na wejscie DIN... Egg(r:;\i/snej thr::uwx;nm?gi?:go
napiecia 24VAC powoduje zatgczenie wejscia cyfrowego) pracy ukfadu alarmy

Din 1 Centrala P.POZ. zwarty A_StopSystem

Din 2 Zezwolenie na prace - wytacznik krancowy komory went. zwarty A_OpenVent

Din 3 Presostat filtra wywiewu rozwarty A_Filter

Czujniki temperatur PT1000

| Zwarcie wejécia do GND wywotuje

PT1 Detektor CO - stopien 1 Praca 1 bieg
PT2 Detektor CO - stopien 2 Praca 2 bieg
PT3 - -
PT4 - -
PTS - -

Wyjscia cyfrowe, stan wytgczony — wyjscie ReC/ReA rozwarte, stan zatgczony — wyjscie ReC/ReA zwarte

Rel Informacja o pracy przekaznikowe
Re2 Informacja o alarmie uktadu przekaznikowe
Re3 Informacja o alarmie 2 detektora CO (o$wietlenie ostrzegawcze) przekaznikowe
Re4.1 | Przepustnica wywiewu 1 przekaznikowe
Re4.2 | Przepustnica wywiewu 3 - wspolnego (w uktadzie WR) przekaznikowe
Re5.1 | Przepustnica wywiewu 2 przekaznikowe
Re5.2 | Przepustnica wywiewu 3 - wspolnego (w uktadzie WR) przekaznikowe

Wyjscia analogowe (wyjscia sygnatowe 0-10VDC)

Aoutl | Wentylator wywiewu 1
Aout2 | Wentylator wywiewu 2
Aout3 | -

W menu serwisowym istnieje mozliwos¢ aktywacji dowolnego wyjscia przekaznikowego jako potwierdzenie
pracy lub zbiorczy alarm. Przy aktywacji upewnij sie ze dane wyjscie nie jest uzywane w aplikacji.
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6. Obstuga sterowania

Przed uruchomieniem uktadu przez uzytkownika, sterownica powinna by¢
podtaczona i sprawdzona przez uprawniony do tego personel.

Uruchomienie ukfadu

Wytacznik Q1M ustawié¢ w potozenie zataczony:

»1-ON” ( rozdzielnica tworzywowa ) »1" (rozdzielnica metalowa)
] @ e |(® | @ ® | @

A% e wew %

Uruchomienie pracy uktadu nastepuje gdy:

- nie wystepuje zaden z alarmoéw blokujacych prace uktadu

oraz

- parametr ,Ustaw tryb pracy” na sterowniku lub zadajniku jest ustawiony na opcje
inng niz Stop.

UWAGA: Po zaniku napiecia uktad automatycznie wraca do pracy z ustawieniami
z przed zaniku napiecia

6.1 Alarmy

Alarmy sygnalizowane sg poprzez miganie wyswietlacza i Swieceniem czerwonej
diody na sterowniku lub zadajniku.

Informacje o alarmie mozna odczyta¢ z ,Menu Alarméw”. Wejscie do menu
alarmoéw odbywa sie poprzez przytrzymanie klawisza ,,C” przez okoto 3 sekundy.

W przypadku wystgpienia alarmu blokujacego, do wznowienia pracy ukfadu
automatyki, konieczne jest skasowanie alarmu. Aby skasowac alarm nalezy przejs¢ do
~Menu Alarméw” i na wybranym alarmie przytrzymac dtuzej klawisz ,,OK”. Jezeli zrédto
alarmu nadal wystepuje to alarm sie utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol ,*” co
oznacza ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli Zzrddto alarmu ustgpito badz ustgpi po
potwierdzeniu, alarm zostanie skasowany.
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Lista alarmoéw

ALARMY

H Typ alarmu

H Reakcja uktadu, postepowanie

Wejscia cyfrowe

A_StopSystem

Blokujacy

Wspélpraca z centrala PPOZ

Stan normalny — brak pozaru, na wejéciu cyfrowym jest sygnat 24 VAC
Stan alarmowy — pozar wystepuje, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP az do ustgpienia pozaru, po ustapieniu
pozaru nastgpuje samoczynny powr6t uktadu do stanu pracy z przed alarmu

Wejscie cyfrowe Dinl

A_OpenVent

Blokujacy

Ochrona przed pracg przy otwartej komorze wentylatora

Stan normalny — na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
Stan alarmowy — na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP, po zamknig¢ciu komory wentylatora
nalezy potwierdzi¢ alarm i nastgpuje powrot uktadu do stanu pracy z przed
alarmu

Wejscie cyfrowe Din2

A_Filter

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtrow czgsci nawiewnej za pomoca presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, roznica ci$nien przed i za filtrem jest
ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu
24VAC

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, roznica cisnien przed i za filtrem
jest powyzej nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym jest sygnat
24VAC

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlony alarm brudnego
filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy bezzwlocznie wymienic¢ filtr na nowy,
praca z brudnym filtrem obniza wydatek centrali i moze spowodowac jego
rozerwanie co z kolei moze spowodowac zabrudzenie i uszkodzenie
wymiennikow ciepta/chlodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din3

Alarmy r6zne

A _FC1,2

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy falownika wentylatora 1 i 2 za pomoca informacji z
Modbus falownika (potwierdzenie pracy):

Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu uktadu nie wystgpuje alarm
falownika

Stan alarmowy — bezpos$rednio po uruchomieniu uktadu wystepuje alarm
falownika

Reakcja na stan alarmowy: uklad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ falownik i

sposob jego podiaczenia ze sterownikiem i wentylatorem, okresli¢ przyczyne
btedu, po usunigciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomié uktad

Stan pracy falownika badany jest 10 sekund od uruchomienia wentylatorow.

Komunikacja RS485 Modbus Slave
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Emulacja wejs¢:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wejs¢ nie jest w trybie emulacji
o Stan alarmowy — co najmniej jedno z wej$¢ cyfrowych, analogowych, PT1000
& o =t Zanikajacy jest w trybie emulacji

Reakcja na stan alarmowy: sterownik nie reaguje na fizyczne zmiany wejscia
emulowanego, uktad pracuje z warto$cig z emulatora w menu serwisowym

Forsowanie wyjs$¢:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wyj$¢ nie jest w trybie forsowania
Stan alarmowy — co najmniej jedno z wyjs¢ cyfrowych, analogowych jest w
A_OutForce Zanikajacy trybie forsowania

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje jednak wyjscie forsowane nie reaguje
na algorytm sterowania, zostaje ustawione za pomocg menu ,,forsowanie wyjs¢”
W menu serwisowym

Uwaga: Praca w trybie forsowania lub emulacji moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia ukiadu wentylacyjnego z winy uzytkownika. Zmiany wejs¢/wyjs¢
w trybie forsowania lub emulacji moze dokonywaé¢ tylko odpowiednio
wykwalifikowany i przeszkolony personel.

Kasowanie Alarmu

W przypadku wystgpienia alarmu blokujgcego, do wznowienia pracy ukfadu automatyki,
konieczne jest skasowanie alarmu. Aby skasowa¢ alarm nalezy przej$¢ do ,Menu
Alarmow” i na wybranym alarmie przytrzymac dtuzej klawisz ,,OK”. Jezeli zrédto alarmu
nadal wystepuje to alarm sie utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol ,*"” co oznacza
ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli zrédto alarmu ustgpito badz ustgpi po potwierdzeniu,
alarm zostanie skasowany.
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7. Obstuga uktadu

7.1 Giéwne menu

Tab. 4 Menu gtdéwne.

Nazwa

Domysina

wartosc¢

Opis

Stan uktadu

Tryb

serwisowy

Tryb serwisowy - uktad jest w trakcie konfiguracji, brak
mozliwosci startu ukfadu

Stop - uktad jest zatrzymany, przepustnice zamkniete,
wentylatory nie pracujag

Stop-awaria - uktad jest zatrzymany, wystepuje co
najmniej jeden alarm blokujacy, sprawdz liste alarmaéw,
okresl przyczyne awarii, po usunieciu awarii skasuj alarm
blokujacy

Praca 1,2 bieg - prawidtowa praca na 1,2 biegu

wentylatorow

Menu gtéwne

Wybér trybu pracy centrali

Kalendarz

Umozliwia programowanie kalendarza. Doktadny opis w

podrozdziale 7.2 Kalendarz.

Ustawienia

Parametry ukfadu sterowania. Doktadny opis w podrozdziale

7.3 Ustawienia.

Menu serwisowe

Umozliwia konfiguracje uktadu wentylacyjnego.

PL/EN/RU

Wybor jezyka menu (polski/angielski/rosyjski).

7.2 Kalendarz

W opcjach kalendarza mozna ustawi¢ date oraz godzine zegara czasu
rzeczywistego. Gdy tryb pracy zostanie ustawiony na , Kalendarz” sterowanie bedzie
realizowane wedtug zapisanych programéw. Kalendarz zawiera programy dzienne oraz

wyjatki.

Program zawiera pa

rametr:

Tryb pracy — mozliwy wybor to Stop, Stop-Auto, 1 bieg, 2 bieg

Menu Kalendarz:

Kalendarz ->

oty

Ustaw date:
Cz 06-03-15

o
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Ustaw czas:
13:43

vt

OK
Tryb pracy -> — Poniedziatek ->
-
C
Niedziela ->
Wyjatki ->
Tryb pracy:
Poniedziatek -> 95 Nowy -> 95 Czas od:
b - 8:00
C C

Ustaw tryb pracy

1 Bieg
OK - zapisanie programu .
Zapisz
Nowy -> Czas od:
10:00

Ustaw tryb pracy
2 Bieg

C - powrdét do menu wyzej

Poniedziatek -> bez zapisu programu

Zapisz

A
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7.3 Ustawienia

Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysinie: 1111).
Tab. Menu ustawien.

Grupa

Nazwa

Domysina

wartosc¢

Opis

Wentylatory

10 s

Opodznienie zafaczenia - czas od uruchomienia

przepustnic do uruchomienia wentylatoréw.

15s

Opoz.wylt.przep. - czas od przetaczenia trybu pracy
w tryb ,Stop” | rozpoczecia zatrzymywania
wentylatorow do rozpoczecia zamykania sitownikow

przepustnic centrali

30 s

Opoéznienie presostatu - czas od uruchomienia
wentylatorow po ktérym badane jest cisnienie na
filtrach.

. %

Nastawa wydajnosci wentylatora wywiewu (lub

rezerwowego) na 1,2 biegu

RS485

Aktywne

RS485 fal. - aktywacja komunikacji z falownikiem 1

Aktywne

2.RS485 fal. - aktywacja komunikacji z falownikiem

wentylatora wtdérnego (rezerwowego)

0 Hz

Czestotliwos¢ minimalna - nastawa minimalnej
czestotliwosci wentylatora odpowiadajgcej nastawie

wydajnosci 0%

60 Hz

Czestotliwosc¢ maksymalna - nastawa
maksymalnej czestotliwosci wentylatora
odpowiadajgcej nastawie wydajnosci 100%
(czestotliwos¢ maksymalng nalezy dobrac i ustawic

zgodnie z DTR centrali oraz pomiarami wydajnosci)

Adres falownika - adres falownika wentylatora 1

2.Adres falownika - adres falownika wentylatora

wtérnego (rezerwowego)

60 s

Czas przyspieszania - czas rozruchu falownikow

60 s

Czas zatrzymania - czas zatrzymania falownikéw

0,3s

Tcom - czas komunikacji z falownikiem

2s

Twait - czas oczekiwania na odpowiedz w

komunikacji z falownikiem
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7.4 Menu serwisowe
Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysinie: 1111).

Tab. 6 Menu serwisowe.

Nazwa

Nazwa

Domysina

wartosé

Opis

Tryb

serwisowy

Aktywny

Aktywny - nmozliwa konfiguracja uktadu, brak

mozliwosci startu uktadu
Nieaktywny - nie mozliwa konfiguracja uktadu,

mozliwos¢ zataczenia uktadu

Typ centrali

Typ

W - centrale wentylacyjne wywiewne z jednym
wentylatorem
2W - centrale wentylacyjne wywiewne z dwoma
wentylatorami
WR - centrale wentylacyjne wywiewne z wentylatorem
rezerwowym awarii

pracujgcym w  przypadku

pierwszego

Konfiguracja

Styk praca

Nieaktywny

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych
jako potwierdzenie pracy (upewnij sie czy wyjscie nie

jest uzywane do innych celdw w danej aplikacji).

Styk alarm

Nieaktywny

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ przekaznikowych
jako zbiorczy alarm (upewnij sie czy wyjscie nie jest

uzywane do innych celéow w danej aplikacji).

Went1l
0-10VDC

Nieaktywne

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora 1 (upewnij sie
czy wyjscie nie jest uzywane do innych celdw w danej

aplikacji)

Went2
0-10VDC

Nieaktywne

Mozliwos¢ aktywacji jednego z wyjs¢ analogowych jako
sygnat 0-10VDC wydajnosci wentylatora 2 (upewnij sie
czy wyjscie nie jest uzywane do innych celéow w danej

aplikacji)

Rodzaj

falownika

wentylatoréow

Mozliwos¢é  wyboru podfaczonego falownika

typu
sterowanego po Modbus RS485 (LG IC5, IG5 Iub
Danfoss FC51)
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Odczyt wejsé, wyjs¢ sterownika, mozliwos¢ emulacji
wejs¢ i forsowania wyjS¢ sterownika w trakcie
normalnej pracy wukfadu, podczas wykonywania
emulacji lub forsowania zgtaszany zostaje alarm ale

uktad pracuje.

Zmiana hasta dostepu do opcji zaawansowanych.

Domysine hasto: 1111

thlfn - - Uwaga: zagubienie, zapomnienie hasta spowoduje
asto utrate mozliwosci zmiany parametrow
zaawansowanych.
Przywroc
ustawienia - - Przywraca wartosci poczatkowe wszystkich ustawien.
domyslne

8. Zmienne Modbus RTU

Sterownik posiada implementacje protokotu Modbus RTU. Aby dokonac sprzegu

sieciowego nalezy podtaczy¢ magistrale RS-485 do portu MASTER na listwie sterownika.
Adres Modbus ustawiany jest za pomocg parametru MAC Address, ktory dostepny jest
na wyswietlaczu sterownika ELP14R18 po diuzszym przytrzymaniu klawisza OK (okoto 3

sekundy).

Domyslne parametry komunikacji:

e MAC address , 1"

e predkosc¢ transmisji 9600 bps (mozliwo$¢ zmiany z poziomu nabudowanego lub

zewnetrznego HMI)
e 8 bitow ramki

e 2 bity stopu

e brak parzystosci

Wszystkie zmienne sg 32-bitowymi wartosciami typu Holding Register. Rejestry Modbus
sq 16-bitowe dlatego jedna zmienna 32-bitowa zajmuje dwie zmienne 16-bitowe. Odczyt
zmiennych dokonuje sie komenda Modbus 0x03, natomiast zapis 16 bitow pojedynczej
zmiennej komendg 0x06 lub wielu zmiennych komendg 0x10.

Reprezentacja zmiennych

W tabeli ponizej przedstawiono wszystkie zmienne ukfadu sterowania. Zmienne posiadajq

kilka reprezentacji liczbowych:

¢ Multistate - wyszczegolnionym catkowitym wartosciom zmiennej odpowiadajq

opisane stany

e Decimal - 32-bitowa warto$¢ zmiennej jest traktowana jako typ catkowity ze znakiem
¢ Fixed - typ statopozycyjny w ktorym 8 najmniej znaczacych bitow przeznaczone jest
na czes$¢ utamkowgq, natomiast pozostate 24 bity to czes¢ catkowita ze znakiem.

Wynika z tego ze doktadnos$¢ wartosci Fixed to 1/256. Aby przeskalowaé wartos¢
reprezentowang w postaci Fixed na docelowg (wtasciwg) nalezy przemnozy¢ jg przez

1/256 = 0,00390625.
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Adres Zmienna Opis Stany
0 - stop, 1 - stop auto, 2 - | bieg, 4 - 11
0x 02 Mode Tryb pracy bieg, 8 - kalendarz
Ox 04 ResAl Kasowanie alarmow blokujacych | O - brak kasowania, 1 - kasowanie
Zmienne tylko do odczytu
Adres Zmienna Opis Stany
0x 06 Detector Stan detektora 0 - brak alarmu, 1 - Alarm 1, 2 - Alarm 2,
3-Alarm2
0x 08 Thrl Wysterowanie przepustnicy 1 0 - stop, 1 - start
0x OA Thr2 Wysterowanie przepustnicy 2 0 - stop, 1 - start
0x 0C Ventl Sygnat start/stop wentylatora 1 0 - stop, 1 - start
0x OE Vent2 Sygnat start/stop wentylatora 2 0 - stop, 1 - start
0x 10 ServiceMode Tryb serwisowy 0 - stop, 1 - start
Ox 12 Work Potwierdzenie pracy uktadu 0 - stop, 1 - praca
. . 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 =
0x 14 Pwrl Wysterowanie falownika 1 0X1600)
. . 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 =
0x 16 Pwr2 Wysterowanie falownika 2 0x1600)
S . 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 =
Ox 18 F1 Czgstotliwo$¢ falownika 1 0x1600)
S . 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 =
0x 1A F2 Czgstotliwos¢ falownika 2 0x1600)
T 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 =
0x 1C Ul Napigcie silnika wentylatora 1 0x1600)
T 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 =
0x 1E U2 Napigcie silnika wentylatora 2 0x1600)
i 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 =
Ox 20 11 Prad silnika wentylatora 1 0x1600)
o 1A = 256 (22A = 22*256 = 5632 =
Ox 22 12 Prad silnika wentylatora 2 0x1600)
0x 24 A_StopSystem Alarm p.poz. 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm
Alarm otwartej komory ) ) .
0x 26 A_OpenVent wentylatora 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm
0x 28 A_Filter Alarm brudnego filtra 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm
0x 2A A_FC1 Alarm falownika 1 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm
0x 2C A_FC2 Alarm falownika 2 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm
Alarm braku komunikacji z .
0x 2E A_ComFC1 falownikiem nawiewu 1 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm
Ox 30 A_ComFC2 Alarm pr_aku kom_unlkale z 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje alarm
falownikiem nawiewu 2
0x 32 A_InEmul Alarm emulacji wej$¢ sterownika | 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm
0x 34 A_OutForce Alarm forsowania wyj$¢ 0 - brak alarmu, 1 - wystgpuje alarm
sterownika
0x 36 Alarm Alarm zbiorczy 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm

9. Komunikacja Bacnet MS-TP z systemem BMS

Zmienne BacNet

nalezy wyszukacd

po podtaczeniu

zasilonego

wprowadzeniu odpowiednich ustawien sieci BacNet (patrz pkt.5)
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10. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami LG IC5
http://www.aniro.pl/images/com download/14/Falownik%20iC5%?20instrukcja%20pl.pdf

Przykfad dla uktadu 2W, WR

GhO

GhD

GNDY

B b
= =
RS485 RS4E5
1 2
RELAY RELAY

.

—[30C
— 30

—{[308
—[30C
—|30A
—1308

Konfiguracja przemiennikéw LG IC5 sterowanie RS485:

sl B2 [B

MASTER| SLAVE

EL-Phst PLC Oin.. | Oin.. | Oin.

Kod Nazwa Wartosc do Opis
nastawy

drv Tryb sterowania 3 Komunikacja poprzez RS485
Frqg Metoda zadawania czestotliwosci 8 Komunikacja Modbus-RTU
F21 Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
F22 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika ...Hz Nastawa indywidualna
F23 Minimalna czestotliwos¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy ta wartosé
F30 Charakterystyka U/F 0 Liniowa
F50 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 Aktywne
H30 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
H33 Znamionowy prad silnika A Z tabliczki znamionowej silnika
155 Funkcja przekaznika 12 Praca bez alarmu

. . 1 Falownik wentylatora 1
160 Adres przemiennika 2 Falownik wentylatora 2
161 Predkos$¢ transmisiji 3 9600
162 Reakcja na zanik komunikacji 2 Zatrzymanie
163 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0

Fz max - czestotliwos$¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac
czestotliwosci z dokumentacji centrali. Taka sama wartosc¢ nalezy wpisa¢ w menu
Ustawienia / Wentylatory / RS485 w parametrze ,,Czestotliwo$¢ maksymalna”
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11. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami LG IG5
http://www.aniro.pl/images/com_download/22/Falowniiki%?20LS%20iG5A%?20instrukcja%?20pl.pdf

Przykfad dla uktadu 2W,WR

GrO GhD
& oh &
RS485 RS4A5 NEIEE
MASTER | SLAVE
101 U2
EL-Phar PLC - . .
RELAY RELAY u||n_. u.iq_. n.iq__
-r,'_ [

—|30C
—|30
—11308:

—|30C
—|304
— (308

Konfiguracja przemiennikow LG IG5 sterowanie RS485:

Kod Nazwa Wartosc do Opis
nastawy

drv Tryb sterowania 3 Komunikacja poprzez RS485
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 7 Komunikacja Modbus-RTU
F21 Maksymalna czestotliwosé wyjsciowa Fz max Nastawa indywidualna
F22 Czestotliwos¢ znamionowa silnika ...Hz Nastawa indywidualna
F23 Minimalna czestotliwo$¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy ta wartosé
F30 Charakterystyka U/F 0 Liniowa
F50 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 Aktywne
H30 Znamionowa moc silnika ... kW Z tabliczki znamionowej silnika
H33 Znamionowy prad silnika A Z tabliczki znamionowej silnika
I55 Funkcja przekaznika 12 Praca bez alarmu

. . 1 Falownik wentylatora 1
160 Adres przemiennika 2 Falownik wentylatora 2
161 Predko$¢ transmisji 3 9600
162 Reakcja na zanik komunikacji 2 Zatrzymanie
163 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji ukiadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac
czestotliwosci z dokumentacji centrali. Takq sama warto$¢ nalezy wpisa¢ w menu
Ustawienia / Wentylatory / RS485 w parametrze ,,Czestotliwo$¢ maksymalna”

22/23



http://www.aniro.pl/images/com_download/22/Falowniiki%20LS%20iG5A%20instrukcja%20pl.pdf

WEL-PIAST

MED (W,2W,WR) v3.5 2016 09 07

12. Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC51
http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vit+micro+drive.htm

Przykfad dla uktadu 2W,WR

[y 0]

@

[Rss5 || |[ Ps+8s | sl el e
MASTER | SLAVE
W1 | | 102 _
[RELAY || |[RECAY ] FLPest ALC I.'Jilm. Dii1.. Dii1..
A
= al s & m
Konfiguracja przemiennikédw Danfoss FC51 sterowanie RS485
Wartos¢
Kod Nazwa do Opis
nastawy
1-03 Charakterystyka momentu 0 Staty moment
obrotowego
1-20 Znamionowa moc silnika ... kKW Z tabliczki znamionowej silnika
1-24 Znamionowy prad silnika LA Z tabliczki znamionowej silnika
1-25 Znamionowa predkos¢ silnika ...rpm Z tabliczki znamionowej silnika
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wytaczenie awaryjne ETR
3-02 Minimalna czestotliwos¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy te wartosé
3-03 Maksymalna czestotliwos$¢ zadana Fz max Nastawa indywidualna
3-17 Zrédto wartosci zadanej 3 11 Magistrala Modbus
4-14 Maksymaln_a, (?ZQStOt“WOSC Fz max Nastawa indywidualna
wyjsciowa
4-16 Ograniczenie pradu wyjsciowego 110.0
5-40 Funkcja przekaznika 6 Praca bez alarmu
8-01 __Miejsce sterowania 0 Cyfrowe i stowo sterujgce
8-02 Zrodto stowa sterujacego 1 FC RS485
8-03 Czas oczekiwania na komunikacje 10.0
8-04 Reakcja na brak komunikacji 2 Zatrzymanie
8-30 Wybdr protokotu komunikacji 2 Modbus RTU
8-31 Adres falownika w Modbus 1 Falownik wentylatora 1
2 Falownik wentylatora 2
8-32 Szybkos$¢ transmisji portu FC 2 9600
8-33 Parzystos¢ portu FC 3 Brak parzystosci, 2 bity stopu
UWAGA:

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora
(wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac¢
czestotliwosci z dokumentacji centrali.
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