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1. Opis ogolny

W EL-PIAST

DTR-AP1V1-ELPM-PL-V1

Moduty ELPM-... s3 to sterowniki swobodnie programowalne PLC (bez zegara RTC). Moga
by¢ uzywane jako autonomiczne sterowniki lub jako moduty rozszerzen do rozbudowy innych
sterownikéw PLC o dodatkowa funkcjonalno$¢. Ich kompaktowa budowa, duzy zasob wejs¢ i wyjsé
pozwala budowa¢ duze systemy sterowania o kompaktowych rozmiarach. Cechy szczegolne
urzadzenia to: nieograniczone mozliwosci konfiguracji, obstuga protokotow BACnet oraz Modbus,
zarzadzanie urzadzeniami podrzednymi (falowniki, inne moduty), obstuga wszystkich typow HMI z

komunikacja na taczu RS485 producenta EL-Piast.

Moduly ELPM-... fabrycznie posiadaja wgrang aplikacje¢ pozwalajaca na korzystanie z
modulu jako rozszerzenie wejs¢/wyjs¢, niezaleznie od wersji modulu lista zmiennych w wersji
aplikacji ,,AP1 v1” jest stala, nalezy zwroci¢ uwage aby korzysta¢ z adresow przypisanych do
konkretnych wejs¢/wyjs¢ dostepnych w danym module.

2. Dane techniczne

ELPM-16DO ELPM-16DI ELPM-8DIBDO ELPM-8AI ELPM-8A0 ELPM-4AI4A0 ELPM-8PT
Napiecie zasilania 24V AC/DC 24V AC/DC 24V AC/DC 24V AC/DC 24V AC/DC 24V AC/DC 24V AC/DC
Montaz szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35
Ziacza
: . 2 x RS-485 2 x RS-485 2 x RS-485 2 x RS-485 2 X RS-485 2 X RS-485 2 x RS-485
komunikacyjne:
Protokoly Modbus RTU, Modbus RTU, Modbus RTU, Modbus RTU, Modbus RTU, Modbus RTU, Modbus RTU,
komunikacyjne: BACnet BACnet BACnet BACnet BACnet BAChnet BACnet
Sygnalizacja stanu
pracy WE/WY na \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/
diodach LED
Sygnalizacja alarmui
komunikacji na \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/
diodach LED
Konfiguracja trybu
pracy na v v v v v v v
przelaczniku
Przekazniki typu NO 16 szt. 5A — 8 szt. 5A — — — —

Wejscia cyfrowe

16 szt. (napigcie
znamionowe 24 V
AC/DC

8 szt. (napigcie
znamionowe 24 V
AC/DC

(8 szt. 0..10V lub

(4 szt. 0..10V lub

Wejscia analogowe 2..10V/8 szt. 2..10V/4 szt.
(napigciowe/pradowe) - - - 0..20mA lub - 0..20mA lub -
4..20mA) 4..20mA)
Wrisci ! (8 szt. 0..10V lub (4 szt. 0..10V lub
Yjscia analogowe —_ —_ —_ —_ 210\/) 210V) —_—
. 8 szt. PT1000
tem“elg’:lstcul?owe - - - - — — (zakres -
P 256...166°C)
Wymiary 22,5x109 x 124 22,5x109 x 124 22,5x109 x 124 22,5x109 x 124 22,5x109 x 124 22,5x109 x 124 22,5x109 x 124
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3. Nastawa parametrow komunikacji

Sterowniki — moduty serii ELPM stanowig rozszerzenie dedykowane dla sterownikow posiadajacych
port komunikacyjny Modbus RTU lub BACnet MS-TP w standardzie RS-485. Adres modutu
ustalany jest za pomocg przetacznika typu DIP Switch w zakresie 1-256.

Nastawe predkosci komunikacji, parzystosci, bitdow stopu i ustawienie protokolu komunikacji
wykonuje si¢ poprzez zworki przetacznika DIP Switch i wykonanie nastepujacych czynnosci:

» wylaczy¢ zasilanie modutu, ustawi¢ wszystkie zworki na On | wlaczy¢ urzadzenie

» po wlaczeniu przestawi¢ wszystkie zworki na Off (diody COM i ALR powinny zaczaé
miga¢ na zmiang)

» ustawi¢ na zworkach wymagane parametry zgodnie z opisem:

a) zworki 1-4: predkos¢ komunikacji (0 - 2k4, 1 - 4k8, 2 - 9k6, 3 - 14k4, 4 - 19k2, 5 -
28k8, 6 - 38k4, 7 - 57k6, 8 - 76k8, 9 - 115k2, 10 - 230k4, 11 - 250k, 12 - 500k, 13 -
500k, 14 - 500Kk, 15 - 500k

b) zworki 5-6: parzystos¢: (0 - brak, 1 - even, 2 - odd, 3 - odd)

c) zworka 7 - bity stopu (O - 1bit, 1 - 2bity)

d) zworka 8 - tryb (0 - Modbus / ELPBuSs, 1 - BACnet MS/TP)

Przyktad dla konfiguracji:

- predkos¢ komunikacji 9k6
- brak parzystosci

- 2 bity stopu

- Modbus/ELPBus

Po ustawieniu nalezy wylaczy¢ modut oraz ustawi¢ za pomocg zworek przetacznika DIP Switch
adres w zakresie 1-256 .

8

/7 6 5 4 3 2 1
Przyktad ustawienia adresu ,,1” DDDDDDD On
I X 1 B e
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4. Komunikacja Modbus RTU

Sterownik — modut serii ELPM posiada implementacj¢ protokotu Modbus RTU. Aby dokonaé
sprzegu sieciowego nalezy podiaczy¢ magistrale RS-485 do portu RS485-1 na listwie sterownika.
Nastawe parametrow komunikacji opisano w pkt. 3 niniejszej instrukcji.

DomysSlne parametry komunikacji:

e predkos¢ transmisji 9600 bps

(mozliwos$¢ zmiany z poziomu nabudowanego lub zewngtrznego HMI)
® 8 bitow ramki

e 2 bity stopu

® brak parzystosci

Wszystkie zmienne sg 32-bitowymi warto$ciami ktdre sg przedstawiane w protokole Modbus jako
Input, Coil , Holding Register lub Input Register w réznych przestrzeniach adresowych.

Odczyt i zapis danych typu Input i Coil:

Kazda

zmienna jest 32-bitowg wartoscig. Dla przykladu zmienna o adresie w tabeli 0x0008

udostepnia bity pod adresami binarnymi 8*32 ... 9*32-1 dla Input i Coil w standardzie Modbus.

Odczyt i zapis danych typu Holding Register i Input Register :
Zmienne w tej postaci, dla utatwienia integracji z systemami BMS, udostgpniane sa w réznych
przestrzeniach adresowych.

0x0000 ... 0x1000 — tradycyjna reprezentacja ~wg. informacji  ponize]
» Multistate — wyszczegolnionym catkowitym wartosciom zmiennej odpowiadajg opisane
stany

 Decimal — 32-bitowa warto$§¢ zmiennej jest traktowana jako typ catkowity ze znakiem
* Fixed — typ stalopozycyjny w ktorym 8 najmniej znaczacych bitow przeznaczone jest na
cze$¢ utamkowa, natomiast pozostate 24 bity to cze¢$¢ catkowita ze znakiem. Wynika z tego
ze doktadnos¢ wartosci Fixed to 1/256. Aby przeskalowa¢ warto$¢ reprezentowang w postaci
Fixed na docelowa (wlasciwa) nalezy przemnozy¢ ja przez 1/256 = 0,00390625.

0x1000 ... 0x2000 — zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartosci catkowite z
pomini¢ciem utamka

0x2000 ... 0x3000 — zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartosci z doktadnos$cia do
jednego miejsca po przecinku w formacie dziesigtnym. Warto$¢ 20,67 przedstawiona jest jako
206

0x3000 ... 0x4000 — zmienne formatu Fixed przedstawione jako warto$ci z doktadnoscig do
dwoch miejsc po przecinku w formacie dziesigtnym. Wartos$¢ 20,67 przedstawiona jest jako
2067

0x4000 ... 0x5000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x0000 ... 0x1000 lecz zmienne sa
traktowane jako warto$ci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitow nie sg uwzglgdniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

0x5000 ... 0x6000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x1000 ... 0x2000 lecz zmienne sg
traktowane jako warto$ci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitow nie sg uwzgledniane.

www.el-piast.com 4
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Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostgpna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

— 0x6000 ... 0x7000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 ... 0x3000 lecz zmienne sg
traktowane jako warto$ci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitdw nie sg uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

— 0x7000 ... 0x8000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 ... 0x3000 lecz zmienne s3
traktowane jako warto$ci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitow nie sg uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przykladowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie nalezy uzywaé w przestrzeniach adresowych
0x1000 ... 0x4000 oraz 0x5000 ... 0x8000 gdyz traci si¢ najmniej znaczace 8 bitow kazdej ze
zmiennych. Adresy z tabeli sg przeliczane dla protokotu Modbus w nastgpujacy sposob:

Przestrzen adresowa Obliczanie adresu

0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

UWAGA: nie mozna dokona¢ zapisu pojedynczego rejestru 16-bitowego w przestrzeniach
adresowych 0x1000 ... 0x4000. W tym wypadku nalezy zapisywac rejestry parami komenda Preset
Multiple Registers (0x10) na ktorg sktada si¢ pelna warto$¢ 32-bitowej zmiennej. Oznacza to ze adres
poczatku zapisu oraz i1lo$¢ rejestrow musi by¢ liczbg parzysta.

5. Komunikacja BACnet MS-TP

Zmienne BACnet nalezy wyszuka¢ po podlaczeniu zasilonego sterownika oraz wprowadzeniu
odpowiednich ustawien sieci BACnet (patrz pkt.3).

www.el-piast.com 5
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6. Adresy zmiennych Modbus RTU oraz BacNet MS-TP

Zmienne do odczytu stanu wejs¢/wyjsé

Adres (DEC) Typ Odczyt
Zmienna Opis Stany [R].
BACnet | Modbus BACnet | Modbus 1Zapis
W]
0 0 Dinl Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 — wylaczone, BY Coil 0 R
Di1 1 - zalaczone
1 5 Din2 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylfaczone, BY Coil 32 R
DI2 1 - zalaczone
2 4 Din3 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 64 R
DI3 1 - zalaczone
3 6 Dina Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 96 R
Dl4 1 - zalaczone
4 8 Din5 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 128 R
DI5 1 - zalaczone
5 10 Din6 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 160 R
Di6 1 - zalaczone
6 12 Din7 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 192 R
D17 1 - zalaczone
7 14 Ding Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylfaczone, BY Coil 224 R
DI8 1 - zalaczone
8 16 Ding Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 256 R
DI9 1 - zalaczone
9 18 Din10 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 288 R
DI10 1 - zalaczone
10 20 Din11 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 320 R
DI11 1 - zalaczone
11 22 Din12 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 352 R
DI12 1 - zalaczone
12 24 Din13 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 384 R
DI13 1 - zalaczone
13 26 Dinl4 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 416 R
Dl14 1 - zalaczone
14 28 Din15 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 448 R
DI15 1 - zalaczone
15 30 Din16 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 480 R
DI16 1 - zalagczone
. Odczyt stanu wejscé cyfrowych 0 - wylaczone, Coil
16 32 Din_16 DIL...DI16 (zmienna 16 BIT) 1 - zalaczone BSV | 512 508 R
. Czestotliwo$¢ mierzona wejsciem 1Hz = 256 (22Hz = .
17 34 FregDinl cyfrowym Dinl 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R
- Czgstotliwos$¢ mierzona wejsciem 1Hz = 256 (22Hz = .
18 36 FregDin2 cyfrowym Din2 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R
. Czgstotliwo$¢ mierzona wejsciem 1Hz = 256 (22Hz = .
19 38 FregDin3 cyfrowym Din3 J 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R
- Czgstotliwo$¢ mierzona wejsciem 1Hz = 256 (22Hz = .
20 40 FregDin4 cyfrowym Din4 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R
. Czgstotliwo$¢ mierzona wejsciem 1Hz = 256 (22Hz = .
21 42 FreqDin5 cyfrowym Din5 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R
. Czgstotliwo$¢ mierzona wejsciem 1Hz = 256 (22Hz = .
22 44 FreqDin6 cyfrowym Din6 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R
www.el-piast.com 6
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23 46 FreqDin7 CZ@St"t“ZV;fff)vT;enflzg?%W"j Sciem 22*%_';; N ?,222(230'*51;00) AV Register
24 48 FreqDin8 CZQStOtli?;fif)vT;;rzg?sswej Sciem 22*12;'(2; Z 52-,222( 2=20Hx21(=300) AV Register
25 50 FreqDin9 CZ@S“’ﬂi‘C“’;’frf);n&f;ZS?sgwejéCiem 22*12|;é - 5222(230'*;1200) AV Register
26 52 FreqDin10 CZ@S“’t“C“;‘f)f(fW“;ﬁrzD"iﬁg N éggéizgjlzoo) AV | Register
27 54 FreqDin11 CZ@S“’ﬂic“ﬁfg@ﬁrzD"iﬁf cjéciem | T2 5222(230“;1;00) AV | Register
28 56 FregDin12 CZQSto“mﬁgﬁ;ﬁ%ﬁiy cjsciem 22*122523 Z gggz( 2=20HX21?300) AV Register
29 58 FreqDin13 CZQSto“mﬁgﬁ;ﬁ%ﬁﬁy ejsciem 22*12?523 2 gggz( 2=20HX21?300) AV Register
30 60 FreqDin14 CZ‘?S“’“m’fSW“;;”D"i‘r‘Syej Sciem 22*12|;é - EZ?Z( 2=20HX21:300) AV Register
31 62 FreqDin15 CZ‘?“"ﬂm’fg@ﬁrzD"i‘;igv ejsciem 22*12'253 - 2222( 2:20H;1(—_300) AV | Register
32 64 FreqDin16 CZQStOﬂig;?ré gwrr;irirzDﬁrrngv ejsciem 22*12% z gggz( Z:ZOH)(leOO) AV Register
33 66 CountDinl Liczg}i/l;nz)z\l:zzzoer’lljmijs'cia 1= éggz(zzzozxfé;g)s 6= AV Register
34 68 CountDin2 Liczz;(rtz)%gzegm?éda 1= 5222(2:20:)52;3)5 6= AV Register
35 70 CountDin3 Licz‘c‘;‘f‘rzﬁzzegmjéda 1= éggz(zzzozxfg;gfe = | AV | Register
36 72 CountDin4 Licz'c‘;)f‘rzi\*’zzzoegmjéda 1= gggz(zfozxfggg)‘r’e = AV Register
37 74 CountDin5 Licz‘cl)i};rﬁzzzoegm;jma 1= gggz(zfozxfg;g)% = | AV | Register
38 76 CountDin6 Liczg}i,l;ris\x:lqezzoer’smzsjécia 1= gggz(zzzozxfggg)‘r’ 6= AV Register
39 78 CountDin7 Licztcl)i,l;r(z)s\xlflzz’zer’sm;jécia 1= éggz(zzzozxfg;g)s 6= AV Register
40 80 CountDin8 Liczgﬁéﬁgﬁg%géda 1= gggg(zf&féggf 6= AV Register
41 82 CountDing Liczrc‘;}f‘r(z)?’tgzegm;jéda 1= gggz(zzzozxfé;gfe = AV Register
42 84 CountDin10 Liczc';flijﬁggge;iyfééda 1= gggz(zzzozxfg;gfe = AV Register
83 86 CountDin11 Liczc‘;ifkr;\f\fggge;iyffcm 1= 2222(2:20:)(%35)56 = | AV | Register
44 88 CountDin12 Liczcl;ifl?;\?::‘ggegiﬁgéda 1= gggz(zzzozxfg;gf 6= AV Register
45 90 CountDin13 Liczcl;iflf,ozj\fgggeéi;vgéda 1= gggz(zzzozxfggg)s 6= AV Reqgister
46 92 CountDinl4 Liczcr;f];;\i}g‘ggegi;vlef(ﬁa 1= 2222(2:20:)52;3)5 6= AV Register
47 94 CountDin15 Lici‘%;j\fgggegiyfé“ia 1= 5222(2:2015233)5’6 = | AV | Register
48 9 CountDin16 Liczc‘;f“r;\;“\fggge;i:fé“ia 1= 5222(2:2&%35)56 = | AV | Register
o | w | am | O [ TmEmme [y | e
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: Odczyt wartosci wejscia 1 =256 (22 = 22*256 = .
>0 100 Alnz analogowego Al2 5632 = 0x1600) AV | Register
: Odczyt wartosci wejscia 1 =256 (22 = 22*256 = .
51 102 Ain3 analogowego Al3 5632 = 0x1600) AV | Register
: Odczyt wartosci wejscia 1 =256 (22 = 22*256 = .
> 104 Aind analogowego Al4 5632 = 0x1600) AV | Register
: Odczyt wartosci wejscia 1 =256 (22 = 22*256 = .
>3 106 AlnS analogowego Al5 5632 = 0x1600) AV | Register
: Odczyt wartosci wejscia 1 =256 (22 = 22*256 = .
54 108 Ain6 analogowego Al6 5632 = 0x1600) AV | Register
- Odczyt wartosci wejscia 1 =256 (22 = 22*256 = -
> 110 An? analogowego Al7 5632 = 0x1600) AV | Register
. Odczyt wartosci wejscia 1 =256 (22 = 22*256 = .
56 112 Aing analogowego Al8 5632 = 0x1600) AV | Register
Odczyt warto$ci czujnika PT1000, 1°C =256 (22 °C= .
57 114 Pl wejécia PT1 22%56 = 5632 = 0x1600) | Y | Register
Odczyt wartoéci czujnika PT1000, 1°C=256 (22 °C = -
%8 116 P2 wejécia PT2 20%256 = 5632 = 0x1600) | AV | Register
Odczyt wartoéci czujnika PT1000, 1°C=256 (22 °C = -
59 118 Pt3 wejécia PT3 22%56 = 5632 = 0x1600) | Y | Register
Odczyt wartoéci czujnika PT1000, 1°C=256 (22 °C = -
60 120 Pt4 wejécia PT4 22%056 = 5632 = 0x1600) | Y | Register
Odczyt wartoéci czujnika PT1000, 1°C=256 (22 °C = -
61 122 Pt5 wejécia PTS 22%056 = 5632 = 0x1600) | Y | Register
Odczyt wartoéci czujnika PT1000, 1°C=256 22 °C = -
62 124 Pt wejécia PT6 22%56 = 5632 = 0x1600) | Y | Register
Odczyt wartoéci czujnika PT1000, 1°C=256 (22 °C = .
63 126 i wejscia PT7 22%256 = 5632 = 0x1600) | 1V | Register
Odczyt wartoéci czujnika PT1000, 1°C=256 (22 °C = .
o4 128 i wejécia PT8 22%256 = 5632 = 0x1600) | 1V | Register
65 130 Doutl Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2080
DO1 1 - zalaczone
66 132 Dout? Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2112
DO2 1 - zalaczone
67 134 Dout3 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2144
DO3 1 - zalaczone
68 136 Doutd Odczyt stanu wyj$cia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2176
DO4 1 - zalaczone
69 138 Dout5 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2208
DO5 1 - zalaczone
70 140 Dout6 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2240
DO6 1 - zalaczone
71 142 Dout? Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2272
DO7 1 - zalaczone
72 144 Dout8 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2304
DO8 1 - zalaczone
73 146 Dout9 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2336
DO9 1 - zalaczone
74 148 Dout10 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BV Coil 2368
DO10 1 - zalaczone
75 150 Doutil Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BV Coil 2400
DO11 1 - zalaczone
76 152 Dout12 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BV Coil 2432
D012 1 - zalaczone
77 154 Dout13 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2464
DO13 1 - zalaczone
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78 156 Dout14 Odczyt stanu wyj$cia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2496 R
DO14 1 - zalaczone
79 158 Dout15 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2528 R
DO15 1 - zalaczone
80 160 Doutl6 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 0 - wylaczone, BY Coil 2560 R
DO16 1 - zalaczone
Odczyt stanu wyj$¢ cyfrowych 0 - wylaczone, Coil
81 162 Doutl_16 DOL...DO16 (zmienna 16 BIT) 1 - zalaczone BSV' | 2592..2608 R
Odczyt warto$ci wyjscia 1V =256 (10V = 10*256 = -
82 164 Aoutl analogowego Aoutl 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt warto$ci wyjscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
83 166 Aout2 analogowego Aout2 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt warto$ci wyjscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
84 168 Aout3 analogowego Aout3 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt warto$ci wyjscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
8 170 Aoutd analogowego Aout4 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt warto$ci wyj$cia 1V =256 (10V = 10*256 = .
86 172 Aouts analogowego Aout5 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt warto$ci wyj$cia 1V =256 (10V = 10*256 = .
87 174 Aout6 analogowego Aout6 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt warto$ci wyjscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
88 176 Aout? analogowego Aout? 2560 = 0xA00) AV Register R
Odczyt warto$ci wyjscia 1V =256 (10V = 10*256 = .
89 178 Aout analogowego Aout8 2560 = 0xA00) AV Register R

Zmienne sterujgce stanem wyjs$¢ (bez limitu przetaczen, bez pamigci stanu sprzed resetu zasilania)
Wg. ustawien fabrycznych nastawy oznaczone pogrubiong czcionkg zmieniajg stan wyjs¢.

Adres (DEC) Typ Odczyt
. . [R]
Zmienna Opis Stan -
BACnet | Modbus P y BACnet | Modbus [Zapis
(w]
90 180 SetDout1 Nastawa stanu wyjscia DO1 0 - wylaezone, BV | Coil2880 | R/W
1 - zalaczone
91 182 SetDout2 Nastawa stanu wyjscia DO2 0 - wylaezone, BV | Coil2912 | R/W
1 - zalaczone
92 184 SetDout3 Nastawa stanu wyjécia DO3 0 - wylaezone, BV | Coil2944 | R/W
1 - zalaczone
93 186 SetDout4 Nastawa stanu wyjécia DO4 0 - wylaczone, BV | Coil2976 | R/W
1 - zalaczone
94 188 SetDout5 Nastawa stanu wyjécia DOS 0 - wylaczone, BV | Coil3008 | R/W
1 - zalaczone
95 190 SetDout6 Nastawa stanu wyjécia DO6 0 - wylaezone, BV | Coil3040 | R/W
1 - zalaczone
9 192 SetDout7? Nastawa stanu wyjécia DO7 0 - wylaezone, BV | Cail3072 | R/W
1 - zalaczone
97 194 SetDout8 Nastawa stanu wyjécia DO8 0 - wylaezone, BV | Coil3104 | R/W
1 - zalaczone
08 196 SetDout9 Nastawa stanu wyjécia DO9 0 - wylaezone, BV | Coil3136 | R/W
1 - zalaczone
99 198 SetDout10 Nastawa stanu wyjécia DO10 0 - wylaczone, BV | Coil3168 | R/W
1 - zalaczone
100 200 SetDout11 Nastawa stanu wyjécia DO11 0 - wiaczone, BV | Coil3200 | R/W
- zalaczone
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101 202 SetDout12 Nastawa stanu wyjécia DO12 0 - wylaczone, BV | coil3232 | R/W
1 - zalaczone
102 204 SetDout13 Nastawa stanu wyjscia DO13 0 - wylaczone, BV Coil 3264 | RI/W
1 - zalaczone
103 206 SetDout14 Nastawa stanu wyjécia DO14 0 - wylaezone, BV | Coil3206 | R/W
1 - zalaczone
104 208 SetDout15 Nastawa stanu wyjécia DO15 0 - wylaczone, BV | Coil3328 | R/W
1 - zalaczone
105 210 SetDout16 Nastawa stanu wyjécia DO16 0 - wlaczone, BV | Coil3360 | R/W
- zalaczone
Nastawa stanu wyjscia 0 - wylaczone, Coil
106 212 SetDoutl_16 DOL...DO16 (zmienna 16 BIT) 1 - zalaczone BSV' | 33923408 | R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
107 214 SetAoutl Aoutl 2560 = 0XA00) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
108 216 SetAout2 Aout2 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
109 218 SetAout3 Aout3 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
110 220 SetAout4 Aoutd 2560 = 0XAOQ) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
111 222 SetAout5 Aouts 2560 = 0XAO0) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
112 224 SetAout6 Aout6 2560 = 0XA00) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
113 226 SetAout7 Aout? 2560 = 0XAO0) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
114 228 SetAout8 Aout8 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W

Zmienne sterujgce stanem wyjs¢ (z limitem przetaczen na poziomie 100 000, z pamigcig stanu
sprzed resetu zasilania)

Adres (DEC) Typ Odczyt
Zmienna Opis Stany [R].
BACnet | Modbus BACnet | Modbus [Zapis
W]

115 230 SetPermDout1 Nastawa stanu wyjécia DOI 0 - wylaczone, BV | Coil3680 | R/W
1 - zalaczone

116 232 SetPermDout2 Nastawa stanu wyjécia DO2 0 - wylaczone, BV Coil3712 | RI/W
1 - zalaczone

117 234 SetPermDout3 Nastawa stanu wyjécia DO3 0 - mhaczone, BV | Coil3744 | R/W
- zalaczone

118 236 SetPermDout4 Nastawa stanu wyjécia DO4 0 - wylaezone, BV | Coil3776 | R/W
1 - zalaczone

119 238 SetPermDout5 Nastawa stanu wyjécia DOS5 0 - wylaczone, BV | Coil3808 | R/W
1 - zalaczone

120 240 SetPermDout6 Nastawa stanu wyjécia DO6 0 - wylaczone, BV | Coil3840 | R/W
1 - zalaczone

121 242 SetPermDout7 Nastawa stanu wyjécia DO7 0 - wylaczone, BV | Coil3872 | R/W
1 - zalaczone

122 244 SetPermDout8 Nastawa stanu wyjécia DOS 0 - wylaczone, BV | Coil3904 | R/W
1 - zalaczone

123 246 SetPermDout9 Nastawa stanu wyjécia DO9 0 - wylaczone, BV | Coil3936 | R/W
1 - zalaczone
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124 248 SetPermDout10 Nastawa stanu wyjécia DO10 0 - wylaczone, BV Coil 3968 | R/W
1 - zalaczone
125 250 SetPermDout11 Nastawa stanu wyjécia DO11 0 - wylaczone, BV Coil 4000 | R/W
1 - zalaczone
126 252 SetPermDout12 Nastawa stanu wyjécia DO12 0 - wylaezone, BV | Coil4032 | R/W
1 - zalaczone
127 254 SetPermDout13 Nastawa stanu wyjécia DO13 0 - wylaczone, BV | Coil4064 | R/W
1 - zalaczone
128 256 SetPermDout14 Nastawa stanu wyjécia DO14 0 - wylaczone, BV | Coil4096 | R/W
1 - zalaczone
129 258 SetPermDout15 Nastawa stanu wyjécia DO15 0 - wylaczone, BV | Coil4128 | R/W
1 - zalaczone
130 260 SetPermDout16 Nastawa stanu wyjécia DO16 0 - wylaczone, BV | Coil4160 | R/W
1 - zalaczone
o 0 - wylfaczone, Coil
131 262 SetPermDoutl_16 | Nastawa stanu wyj$¢ DO1...DO16 1 - zalaczone BSV 4192..4208 R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
132 264 SetPermAoutl Aoutl 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
133 266 SetPermAout2 Aout? 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
134 268 SetPermAout3 Aout3 2560 = 0XA00) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
135 270 SetPermAout4 Aoutd 2560 = 0XA00) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
136 272 SetPermAout5 Aouts 2560 = 0XAO0) AV Register R/W
Nastawa wyjscia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = -
137 274 SetPermAout6 Aouts 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
Nastawa wyj$cia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
138 276 SetPermAout7 Aout? 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
Nastawa wyj$cia analogowego 1V =256 (10V = 10*256 = .
139 278 SetPermAout8 Aout8 2560 = 0XAQ0) AV Register R/W
Zmienne do odczytu i edycji - menu ustawien
Adres (DEC) Typ Odczyt
. . [R]
Zmienna Opis Stan ]
BACnet | Modbus P y BACnet | Modbus [Zapis
(W]
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 1°C =256 (22 °C = .
140 | 280 OfsPtL wejscia PT1 22+256=5632 = Ox1600) | AV | Register | RIW
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 1°C =256 (22 °C= .
1M 28 OfsPt2 wejscia PT2 227256 =5632 = Ox1600) | AV | Register | RIW
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 1°C =256 (22 °C = .
142 284 OfsPt3 wejécia PT3 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 1°C =256 (22 °C = .
s | 286 OfsPt wejécia PT4 20+256= 5632 = 0x1600) | AV | Register | RIW
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 1°C =256 (22 °C = .
144 288 OfsPt5 wejécia PTS 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 1°C =256 (22 °C= .
145 290 OfsPt6 wejicia PT6 20%256 = 5632 = Ox1600) | AV | Register | R/W
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146 292 OfsPt7 Korekta pm\;‘;}gﬂgﬁ’{‘;ka PT1000, 22*120&;25%6352:2 551200) AV Register | R/W
147 294 OfsPt8 Korekta po”\;'e"’}ré‘;i‘;zng“éka PT1000, 22*1205(; %566352:2 551200) AV Register | R/W
148 296 TypeDinl BV Coil 4736 R/W
149 298 TypeDin2 BV Coil 4768 R/W
150 300 TypeDin3 BV Coil 4800 R/W
151 302 TypeDin4 BV Coil 4832 R/W
152 304 TypeDin5 BV Coil 4864 R/W
153 306 TypeDin6 BV Coil 4896 | R/W
154 308 TypeDin7 Wybor typu wejsé cyfrowych BV Coil 4928 R/W
155 310 TypeDing (wejscie ustawione jako szybkie 0 - Wolne AC/DC BV | Coil4960 | R/W
- moze mierzy¢ czestotliwosé do f -
156 312 TypeDin9 1kHz przy zasilaniu sterownika 1 - Szybkie DC BV | Coil4992 | R/W
157 314 TypeDinl0 24VvDC BV Coil 5024 R/W
158 316 TypeDinll BV Coil 5056 R/W
159 318 TypeDin12 BV Coil 5088 R/W
160 320 TypeDinl3 BV Coil 5120 R/W
161 322 TypeDinl4 BV Coil 5152 R/W
162 324 TypeDinl5 BV Coil 5184 R/W
163 326 TypeDinl6 BV Coil 5216 R/W
164 328 ResDinl BV Coil 5248 R/W
165 330 ResDin2 BV Coil 5280 R/W
166 332 ResDin3 BV Coil 5312 R/W
167 334 ResDin4 BV Coil 5344 R/W
168 336 ResDin5 BV Coil 5376 R/W
169 338 ResDin6 BV Coil 5408 R/W
170 340 ResDin7 BV Coil 5440 R/W
171 342 ResDing Reset licznika zalaczen wejsé 0 - nieaktywny, BV Coil 5472 R/W
172 344 ResDin9 cyfrowych 1 - aktywny BV Coil 5504 R/W
173 346 ResDin10 BV Coil 5536 R/W
174 348 ResDin11 BV Coil 5568 R/W
175 350 ResDin12 BV Coil 5600 R/W
176 352 ResDin13 BV Coil 5632 R/W
177 354 ResDin14 BV Coil 5664 R/W
178 356 ResDin15 BV Coil 5696 R/W
179 358 ResDin16 BV Coil 5728 R/W
180 360 TypeAinl BV Coil 5760 R/W
181 362 TypeAin2 BV Coil 5792 R/W
182 364 TypeAin3 BV Coil 5824 R/W
183 366 TypeAin4 o 0 - "0-10vVDC" BV Coil 5856 R/W
- Wybbr typu wejécia Ain 1...8 " W -
184 368 TypeAin5 1-"0-20mA BV Coil 5888 R/W
185 370 TypeAin6 BV Coil 5920 | R/W
186 372 TypeAin7 BV Coil 5952 R/W
187 374 TypeAin8 BV Coil 5984 R/W
Wybortypu zmiennych 1 Setpemboutx |
188 376 TypeSetDout sterujacych stanami wyjs$¢ 2 - SetDoutl 16 MSV Register R/W
cyfrowych Dout 1...16 4 - SetPermDo u_t1_16
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, . 0 — SetAoutX
Wyboér typu zmiennych 1 — SetPermAoutX
189 378 TypeSetAout sterujacych stanami wyjs$¢ MSV Register R/W
analogowych Aout1...8 2 - SetAoutl_16
4 - SetPermAoutl_16
Aktywacja testu komunikacji
190 380 | ModComDetAct modufu z nadrzgdnym 0 - nieaktywne, BV | Coil6080 | R/W
urzadzeniem Modbus (wewnetrzny 1 - aktywne
test komunikacji)
. Czas badania utraconej 1 =256 (22 = 22*256 = .
191 382 ModComDetTime komunikacji 5632 = 0x1600) AV Register R/W
Status komunikacji modutu z 0 - brak, .
192 384 ModComDetOK nadrzgdnym urzadzeniem Modbus 1 - poprawna BV Coil 6144 R
Aktywacja testu podltaczenia z
193 386 VarComDetAct urzadzeniem nadrzednym 0 - nieaktywne, BV | Coil6176 | R/W
(cykliczna zmiana wartosci 1 - aktywne
zmiennej "VarComDet")
Czas cyklu zmiany wartosci _ o _
194 388 VarComDetTime wymagany dla komunikacji 1=25 (2_2 = 227256 = AV Register R/W
. 5632 = 0x1600)
uznanej za poprawng
195 390 VarComDetOK Status komunikacji modutu z 0 - brak, BV | Coil 6240 R
nadrzednym urzadzeniem 1 - poprawna
Zmienna testu komunikacji
196 392 VarComDet poprzez cykliczng zmiang warto$ci 0/1 BV Coil 6272 R/W
0/1
197 394 LostComDoutl MSV Register R/W
198 396 LostComDout2 MSV Register R/W
199 398 LostComDout3 MSV Register R/W
200 400 LostComDout4 MSV Register R/W
201 402 LostComDout5 MSV Register R/W
202 404 LostComDout6 ) MSV Register R/W
203 406 LostComDout7 Nastawa stanu wyjs¢ DOL...16 w MSV Register R/W
przypadku braku komunikacji z 0-ni L -
204 408 LostComDout8 urzadzeniem nadrzednym (w 1' nltetzmlen;aj, MSV Register R/W
T - ustaw wyt. , -
205 410 LostComDout9 przypadku ustawienia 1 lub 3 3 - ustaw Z};)[ MSV Register R/W
nadrzgdne nad nastawami SetDout, ' -
206 412 LostComDout10 SetPermDout) MSV Register R/W
207 414 LostComDout11 MSV Register R/W
208 416 LostComDout12 MSV Register R/W
209 418 LostComDout13 MSV Register R/W
210 420 LostComDout14 MSV Register R/W
211 422 LostComDout15 MSV Register R/W
212 424 LostComDout16 MSV Register R/W
Reakcja na utratg komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
213 426 LostComAoutl wyjécia Aoutl 1 - "SetLostComAoutl” MSV Coil 6816 R/W
Nastawa warto$ci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
214 | 428 | setbostComAoutl | o nikacii dla wyjécia Aout] 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
Reakcja na utrat¢ komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
215 430 LostComAout2 wyjécia Aout2 1 - "SetLostComAout2" MSV Coil 6880 R/W
Nastawa wartosci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
216 | 432 | SetLostCOMAOUEZ | oy nikaci dla wyjécia Aout2 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
Reakcja na utrate komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
217 434 LostComAout3 wyjécia Aout3 1 - "SetLostComAout3” MSV Coil 6944 R/W
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Nastawa warto$ci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
218 | 436 | SetlostComAOUES | o nikacii dla wyjécia Aout3 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
Reakcja na utratg komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
219 438 LostComAout4 wyjécia Aoutd 1 - "SetLostComAoutd” MSV Coil 7008 R/W
Nastawa wartos$ci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
220 440 | SetlostComAoutd |y nikacii dla wyjécia Aoutd 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
Reakcja na utrate komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
221 442 LostComAout5 wyjécia Aouts 1 - "SetLostComAouts" MSV Coil 7072 R/W
Nastawa wartos$ci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
22| 444 | SetLostComAOS |y o nikaci dla wyjécia Aouts 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
Reakcja na utrat¢ komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
223 446 LostComAout6 wyjécia Aout6 1 - "SetLostComAout6" MSV Coil 7136 R/W
Nastawa wartos$ci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
224 | 448 | SetlostCOmAOUS |y o nikacii dla wyjécia Aouté 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
Reakcja na utratg komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
225 450 LostComAout7 wyjécia Aout7 1 - "SetLostComAout?" MSV | Coil 7200 R/W
Nastawa warto$ci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
226 452 | SetlostComAout? |y ) nikacii dla wyjécia Aout7 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
Reakcja na utrate komunikacji 0 - nie zmieniaj, .
227 454 LostComAout8 wyjécia Aout8 1 - "SetLostComAouts" MSV Coil 7264 R/W
Nastawa warto$ci podczas utraty 1 =256 (22 = 22*256 = .
228 | 4%6 | SetLostComAOU8 |y o mikacii dla wyjécia Aout§ 5632 = 0x1600) AV | Register | RIW
229 458 E_Dinl MSV Register R/W
230 460 E_Din2 MSV Register R/W
231 462 E_Din3 MSV Register R/W
232 464 E_Din4 MSV Register R/W
233 466 E_Din5 MSV Register R/W
234 468 E_Din6 MSV Register R/W
235 470 E_Din7 . MSV Register R/W
= Emulacja wej$¢ cyfrowych 0 - brak lacii -
236 472 E_Din8 Din1...Din16 (w przypadku h - brak emufacyl, MSV Register R/W
237 474 E Din9 ustawienia 1 lub 3 nadrzedne nad ?: ustaw rozwarte, MSV Register R/W
— fizycznym stanem wejscia) - Ustaw zwarte -
238 476 E_Din10 MSV Register R/W
239 478 E_Dinll MSV Register R/W
240 480 E_Dinl12 MSV Register R/W
241 482 E_Dinl13 MSV Register R/W
242 484 E_Dinl4 MSV Register R/W
243 486 E_Dinl5 MSV Register R/W
244 488 E_Dinl6 MSV Reqgister R/W
245 490 Em_Ain1 0 - nieaktywna, MSV | Coil 7840 | R/W
= 1 - aktywna
. 1 =256 (22 = 22*256 = .
246 492 E_Ainl 5632 = 0x1600) AV Register R/W
247 494 Em_Ain2 0 - nieaktywna, MSV | Coil 7904 | R/W
= 1 - aktywna
248 496 E_Ain2 Emulacja wej$¢ analogowych 1=256 (22 = 227256 = AV Register R/W
- AlIL...Al4 (w przypadku ustawienia 5632 = 0x1600)
. 1 nadrzedne nad fizycznym stanem 0 - nieaktywna, :
249 498 Em_Ain3 wejécia) 1 - aktywna MSV Coil 7968 R/W
. 1 =256 (22 = 22*256 = .
250 500 E_Ain3 5632 = 0x1600) AV Register R/W
251 502 Em_Ain4 0 - nieaktywna, MSV | Coil8032 | R/W
= 1 - aktywna
. 1 =256 (22 = 22*256 = .
252 504 E_Ain4 5632 = 0x1600) AV Register R/W
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253 506 Em_Ain5 0 - nieaktywna, MSV | Coil809%6 | R/W
= 1 - aktywna
. 1 =256 (22 = 22*256 = .
254 508 E_Ain5 5632 = 0x1600) AV Register R/W
255 510 Em_Ain6 0 - nieaktywna, MSV | Coil8160 | R/W
= 1 - aktywna
256 512 E_Ain6 Emulacja wej$é analogowych 1=256(22=22"256= | Ly Register | R/W
- AlI5...Al8 (w przypadku ustawienia 5632 = 0x1600)
. 1 nadrzgdne nad fizycznym stanem 0 - nieaktywna, .
257 514 Em_Ain7 wejiscia) 1 aktywna MSV | Coil8224 | R/W
. 1 =256 (22 = 22*256 = .
258 516 E_Ain7 5632 = 0x1600) AV Register R/W
259 518 Em_Aing 0 - nieaktywna, MSV | cCoils2ss | R/W
1 - aktywna
. 1 =256 (22 = 22*256 = .
260 520 E_Ain8 5632 = 0x1600) AV Register R/W
261 522 Em_Ptl 0 - nieaktywna, MSV | Coil8352 | R/W
1 - aktywna
1°C=256 (22 °C= .
262 524 E_Ptl 22+256 = 5632 = Ox1600) | AV | Register | R/W
263 526 Em_Pt2 0 - nieaktywna, MSV | Coil8416 | R/W
- 1 - aktywna
1°C=256 (22 °C= .
264 528 E_Pt2 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
0 - nieaktywna, .
265 530 Em_Pt3 1 - aktywna MSV Coil 8480 R/W
1°C =256 (22 °C = .
266 532 E_Pt3 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
0 - nieaktywna, .
267 534 Em_Pt4 1 - aktywna MSV Coil 8544 R/W
o L 1°C = 256 (22 °C = -
268 536 E Pt4 Emulacja wejs¢ PT1000 czujnikow . AV Register R/W
- PTL..PT8 (w przypadku 22*256 = 5632 = 0x1600) g
ustawienia 1 nadrzedne nad 0 - nieaktywna, .
269 538 Em_Pt5 fizycznym stanem wejcia) " aktyt\}l’v"rvla MSV | Coil8608 | R/W
1°C =256 (22 °C = .
270 540 E_Pt5 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
271 542 Em_Pt6 0 - nieaktywna, MSV | coilgs72 | R/W
1 - aktywna
1°C=256 22 °C= .
272 544 E_Pt6 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
273 546 Em_Pt7 0 - nieaktywna, MSV | Coil8736 | R/W
1 - aktywna
1°C =256 (22 °C= .
274 548 E_Pt7 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R/W
275 550 Em_Pt8 0 - nieaktywna, MSV | Coil8800 | R/W
1 - aktywna
1°C =256 (22 °C= .
276 552 E_Pt8 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Reqgister R/W
277 554 F_Doutl MSV Register R/W
278 556 F_Dout2 MSV Register R/W
279 558 F_Dout3 Forsowanie wyjs¢ cyfrowych 0 - nie forsuj MSV | Register R/W
280 560 F_Douts Doutl...Dout7 (w przypadku 1 - forsuj wyl., MSV | Register | R/W
ustawienia 1 lub 3 nadrzedne nad 3 - forsui zal
281 562 F_Dout5 nastawami SetDout, SetPermDout) - forsuy zat. MSV Register R/W
282 564 F_Dout6 MSV Register R/W
283 566 F_Dout7 MSV Register R/W
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284 568 F_Dout8 MSV Register R/W
285 570 F_Dout9 MSV Register R/W
286 572 F_Dout10 MSV Register R/W
287 574 F_Dout11 Forsowanie wyjsc cyfrowych 0 - nie forsuj MSV | Register | R/W
288 576 F_Dout12 Dout8...Doutl6 (w przypadku 1 - forsuj wyl., MSV | Register | R/W
ustawienia 1 lub 3 nadrzgdne nad 3 - forsui zal
289 578 F_Dout13 nastawami SetDout, SetPermDout) - forsuy zat. MSV Register R/W
290 580 F_Dout14 MSV Register R/W
291 582 F_Dout15 MSV Register R/W
292 584 F_Dout16 MSV Register R/W
0 - nieaktywne, .
293 586 Fo_Aoutl 1 - aktywne MSV Coil 9376 R/W
204 568 F_Aoutl v= 2255%613\0’);%)3)256 | AV | Register | R/W
205 590 Fo_Aout2 0 - nieaktywne, MSV | Coil9440 | R/W
1 - aktywne
206 592 F Aout2 v= 2255%613\6);%%;256 | AV | Regiser | R/W
297 504 Fo_Aout3 0 - nieaktywne, MSV | Coil9504 | R/W
1 - aktywne
_ PP
208 596 F Aout3 v= i%%élf\éx‘p\ég)m | AV | Register | R/W
0 - nieaktywne, .
299 598 Fo_Aout4 1 - aktywne MSV Coil 9568 R/W
Forsowanie wyj$¢ analogowych | 1\/ = 256 (10V = 10*256 = ]
300 600 F_Aout4 AO1...A08 (w przypadku 256(5 = 0XAQ0) AV Register R/W
ustawienia 1 nadrzedne nad -
301 602 Fo_Aouts zmiennymi sterujacymi stanem 0 - nieaktywne, MSV | Coil9632 | R/W
wyjscia SetAout, SetPermAout) 1 - aktywne
302 604 F_Aouts V= 2255%613\6;%)8)256 | AV | Regiser | R/W
303 606 Fo_Aouté 0 - nieaktywne, MSV | Coil9696 | R/W
1 - aktywne
_ 0% orA =
304 608 F_Aout6 V= Zzigélf\éxkég)m | AV | Register | R/W
305 610 Fo_Aout? 0 - nieaktywne, MSV | Coil9760 | R/W
1 - aktywne
306 612 F Aout? V= %%%élf\&;ég)m | AV | Register | R/W
307 614 Fo_Aout8 0 - nieaktywne, MSV | Coil9g2s | R/wW
1 - aktywne
308 616 F_Aouts V= 2255%(()13\0’);%%)256 | AV | Regiser | R/W
Alarm emulacji wej$¢ modutu 0 - brak alarmu, .
309 618 A_InEmul ELPM... 1 - wystepuje alarm BV Reqgister R
310 620 A_OutForce Alarm forsowania wyj$¢ modutu 0 - brak al.armu, BY Register R
ELPM... 1 - wystepuje alarm
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7. Ustawienia i obstuga za pomoca zadajnika HMI

Aplikacje AP1vl modutéw ELPM... wyposazono w mozliwo$¢ konfiguracji poprzez podiaczenie
zadajnika HMI Advance do tagcza RS485-1 1 ustawienie odpowiednich parametréw menu (kolejnos¢
pozycji w menu zgodna z kolejno$cig i opisami listy zmiennych).

Poruszanie sie po menu,
Zmiana parametrow

r
g’

Service menu

Pojedyncze przycisniecie powoduje

PLI EN I —— — T mozliwo& edycji parametrow Menu

serwisowego lub zmiane jezyka

Pojedyncze przycisniecie powoduje
cofniecie w zagtebieniu w menu
P EL-PIAST
HMI Advance
7.1 Menu gféwne
Nazwa Domys!qa Opis
wartosc

Odczyt aktualnego stanu wejsc¢ / wyjs¢ i mozliwos¢é

SEI G OTE i dokonywania nastaw wyj$¢

Ustawienia - Umozliwia konfiguracje funkcji dodatkowych.
PL/EN PL Wybdr jezyka menu (polski/angielski).
v1.4 01-03-17

ELPM-. .. - Aktualna wersja oprogramowania i nazwa modutu
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