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1. Opis ogólny 

Moduły ELPM-… są to sterowniki swobodnie programowalne PLC (bez zegara RTC). Mogą 

być używane jako autonomiczne sterowniki lub jako moduły rozszerzeń do rozbudowy innych 

sterowników PLC o dodatkową funkcjonalność. Ich kompaktowa budowa, duży zasób wejść i wyjść 

pozwala budować duże systemy sterowania o kompaktowych rozmiarach. Cechy szczególne 

urządzenia to: nieograniczone możliwości konfiguracji, obsługa protokołów BACnet oraz Modbus, 

zarządzanie urządzeniami podrzędnymi (falowniki, inne moduły), obsługa wszystkich typów HMI z 

komunikacją na łączu RS485 producenta EL-Piast. 

Moduły ELPM-... fabrycznie posiadają wgraną aplikację pozwalającą na korzystanie z 

modułu jako rozszerzenie wejść/wyjść, niezależnie od wersji modułu lista zmiennych w wersji 

aplikacji „AP1 v1” jest stała, należy zwrócić uwagę aby korzystać z adresów przypisanych do 

konkretnych wejść/wyjść dostępnych w danym module. 

2. Dane techniczne 
 

 ELPM-16DO ELPM-16DI ELPM-8DI8DO ELPM-8AI ELPM-8AO ELPM-4AI4AO ELPM-8PT 

Napięcie zasilania 24 V AC/DC 24 V AC/DC 24 V AC/DC 24 V AC/DC 24 V AC/DC 24 V AC/DC 24 V AC/DC 

Montaż szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 szyna TS35 

Złącza 

komunikacyjne: 
2 x RS-485 2 x RS-485 2 x RS-485 2 x RS-485 2 x RS-485 2 x RS-485 2 x RS-485 

Protokoły 

komunikacyjne: 

Modbus RTU, 

BACnet 

Modbus RTU, 

BACnet 

Modbus RTU, 

BACnet 

Modbus RTU, 

BACnet 

Modbus RTU, 

BACnet 

Modbus RTU, 

BACnet 

Modbus RTU, 

BACnet 

Sygnalizacja stanu 

pracy WE/WY na 

diodach LED 
       

Sygnalizacja alarmu i 

komunikacji na 

diodach LED 
       

Konfiguracja trybu 

pracy na 

przełączniku 
       

Przekaźniki typu NO 16 szt. 5A – 8 szt. 5A – – – – 

Wejścia cyfrowe – 

16 szt. (napięcie 

znamionowe 24 V 

AC/DC 

8 szt. (napięcie 

znamionowe 24 V 

AC/DC 
– – – – 

Wejścia analogowe 

(napięciowe/prądowe) – – – 

(8 szt. 0..10V lub 

2..10V/8 szt. 

0..20mA lub 

4..20mA) 

– 

(4 szt. 0..10V lub 

2..10V/4 szt. 

0..20mA lub 

4..20mA) 

– 

Wyjścia analogowe – – – – 
(8 szt. 0..10V lub 

2..10V) 
(4 szt. 0..10V lub 

2..10V) – 

Wejścia 

temperaturowe – – – – – – 

8 szt. PT1000 

(zakres -

256…166°C) 

Wymiary 22,5 x 109 x 124 22,5 x 109 x 124 22,5 x 109 x 124 22,5 x 109 x 124 22,5 x 109 x 124 22,5 x 109 x 124 22,5 x 109 x 124 
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3. Nastawa parametrów komunikacji 

Sterowniki – moduły serii ELPM stanowią rozszerzenie dedykowane dla sterowników posiadających 

port komunikacyjny Modbus RTU lub BACnet MS-TP w standardzie RS-485. Adres modułu 

ustalany jest za pomocą przełącznika typu DIP Switch w zakresie 1-256.  

Nastawę prędkości komunikacji, parzystości, bitów stopu i ustawienie protokołu komunikacji 

wykonuje się poprzez zworki przełącznika DIP Switch i wykonanie następujących czynności: 

 wyłączyć zasilanie modułu, ustawić wszystkie zworki na On i włączyć urządzenie 

 po włączeniu przestawić wszystkie zworki na Off (diody COM i ALR powinny zacząć 

migać na zmianę) 

 ustawić na zworkach wymagane parametry zgodnie z opisem: 

a) zworki 1-4: prędkość komunikacji (0 - 2k4, 1 - 4k8, 2 - 9k6, 3 - 14k4, 4 - 19k2, 5 - 

28k8, 6 - 38k4, 7 - 57k6, 8 - 76k8, 9 - 115k2, 10 - 230k4, 11 - 250k, 12 - 500k, 13 - 

500k, 14 - 500k, 15 - 500k 

b) zworki 5-6: parzystość: (0 - brak, 1 - even, 2 - odd, 3 - odd) 

c) zworka 7 - bity stopu (0 - 1bit, 1 - 2bity) 

d) zworka 8 - tryb (0 - Modbus / ELPBus, 1 - BACnet MS/TP) 

Przykład dla konfiguracji: 

- prędkość komunikacji 9k6 

- brak parzystości 

- 2 bity stopu 

- Modbus/ELPBus 

d) c) b) a)  

8 7 6 5 4 3 2 1  

 X     X  On 

X  X X X X  X Off 
 

 

Po ustawieniu należy wyłączyć moduł oraz ustawić za pomocą zworek przełącznika DIP Switch 

adres w zakresie 1-256 . 

Przykład ustawienia adresu „1” 

8 7 6 5 4 3 2 1  

       X On 

X X X X X X X  Off 
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4. Komunikacja Modbus RTU  

Sterownik – moduł serii ELPM posiada implementację protokołu Modbus RTU. Aby dokonać 

sprzęgu sieciowego należy podłączyć magistralę RS-485 do portu RS485-1 na listwie sterownika. 

Nastawę parametrów komunikacji opisano w pkt. 3 niniejszej instrukcji. 

 

Domyślne parametry komunikacji: 

● prędkość transmisji 9600 bps  

(możliwość zmiany z poziomu nabudowanego lub zewnętrznego HMI) 

● 8 bitow ramki 

● 2 bity stopu 

● brak parzystości 

 

Wszystkie zmienne są 32-bitowymi wartościami które są przedstawiane w protokole Modbus jako 

Input, Coil , Holding Register  lub Input Register w różnych przestrzeniach adresowych. 

 

Odczyt i zapis danych typu Input  i Coil: 

Każda zmienna jest 32-bitową wartością. Dla przykładu zmienna o adresie w tabeli 0x0008 

udostępnia bity pod adresami binarnymi 8*32 … 9*32-1 dla Input  i Coil  w standardzie Modbus. 

 

Odczyt i zapis danych typu Holding Register  i Input Register : 

Zmienne w tej postaci, dla ułatwienia integracji z systemami BMS, udostępniane są w różnych 

przestrzeniach adresowych. 

 0x0000 … 0x1000 – tradycyjna reprezentacja wg. informacji poniżej 

• Multistate – wyszczególnionym całkowitym wartościom zmiennej odpowiadają opisane 

stany 

• Decimal – 32-bitowa wartość zmiennej jest traktowana jako typ całkowity ze znakiem 

• Fixed – typ stałopozycyjny w którym 8 najmniej znaczących bitów przeznaczone jest na 

część ułamkową, natomiast pozostałe 24 bity to część całkowita ze znakiem. Wynika z tego 

że dokładność wartości Fixed to 1/256. Aby przeskalować wartość reprezentowaną w postaci 

Fixed na docelową (właściwą) należy przemnożyć ją przez 1/256 = 0,00390625. 

 0x1000 … 0x2000 – zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartości całkowite z 

pominięciem ułamka 

 0x2000 … 0x3000 – zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartości z dokładnością do 

jednego miejsca po przecinku w formacie dziesiętnym. Wartość 20,67 przedstawiona jest jako 

206 

 0x3000 … 0x4000 – zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartości z dokładnością do 

dwóch miejsc po przecinku w formacie dziesiętnym. Wartość 20,67 przedstawiona jest jako 

2067 

 0x4000 … 0x5000 – analogicznie jak dla przestrzeni 0x0000 … 0x1000 lecz zmienne są 

traktowane jako wartości 16-bitowe. Oznacza to że starsze 16-bitów nie są uwzględniane. 

Adresy należy podzielić przez dwa. Przykładowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest 

dostępna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092 

 0x5000 … 0x6000 – analogicznie jak dla przestrzeni 0x1000 … 0x2000 lecz zmienne są 

traktowane jako wartości 16-bitowe. Oznacza to że starsze 16-bitów nie są uwzględniane. 
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Adresy należy podzielić przez dwa. Przykładowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest 

dostępna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092 

 0x6000 … 0x7000 – analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 … 0x3000 lecz zmienne są 

traktowane jako wartości 16-bitowe. Oznacza to że starsze 16-bitów nie są uwzględniane. 

Adresy należy podzielić przez dwa. Przykładowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest 

dostępna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092 

 0x7000 … 0x8000 – analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 … 0x3000 lecz zmienne są 

traktowane jako wartości 16-bitowe. Oznacza to że starsze 16-bitów nie są uwzględniane. 

Adresy należy podzielić przez dwa. Przykładowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest 

dostępna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092 

 

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie należy używać w przestrzeniach adresowych 

0x1000 … 0x4000 oraz 0x5000 … 0x8000 gdyż traci się najmniej znaczące 8 bitów każdej ze 

zmiennych. Adresy z tabeli są przeliczane dla protokołu Modbus w następujący sposób: 

 

Przestrzeń adresowa Obliczanie adresu 

0x0000 … 0x1000 Modbus Adres = Adr. 

0x1000 … 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr. 

0x2000 … 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr. 

0x3000 … 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr. 

0x4000 … 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2) 

0x5000 … 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2) 

0x6000 … 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2) 

0x7000 … 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2) 

 

UWAGA: nie można dokonać zapisu pojedynczego rejestru 16-bitowego w przestrzeniach 

adresowych 0x1000 … 0x4000. W tym wypadku należy zapisywać rejestry parami komendą Preset 

Multiple Registers (0x10) na którą składa się pełna wartość 32-bitowej zmiennej. Oznacza to że adres 

początku zapisu oraz ilość rejestrów musi być liczbą parzystą. 

 

5. Komunikacja BACnet MS-TP 

Zmienne BACnet należy wyszukać po podłączeniu zasilonego sterownika oraz wprowadzeniu 

odpowiednich ustawień sieci BACnet (patrz pkt.3). 
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6. Adresy zmiennych Modbus RTU oraz BacNet MS-TP 

 
Zmienne do odczytu stanu wejść/wyjść 

  
  

      
  

Adres (DEC) 

Zmienna Opis Stany 

Typ Odczyt 

[R] 

/Zapis 
[W] 

BACnet Modbus BACnet Modbus 

0 0 Din1 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI1 

0 – wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 0 R 

1 2 Din2 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI2 
0 - wyłączone, 
1 - załączone 

BV Coil 32 R 

2 4 Din3 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI3 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 64 R 

3 6 Din4 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI4 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 96 R 

4 8 Din5 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI5 
0 - wyłączone, 
1 - załączone 

BV Coil 128 R 

5 10 Din6 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI6 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 160 R 

6 12 Din7 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI7 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 192 R 

7 14 Din8 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI8 
0 - wyłączone, 
1 - załączone 

BV Coil 224 R 

8 16 Din9 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI9 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 256 R 

9 18 Din10 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI10 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 288 R 

10 20 Din11 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI11 
0 - wyłączone, 
1 - załączone 

BV Coil 320 R 

11 22 Din12 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI12 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 352 R 

12 24 Din13 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI13 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 384 R 

13 26 Din14 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI14 
0 - wyłączone, 
1 - załączone 

BV Coil 416 R 

14 28 Din15 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI15 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 448 R 

15 30 Din16 
Odczyt stanu wejścia cyfrowego 

DI16 

0 - wyłączone, 

1 - załączone 
BV Coil 480 R 

16 32 Din1_16 
Odczyt stanu wejścć cyfrowych 
DI1...DI16 (zmienna 16 BIT) 

0 - wyłączone, 
1 - załączone 

BSV 
Coil 

512...528 
R 

17 34 FreqDin1 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din1 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

18 36 FreqDin2 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din2 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

19 38 FreqDin3 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din3 

1Hz = 256 (22Hz = 
22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

20 40 FreqDin4 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din4 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

21 42 FreqDin5 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din5 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

22 44 FreqDin6 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din6 

1Hz = 256 (22Hz = 
22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 
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23 46 FreqDin7 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din7 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

24 48 FreqDin8 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din8 

1Hz = 256 (22Hz = 
22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

25 50 FreqDin9 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din9 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

26 52 FreqDin10 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din10 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

27 54 FreqDin11 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din11 

1Hz = 256 (22Hz = 
22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

28 56 FreqDin12 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din12 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

29 58 FreqDin13 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din13 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

30 60 FreqDin14 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din14 

1Hz = 256 (22Hz = 
22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

31 62 FreqDin15 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din15 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R 

32 64 FreqDin16 
Częstotliwość mierzona wejściem 

cyfrowym Din16 

1Hz = 256 (22Hz = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

33 66 CountDin1 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din1 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

34 68 CountDin2 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din2 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

35 70 CountDin3 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din3 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

36 72 CountDin4 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din4 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

37 74 CountDin5 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din5 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

38 76 CountDin6 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din6 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

39 78 CountDin7 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din7 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

40 80 CountDin8 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din8 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

41 82 CountDin9 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din9 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

42 84 CountDin10 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din10 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

43 86 CountDin11 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din11 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

44 88 CountDin12 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din12 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

45 90 CountDin13 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din13 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

46 92 CountDin14 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din14 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

47 94 CountDin15 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din15 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

48 96 CountDin16 
Licznik załączeń wejścia 

cyfrowego Din16 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

49 98 Ain1 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI1 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 
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50 100 Ain2 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI2 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

51 102 Ain3 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI3 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

52 104 Ain4 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI4 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

53 106 Ain5 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI5 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

54 108 Ain6 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI6 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

55 110 Ain7 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI7 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

56 112 Ain8 
Odczyt wartości wejścia 

analogowego AI8 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R 

57 114 Pt1 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT1 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

58 116 Pt2 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT2 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

59 118 Pt3 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT3 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

60 120 Pt4 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT4 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

61 122 Pt5 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT5 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

62 124 Pt6 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT6 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

63 126 Pt7 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT7 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

64 128 Pt8 
Odczyt wartości czujnika PT1000, 

wejścia PT8 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R 

65 130 Dout1 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO1 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2080 R 

66 132 Dout2 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO2 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 2112 R 

67 134 Dout3 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO3 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 2144 R 

68 136 Dout4 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO4 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 2176 R 

69 138 Dout5 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO5 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 2208 R 

70 140 Dout6 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO6 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2240 R 

71 142 Dout7 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO7 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2272 R 

72 144 Dout8 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO8 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2304 R 

73 146 Dout9 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO9 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2336 R 

74 148 Dout10 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO10 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2368 R 

75 150 Dout11 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO11 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2400 R 

76 152 Dout12 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO12 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2432 R 

77 154 Dout13 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO13 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2464 R 
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78 156 Dout14 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO14 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2496 R 

79 158 Dout15 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO15 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 2528 R 

80 160 Dout16 
Odczyt stanu wyjścia cyfrowego 

DO16 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2560 R 

81 162 Dout1_16 
Odczyt stanu wyjść cyfrowych 

DO1...DO16 (zmienna 16 BIT) 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BSV 

Coil 

2592...2608 
R 

82 164 Aout1 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout1 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

83 166 Aout2 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout2 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

84 168 Aout3 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout3 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

85 170 Aout4 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout4 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

86 172 Aout5 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout5 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

87 174 Aout6 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout6 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

88 176 Aout7 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout7 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

89 178 Aout8 
Odczyt wartości wyjścia 

analogowego Aout8 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R 

        

        

Zmienne sterujące stanem wyjść (bez limitu przełączeń, bez pamięci stanu sprzed resetu zasilania) 

Wg. ustawień fabrycznych nastawy oznaczone pogrubioną czcionką zmieniają stan wyjść. 
      

  
Adres (DEC) 

Zmienna Opis Stany 

Typ Odczyt 

[R] 
/Zapis 

[W] 
BACnet Modbus BACnet Modbus 

90 180 SetDout1 Nastawa stanu wyjścia DO1 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2880 R / W 

91 182 SetDout2 Nastawa stanu wyjścia DO2 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 2912 R / W 

92 184 SetDout3 Nastawa stanu wyjścia DO3 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2944 R / W 

93 186 SetDout4 Nastawa stanu wyjścia DO4 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 2976 R / W 

94 188 SetDout5 Nastawa stanu wyjścia DO5 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3008 R / W 

95 190 SetDout6 Nastawa stanu wyjścia DO6 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3040 R / W 

96 192 SetDout7 Nastawa stanu wyjścia DO7 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3072 R / W 

97 194 SetDout8 Nastawa stanu wyjścia DO8 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3104 R / W 

98 196 SetDout9 Nastawa stanu wyjścia DO9 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3136 R / W 

99 198 SetDout10 Nastawa stanu wyjścia DO10 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3168 R / W 

100 200 SetDout11 Nastawa stanu wyjścia DO11 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3200 R / W 
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101 202 SetDout12 Nastawa stanu wyjścia DO12 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3232 R / W 

102 204 SetDout13 Nastawa stanu wyjścia DO13 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3264 R / W 

103 206 SetDout14 Nastawa stanu wyjścia DO14 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3296 R / W 

104 208 SetDout15 Nastawa stanu wyjścia DO15 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3328 R / W 

105 210 SetDout16 Nastawa stanu wyjścia DO16 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3360 R / W 

106 212 SetDout1_16 
Nastawa stanu wyjścia 

DO1...DO16 (zmienna 16 BIT) 

0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BSV 

Coil 

3392...3408 
R / W 

107 214 SetAout1 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout1 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

108 216 SetAout2 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout2 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

109 218 SetAout3 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout3 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

110 220 SetAout4 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout4 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

111 222 SetAout5 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout5 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

112 224 SetAout6 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout6 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

113 226 SetAout7 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout7 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

114 228 SetAout8 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout8 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

      
  

      
  

Zmienne sterujące stanem wyjść (z limitem przełączeń na poziomie 100 000, z pamięcią stanu 

sprzed resetu zasilania) 
      

  
Adres (DEC) 

Zmienna Opis Stany 

Typ Odczyt 

[R] 

/Zapis 
[W] 

BACnet Modbus BACnet Modbus 

115 230 SetPermDout1 Nastawa stanu wyjścia DO1 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3680 R / W 

116 232 SetPermDout2 Nastawa stanu wyjścia DO2 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3712 R / W 

117 234 SetPermDout3 Nastawa stanu wyjścia DO3 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3744 R / W 

118 236 SetPermDout4 Nastawa stanu wyjścia DO4 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3776 R / W 

119 238 SetPermDout5 Nastawa stanu wyjścia DO5 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3808 R / W 

120 240 SetPermDout6 Nastawa stanu wyjścia DO6 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3840 R / W 

121 242 SetPermDout7 Nastawa stanu wyjścia DO7 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3872 R / W 

122 244 SetPermDout8 Nastawa stanu wyjścia DO8 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3904 R / W 

123 246 SetPermDout9 Nastawa stanu wyjścia DO9 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 3936 R / W 
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124 248 SetPermDout10 Nastawa stanu wyjścia DO10 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 3968 R / W 

125 250 SetPermDout11 Nastawa stanu wyjścia DO11 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 4000 R / W 

126 252 SetPermDout12 Nastawa stanu wyjścia DO12 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 4032 R / W 

127 254 SetPermDout13 Nastawa stanu wyjścia DO13 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 4064 R / W 

128 256 SetPermDout14 Nastawa stanu wyjścia DO14 
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BV Coil 4096 R / W 

129 258 SetPermDout15 Nastawa stanu wyjścia DO15 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 4128 R / W 

130 260 SetPermDout16 Nastawa stanu wyjścia DO16 
0 - wyłączone,  

1 - załączone 
BV Coil 4160 R / W 

131 262 SetPermDout1_16 Nastawa stanu wyjść DO1...DO16  
0 - wyłączone,  
1 - załączone 

BSV 
Coil 

4192...4208 
R / W 

132 264 SetPermAout1 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout1 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

133 266 SetPermAout2 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout2 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

134 268 SetPermAout3 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout3 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

135 270 SetPermAout4 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout4 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

136 272 SetPermAout5 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout5 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

137 274 SetPermAout6 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout6 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

138 276 SetPermAout7 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout7 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

139 278 SetPermAout8 
Nastawa wyjścia analogowego 

Aout8 

1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

      
  

 
     

  

Zmienne do odczytu i edycji - menu ustawień   
  

      
  

Adres (DEC) 

Zmienna Opis Stany 

Typ Odczyt 
[R] 

/Zapis 

[W] 
BACnet Modbus BACnet Modbus 

140 280 OfsPt1 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT1 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

141 282 OfsPt2 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT2 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

142 284 OfsPt3 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT3 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

143 286 OfsPt4 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT4 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

144 288 OfsPt5 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT5 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

145 290 OfsPt6 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT6 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 
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146 292 OfsPt7 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT7 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

147 294 OfsPt8 
Korekta pomiaru czujnika PT1000, 

wejścia PT8 

1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

148 296 TypeDin1 

Wybór typu wejść cyfrowych 
(wejście ustawione jako szybkie 

może mierzyć częstotliwość do 
1kHz przy zasilaniu sterownika 

24VDC 

0 - Wolne AC/DC               
1 - Szybkie DC 

BV Coil 4736 R / W 

149 298 TypeDin2 BV Coil 4768 R / W 

150 300 TypeDin3 BV Coil 4800 R / W 

151 302 TypeDin4 BV Coil 4832 R / W 

152 304 TypeDin5 BV Coil 4864 R / W 

153 306 TypeDin6 BV Coil 4896 R / W 

154 308 TypeDin7 BV Coil 4928 R / W 

155 310 TypeDin8 BV Coil 4960 R / W 

156 312 TypeDin9 BV Coil 4992 R / W 

157 314 TypeDin10 BV Coil 5024 R / W 

158 316 TypeDin11 BV Coil 5056 R / W 

159 318 TypeDin12 BV Coil 5088 R / W 

160 320 TypeDin13 BV Coil 5120 R / W 

161 322 TypeDin14 BV Coil 5152 R / W 

162 324 TypeDin15 BV Coil 5184 R / W 

163 326 TypeDin16 BV Coil 5216 R / W 

164 328 ResDin1 

Reset licznika załączeń wejść 

cyfrowych 

0 - nieaktywny,  

1 - aktywny 

BV Coil 5248 R / W 

165 330 ResDin2 BV Coil 5280 R / W 

166 332 ResDin3 BV Coil 5312 R / W 

167 334 ResDin4 BV Coil 5344 R / W 

168 336 ResDin5 BV Coil 5376 R / W 

169 338 ResDin6 BV Coil 5408 R / W 

170 340 ResDin7 BV Coil 5440 R / W 

171 342 ResDin8 BV Coil 5472 R / W 

172 344 ResDin9 BV Coil 5504 R / W 

173 346 ResDin10 BV Coil 5536 R / W 

174 348 ResDin11 BV Coil 5568 R / W 

175 350 ResDin12 BV Coil 5600 R / W 

176 352 ResDin13 BV Coil 5632 R / W 

177 354 ResDin14 BV Coil 5664 R / W 

178 356 ResDin15 BV Coil 5696 R / W 

179 358 ResDin16 BV Coil 5728 R / W 

180 360 TypeAin1 

Wybór typu wejścia Ain 1...8 
0 - "0-10VDC",  

1 - "0-20mA" 

BV Coil 5760 R / W 

181 362 TypeAin2 BV Coil 5792 R / W 

182 364 TypeAin3 BV Coil 5824 R / W 

183 366 TypeAin4 BV Coil 5856 R / W 

184 368 TypeAin5 BV Coil 5888 R / W 

185 370 TypeAin6 BV Coil 5920 R / W 

186 372 TypeAin7 BV Coil 5952 R / W 

187 374 TypeAin8 BV Coil 5984 R / W 

188 376 TypeSetDout 

Wybór typu zmiennych 

sterujących stanami wyjść 
cyfrowych Dout 1...16 

0 – SetDoutX 
1 – SetPermDoutX 

2 - SetDout1_16 

4 - SetPermDout1_16 

MSV Register R / W 
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189 378 TypeSetAout 

Wybór typu zmiennych 

sterujących stanami wyjść 

analogowych Aout1...8 

0 – SetAoutX 

1 – SetPermAoutX 
2 - SetAout1_16 

4 - SetPermAout1_16 

MSV Register R / W 

190 380 ModComDetAct 

Aktywacja testu komunikacji 

modułu z nadrzędnym 

urządzeniem Modbus (wewnętrzny 
test komunikacji) 

0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
BV Coil 6080 R / W 

191 382 ModComDetTime 
Czas badania utraconej 

komunikacji 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

192 384 ModComDetOK 
Status komunikacji modułu z 

nadrzędnym urządzeniem Modbus 
0 - brak, 

1 - poprawna 
BV Coil 6144 R 

193 386 VarComDetAct 

Aktywacja testu podłączenia z 

urządzeniem nadrzędnym  

(cykliczna zmiana wartości 
zmiennej "VarComDet") 

0 - nieaktywne, 

1 - aktywne 
BV Coil 6176 R / W 

194 388 VarComDetTime 

Czas cyklu zmiany wartości 

wymagany dla komunikacji 
uznanej za poprawną 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

195 390 VarComDetOK 
Status komunikacji modułu z 

nadrzędnym urządzeniem 

0 - brak, 

1 - poprawna 
BV Coil 6240 R 

196 392 VarComDet 

Zmienna testu komunikacji 

poprzez cykliczną zmianę wartości 

0 / 1 

0 / 1 BV Coil 6272 R / W 

197 394 LostComDout1 

Nastawa stanu wyjść DO1...16 w 
przypadku braku komunikacji z 

urządzeniem nadrzędnym (w 

przypadku ustawienia 1 lub 3 
nadrzędne nad nastawami SetDout, 

SetPermDout) 

0 - nie zmieniaj,  
1 - ustaw wył. ,  

3 - ustaw zał. 

MSV Register R / W 

198 396 LostComDout2 MSV Register R / W 

199 398 LostComDout3 MSV Register R / W 

200 400 LostComDout4 MSV Register R / W 

201 402 LostComDout5 MSV Register R / W 

202 404 LostComDout6 MSV Register R / W 

203 406 LostComDout7 MSV Register R / W 

204 408 LostComDout8 MSV Register R / W 

205 410 LostComDout9 MSV Register R / W 

206 412 LostComDout10 MSV Register R / W 

207 414 LostComDout11 MSV Register R / W 

208 416 LostComDout12 MSV Register R / W 

209 418 LostComDout13 MSV Register R / W 

210 420 LostComDout14 MSV Register R / W 

211 422 LostComDout15 MSV Register R / W 

212 424 LostComDout16 MSV Register R / W 

213 426 LostComAout1 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout1 

0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout1" 
MSV Coil 6816 R / W 

214 428 SetLostComAout1 
Nastawa wartości podczas utraty 

komunikacji dla wyjścia Aout1 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

215 430 LostComAout2 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout2 
0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout2" 
MSV Coil 6880 R / W 

216 432 SetLostComAout2 
Nastawa wartości podczas utraty 

komunikacji dla wyjścia Aout2 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

217 434 LostComAout3 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout3 

0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout3" 
MSV Coil 6944 R / W 
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218 436 SetLostComAout3 
Nastawa wartości podczas utraty 

komunikacji dla wyjścia Aout3 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

219 438 LostComAout4 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout4 
0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout4" 
MSV Coil 7008 R / W 

220 440 SetLostComAout4 
Nastawa wartości podczas utraty 

komunikacji dla wyjścia Aout4 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

221 442 LostComAout5 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout5 

0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout5" 
MSV Coil 7072 R / W 

222 444 SetLostComAout5 
Nastawa wartości podczas utraty 
komunikacji dla wyjścia Aout5 

1 = 256 (22 = 22*256 = 
5632 = 0x1600) 

AV Register R / W 

223 446 LostComAout6 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout6 

0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout6" 
MSV Coil 7136 R / W 

224 448 SetLostComAout6 
Nastawa wartości podczas utraty 

komunikacji dla wyjścia Aout6 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

225 450 LostComAout7 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout7 
0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout7" 
MSV Coil 7200 R / W 

226 452 SetLostComAout7 
Nastawa wartości podczas utraty 

komunikacji dla wyjścia Aout7 

1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

227 454 LostComAout8 
Reakcja na utratę komunikacji 

wyjścia Aout8 

0 - nie zmieniaj,  

1 - "SetLostComAout8" 
MSV Coil 7264 R / W 

228 456 SetLostComAout8 
Nastawa wartości podczas utraty 
komunikacji dla wyjścia Aout8 

1 = 256 (22 = 22*256 = 
5632 = 0x1600) 

AV Register R / W 

229 458 E_Din1 

Emulacja wejść cyfrowych 

Din1...Din16 (w przypadku 

ustawienia 1 lub 3 nadrzędne nad 
fizycznym stanem wejścia) 

0 - brak emulacji,  
1 - ustaw rozwarte,  

3 - ustaw zwarte 

MSV Register R / W 

230 460 E_Din2 MSV Register R / W 

231 462 E_Din3 MSV Register R / W 

232 464 E_Din4 MSV Register R / W 

233 466 E_Din5 MSV Register R / W 

234 468 E_Din6 MSV Register R / W 

235 470 E_Din7 MSV Register R / W 

236 472 E_Din8 MSV Register R / W 

237 474 E_Din9 MSV Register R / W 

238 476 E_Din10 MSV Register R / W 

239 478 E_Din11 MSV Register R / W 

240 480 E_Din12 MSV Register R / W 

241 482 E_Din13 MSV Register R / W 

242 484 E_Din14 MSV Register R / W 

243 486 E_Din15 MSV Register R / W 

244 488 E_Din16 MSV Register R / W 

245 490 Em_Ain1 

Emulacja wejść analogowych 
AI1...AI4 (w przypadku ustawienia 

1 nadrzędne nad fizycznym stanem 
wejścia) 

0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 7840 R / W 

246 492 E_Ain1 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

247 494 Em_Ain2 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 7904 R / W 

248 496 E_Ain2 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

249 498 Em_Ain3 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 7968 R / W 

250 500 E_Ain3 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

251 502 Em_Ain4 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8032 R / W 

252 504 E_Ain4 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

http://www.el-piast.com/


 
DTR-AP1V1-ELPM-PL-V1  

www.el-piast.com           15 

253 506 Em_Ain5 

Emulacja wejść analogowych 

AI5...AI8 (w przypadku ustawienia 
1 nadrzędne nad fizycznym stanem 

wejścia) 

0 - nieaktywna,  
1 - aktywna 

MSV Coil 8096 R / W 

254 508 E_Ain5 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

255 510 Em_Ain6 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8160 R / W 

256 512 E_Ain6 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

257 514 Em_Ain7 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8224 R / W 

258 516 E_Ain7 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

259 518 Em_Ain8 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8288 R / W 

260 520 E_Ain8 
1 = 256 (22 = 22*256 = 

5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

261 522 Em_Pt1 

Emulacja wejść PT1000 czujników  
PT1...PT8 (w przypadku 

ustawienia 1 nadrzędne nad 

fizycznym stanem wejścia) 

0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8352 R / W 

262 524 E_Pt1 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

263 526 Em_Pt2 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8416 R / W 

264 528 E_Pt2 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

265 530 Em_Pt3 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8480 R / W 

266 532 E_Pt3 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

267 534 Em_Pt4 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8544 R / W 

268 536 E_Pt4 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

269 538 Em_Pt5 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8608 R / W 

270 540 E_Pt5 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

271 542 Em_Pt6 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8672 R / W 

272 544 E_Pt6 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

273 546 Em_Pt7 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8736 R / W 

274 548 E_Pt7 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

275 550 Em_Pt8 
0 - nieaktywna,  

1 - aktywna 
MSV Coil 8800 R / W 

276 552 E_Pt8 
1°C = 256 (22 °C = 

22*256 = 5632 = 0x1600) 
AV Register R / W 

277 554 F_Dout1 

Forsowanie wyjść cyfrowych 

Dout1...Dout7 (w przypadku 
ustawienia 1 lub 3 nadrzędne nad 

nastawami SetDout, SetPermDout) 

0 - nie forsuj,  

1 - forsuj wył.,  

3 - forsuj zał. 

MSV Register R / W 

278 556 F_Dout2 MSV Register R / W 

279 558 F_Dout3 MSV Register R / W 

280 560 F_Dout4 MSV Register R / W 

281 562 F_Dout5 MSV Register R / W 

282 564 F_Dout6 MSV Register R / W 

283 566 F_Dout7 MSV Register R / W 
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284 568 F_Dout8 

Forsowanie wyjść cyfrowych 

Dout8...Dout16 (w przypadku 

ustawienia 1 lub 3 nadrzędne nad 
nastawami SetDout, SetPermDout) 

0 - nie forsuj,  
1 - forsuj wył.,  

3 - forsuj zał. 

MSV Register R / W 

285 570 F_Dout9 MSV Register R / W 

286 572 F_Dout10 MSV Register R / W 

287 574 F_Dout11 MSV Register R / W 

288 576 F_Dout12 MSV Register R / W 

289 578 F_Dout13 MSV Register R / W 

290 580 F_Dout14 MSV Register R / W 

291 582 F_Dout15 MSV Register R / W 

292 584 F_Dout16 MSV Register R / W 

293 586 Fo_Aout1 

Forsowanie wyjść analogowych 

AO1...AO8 (w przypadku 
ustawienia 1 nadrzędne nad 

zmiennymi sterującymi stanem 

wyjścia SetAout, SetPermAout) 

0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9376 R / W 

294 588 F_Aout1 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

295 590 Fo_Aout2 
0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9440 R / W 

296 592 F_Aout2 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

297 594 Fo_Aout3 
0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9504 R / W 

298 596 F_Aout3 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

299 598 Fo_Aout4 
0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9568 R / W 

300 600 F_Aout4 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

301 602 Fo_Aout5 
0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9632 R / W 

302 604 F_Aout5 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

303 606 Fo_Aout6 
0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9696 R / W 

304 608 F_Aout6 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

305 610 Fo_Aout7 
0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9760 R / W 

306 612 F_Aout7 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

307 614 Fo_Aout8 
0 - nieaktywne,  

1 - aktywne 
MSV Coil 9824 R / W 

308 616 F_Aout8 
1V = 256 (10V = 10*256 = 

2560 = 0xA00) 
AV Register R / W 

309 618 A_InEmul 
Alarm emulacji wejść modułu 

ELPM... 

0 - brak alarmu,  

1 - występuje alarm 
BV Register R 

310 620 A_OutForce 
Alarm forsowania wyjść modułu 

ELPM... 

0 - brak alarmu,  

1 - występuje alarm 
BV Register R 
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7. Ustawienia i obsługa za pomocą zadajnika HMI 

Aplikację AP1v1 modułów ELPM… wyposażono w możliwość  konfiguracji poprzez podłączenie 

zadajnika HMI Advance do łącza RS485-1 i ustawienie odpowiednich parametrów menu (kolejność 

pozycji w menu zgodna z kolejnością i opisami listy zmiennych). 

 

 
 

 

7.1 Menu główne 

 

Nazwa 
Domyślna 
wartość 

Opis 

Menu główne - 
Odczyt aktualnego stanu wejść / wyjść i możliwość 
dokonywania nastaw wyjść 

Ustawienia - Umożliwia konfigurację funkcji dodatkowych. 

PL/EN PL Wybór języka menu (polski/angielski). 

v1.4 01-03-17 
ELPM-... 

- Aktualna wersja oprogramowania i nazwa modułu 

 

Poruszanie się po menu, 
zmiana parametrów 

Pojedyncze przyciśnięcie powoduje 
możliwość edycji parametrów Menu 

serwisowego lub zmianę języka 

Pojedyncze przyciśnięcie powoduje 
cofnięcie w zagłębieniu w menu 
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