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1. Opis ogolny

Moduty ELPM-... s to sterowniki swobodnie programowalne PLC (bez zegara RTC).
Moga by¢ uzywane jako autonomiczne sterowniki lub jako moduty rozszerzen do rozbudowy
innych sterownikow PLC o dodatkowa funkcjonalno$¢. Ich kompaktowa budowa, duzy zasob wejs¢
1 wyj$¢ pozwala budowa¢ duze systemy sterowania o kompaktowych rozmiarach. Cechy szczegdlne
urzadzenia to: nieograniczone mozliwos$ci konfiguracji, obstuga protokotéw BACnet oraz Modbus,
zarzadzanie urzadzeniami podrzednymi (falowniki, inne moduty), obstuga wszystkich typow HMI z
komunikacjg na tagczu RS485 producenta EL-Piast.

Modut ELPM-8DI8DO z aplikacja ELPM-8DI8DOasLightCount pozwala na sterowanie
o$wietleniem z przycisku monostabilnego, z nadrzednego sterownika lub z systemu BMS za
pomoca listy zmiennych Modbus lub BacNet.

Pojedyncze wcisniecie przycisku, podtaczonego do wejscia DI1 (krotsze niz 0,5s) powoduje
przetaczenie wyjscia Rel z zalaczonego na wylaczony lub z wylaczonego na zalaczony,
analogiczna sytuacja jest dla pozostalych wejs¢ i wyjsc.

Dluzsze wecisnigcie przycisku, powyzej 1s, nie powoduje zadnej reakcji modutu, w takim
przypadku w sterowniku gldéwnym mozna przypisa¢ scen¢ lub wydarzenie do funkcji dtugiego
wcisnigcia przycisku.

Kilkukrotne krotkie wcisnigcie przycisku (kazde ponizej 0,5s), powoduje zliczenie wcisnigé
i przekazanie warto$ci w postaci zmiennej analogowej, liczba ta jest kasowana automatycznie po 5

s, lub recznie za pomocg zmiennej resetujace] licznik. Podczas dzialania licznika wylaczone jest
przelaczanie stanu wyjsc.

UWAGA!!! Do prawidlowego dzialania modulu w funkcji sterowania oSwietleniem wymagane
jest zasilanie 24VDC
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2. Schemat podtaczen
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3. Dane techniczne
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ELPM-8DI8DO
Napiecie zasilania 24V DC
Montaz szyna TS35
Zacza 2 x RS-485
komunikacyjne:
Protokoly Modbus RTU,
komunikacyjne: BACnet
Sygnalizacja stanu
pracy WE/WY na \/
diodach LED
Sygnalizacja alarmu i
komunikacji na \/
diodach LED
Konfiguracja trybu
pracy na \/
przelaczniku
Przekazniki typu NO 8 szt. 5A
8 szt. (napigcie
Wejscia cyfrowe znamionowe
24VvDC
Wejscia analogowe
(napieciowe/pradowe) -
Wyjscia analogowe —_
Wejscia
temperaturowe -
Wymiary 22,5x109 x 124
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4. Nastawa parametrow komunikacji

Sterowniki — moduty serii ELPM-... stanowia rozszerzenic dedykowane dla sterownikow
posiadajacych port komunikacyjny Modbus RTU lub BACnet MS-TP w standardzie RS-485. Adres
modutu ustalany jest za pomocg przetgcznika typu DIP Switch w zakresie 1-256.

Nastawe predkosci komunikacji, parzystosci, bitow stopu i ustawienie protokolu komunikacji
wykonuje si¢ poprzez zworki przetacznika DIP Switch 1 wykonanie nastepujacych czynnosci:

» wylgczy¢ zasilanie modutu, ustawi¢ wszystkie zworki na On i wlgczy¢ urzadzenie

» po wlaczeniu przestawi¢ wszystkie zworki na Off (diody COM i ALR powinny zaczaé
miga¢ na zmiang)

» ustawi¢ na zworkach wymagane parametry zgodnie z opisem:

a) zworki 1-4: predkos¢ komunikacji (0 - 2k4, 1 - 4k8, 2 - 9k6, 3 - 14k4, 4 - 19k2, 5 -
28k8, 6 - 38k4, 7 - 57k6, 8 - 76k8, 9 - 115k2, 10 - 230k4, 11 - 250k, 12 - 500k, 13 -
500k, 14 - 500k, 15 - 500k

b) zworki 5-6: parzystos¢: (0 - brak, 1 - even, 2 - odd, 3 - odd)

c) zworka 7 - bity stopu (0 - 1bit, 1 - 2bity)

d) zworka 8 - tryb (0 - Modbus / ELPBus, 1 - BACnet MS/TP)

Przyktad dla konfiguracji:

- predkos¢ komunikacji 9k6
- brak parzystosci

- 2 bity stopu

- Modbus/ELPBus

Po ustawieniu nalezy wylaczy¢ modut oraz ustawic¢ za pomocg zworek przetacznika DIP Switch
adres w zakresie 1-256 .

8

7 6 5 4 3 2 1
Przyktad ustawienia adresu ,,1” DDDDDDD On
L Yot
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5. Komunikacja Modbus RTU

Sterownik — modut serii ELPM-... posiada implementacj¢ protokotu Modbus RTU. Aby dokonaé
sprzggu sieciowego nalezy podiaczy¢ magistralg RS-485 do portu RS485-1 na listwie sterownika.
Nastawg parametrow komunikacji opisano w pkt. 3 niniejszej instrukcji.

DomyS$Ine parametry komunikacji:

o predkos¢ transmisji 9600 bps

(mozliwo$¢ zmiany z poziomu nabudowanego lub zewnetrznego HMI)
o 8 bitow ramki

e 2 bity stopu

e brak parzystosci

Wszystkie zmienne sg 32-bitowymi warto$ciami ktdre sg przedstawiane w protokole Modbus jako
Input, Coil , Holding Register lub Input Register w roznych przestrzeniach adresowych.

Odczyt i zapis danych typu Input i Coil:

Kazda

zmienna jest 32-bitowg wartoscig. Dla przykladu zmienna o adresie w tabeli 0x0008

udostepnia bity pod adresami binarnymi 8*32 ... 9*32-1 dla Input i Coil w standardzie Modbus.

Odczyt i zapis danych typu Holding Register i Input Register :
Zmienne w tej postaci, dla utatwienia integracji z systemami BMS, udostepniane sg w réznych
przestrzeniach adresowych.

0x0000 ... 0x1000 — tradycyjna reprezentacja wg. informacji  ponizej
» Multistate — wyszczego6lnionym catkowitym wartosciom zmiennej odpowiadajg opisane
stany

» Decimal — 32-bitowa wartos¢ zmiennej jest traktowana jako typ catkowity ze znakiem
* Fixed — typ statopozycyjny w ktérym 8 najmniej znaczacych bitow przeznaczone jest na
czg$¢ utamkowa, natomiast pozostale 24 bity to czes$¢ catkowita ze znakiem. Wynika z tego
ze doktadno$¢ wartosci Fixed to 1/256. Aby przeskalowaé warto§¢ reprezentowang w
postaci Fixed na docelowg (wlasciwg) nalezy przemnozy¢ jg przez 1/256 = 0,00390625.
0x1000 ... 0x2000 — zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartosci catkowite z
pominigciem utamka

0x2000 ... 0x3000 — zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartosci z doktadnos$cia do
jednego miejsca po przecinku w formacie dziesigtnym. Wartos¢ 20,67 przedstawiona jest
jako 206

0x3000 ... 0x4000 — zmienne formatu Fixed przedstawione jako wartosci z doktadnoscig do
dwoch miejsc po przecinku w formacie dziesietnym. Wartos$¢ 20,67 przedstawiona jest jako
2067

0x4000 ... 0x5000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x0000 ... 0x1000 lecz zmienne sg
traktowane jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitow nie s3 uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

0x5000 ... 0x6000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x1000 ... 0x2000 lecz zmienne s3
traktowane jako wartosci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitow nie sg uwzgledniane.
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Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostgpna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

— 0x6000 ... 0x7000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 ... 0x3000 lecz zmienne sg
traktowane jako warto$ci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitow nie sg uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostgpna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

— 0x7000 ... 0x8000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000 ... 0x3000 lecz zmienne sg
traktowane jako warto$ci 16-bitowe. Oznacza to ze starsze 16-bitdw nie sg uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przykladowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest
dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie nalezy uzywa¢ w przestrzeniach adresowych
0x1000 ... 0x4000 oraz 0x5000 ... 0x8000 gdyz traci si¢ najmniej znaczace 8 bitow kazdej ze
zmiennych. Adresy z tabeli sg przeliczane dla protokotu Modbus w nastgpujacy sposob:

Przestrzen adresowa Obliczanie adresu

0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

UWAGA: nie mozna dokona¢ zapisu pojedynczego rejestru 16-bitowego w przestrzeniach
adresowych 0x1000 ... 0x4000. W tym wypadku nalezy zapisywac rejestry parami komenda Preset
Multiple Registers (0x10) na ktora sktada si¢ petna warto$¢ 32-bitowej zmiennej. Oznacza to ze
adres poczatku zapisu oraz ilo$¢ rejestrow musi by¢ liczbg parzysta.

6. Komunikacja BACnet MS-TP

Zmienne BACnet nalezy wyszuka¢ po podlaczeniu zasilonego sterownika oraz wprowadzeniu
odpowiednich ustawien sieci BACnet (patrz pkt.3).
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7. Adresy zmiennych Modbus RTU oraz BacNet MS-TP

Zmienne do odczytu stanu wejs¢ / wyjsé
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Adres (DEC) Zmienna Opis Stany TP [I%dlczza)gis
BacNet Modbus BacNet Modbus [W]
0 0 Dint._8 DD (miema 1680 | miaesone. | BV | sizose | F
1 2 CountDinl Liczgﬁéﬁg?gm?ma 1= gggz(zzz&féggf 6= AV Register R
2 4 CountDin2 Liczgﬁéﬁi;?gmgma 1= éggz(zf&fé;gf 6= AV Register R
3 6 CountDin3 Liczg;l;riﬁz;?gm?ma 1= 5222(2:20:)5233)5 6= AV Register R
4 8 CountDin4 Liczg;l;riﬁz;?gm?ma 1= 5222(2:20:)5233)5 6= AV Register R
5 10 CountDin5 Liczz%(z)ﬁ;fj’gm?écm 1= 5222(2:20:)52;556 = | AV | Register R
6 12 CountDin6 Liczg}i/l;r(z)z\l:laé;iefsm?s'cia 1= 5222(2:20:)5233)5 6= AV Register R
7 14 CountDin7 Liczg}i)f‘rf)?’tqe;zegm‘;jéda 1= 2222(2:2015235)56 - AV Register R
5 16 CounDing Liemik sl wefisia | 1225002222256 = |y | pegser | R

Zmienne sterujace stanem wyjs$¢ (bez limitu przetaczen, bez pamigcei stanu z przed resetu zasilania) Wg. ustawien fabrycznych nastawy oznaczone
pogrubiona czcionka zmieniaja stan wyjs$¢é.

Adres (DEC) . ] Typ Odczyt_
Zmienna Opis Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus BacNet Modbus [W]
9 18 SetDoutl Nastawa stanu wyjécia Rel 0- V;Z,fgg;gg: I- BV | coil2s8 | R/W
10 20 SetDout2 Nastawa stanu wyjécia Re2 0- V;ggg;gg: I- BV | coil320 | R/IW
11 22 SetDout3 Nastawa stanu wyjécia Re3 0- ‘Zﬁgﬁ;ggz L- BV | Coil352 | R/W
12 24 SetDout4 Nastawa stanu wyjécia Re4 0- ‘Zﬁgﬁ;&‘:z L- BV | Coil384 | R/W
13 26 SetDouts Nastawa stanu wyjécia Re3 0- V;ayiggjg]‘:z I- BV | coil4l6 | R/W
14 28 SetDout6 Nastawa stanu wyjécia Re6 0- V;ggg;ggz I- BV | coil4s8 | RIW
15 30 SetDout7 Nastawa stanu wyjscia Re7 0- V;Z;(gz;gg? I- BV Coil 480 R/W
16 32 SetDout8 Nastawa stanu wyjscia Re8 0- VZZ:Z‘;:SEZ’ I- BV Coil 512 R/W
Zmienne do odczytu i edycji - menu ustawien
Adres (DEC) . . Typ Odczyt_
Zmienna Opis Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus BacNet Modbus [W]
Reset licznika zataczen wejscé 0 - wylaczone .1 - Coil
17 34 ResDin1_8 cyfrowych DI1...DI8 (zmienna 16 V;aylgczone ’ BSV | 15 eog R/W
BIT)
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