W EL-PIAST

KP-ELP11R32-PL-V1

Sterownik PLC
ELP11R32

1. Dane techniczne
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Wymiary: 158 x 106 x 58 mm

Znamionowe napigcie zasilania: 24
VAC, 50 Hz

Dopuszczalne napigcie zasilania:
24 V AC/DC +10%

Lacze komunikacyjne: 3 X RS-485
Web Serwer

Sygnalizacja alarmu i komunikacji
Whbudowany zegar RTC i kalendarz
Pobér mocy: max. 15 VA
Temperatura pracy: -20 ... 50 °C

Temperatura przechowywania: -20
...70°C

Stopien ochrony: 1P20
Montaz: szyna DIN 35

Pamig¢: 48 KB RAM, 8 KB
EEPROM, 384 KB FLASH

CPU: STM32 — ARM Cortex-M3
(32-bit) 72 MHz
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2. Zasoby
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Grupa Rodzaj Tlosé Parametry elektryczne Oznaczenie
Wejscie cyfrowe - Napigcie wejsciowe 24 VAC / 24 VDC
- napigciowe 12 - Zakres napie¢ 15 ... 27VAC/ 16 ... 38 VDC DINT - DIN12
Wejscie - Prad czujnika: ImA
temperaturowe - Minimalna rezystancja obciazenia: 0 Q
PT1000 -Czestotliwos¢ pomiaru: 2,5 ms
z wbudowanym 5 - Zakres pomiaru: -50 ... 170 °C PT1-PT5
zabezpieczeniem - Doktadno$¢ pomiaru: £0.2 °C
PTC - Rozdzielczo$¢: 8 bit / °C
= Dla wejs¢ napigciowych:
8 - Dopuszczalne napiecie wejsciowe: 0 — 10 VDC
E Weidci - Rezystancja wejsciowa: 450 kQ + 5%
ejscie S N
= analogowe - Czgstotliwosé pomiaru: 2,5ms
napieciowe / - Dok%a(_lnos’é pomiaru: +0.005 V
pradowe 3 | ;Rozdzclczosc: 12 bi AIN1 - AIN3
2 wbudiwanym Dla wejs¢ prgdowych: o .
- . - Dopuszczalny prad wejsciowy: 0 — 20 mA
zabezpieczeniem e 0
PTC - Rezystar.lCJa'v'vejscg)wa.. 120 Q £ 5%
- Czgstotliwo$¢ pomiaru: 2,5 ms
- Doktadnos$¢ pomiaru: £0.01 mA
- Rozdzielczo$é: 8 bit/ V
Wyjscie - Znamionowe napigcie wyjsciowe: 0 — 10 VDC
analogowe - Maksymalne obcigzenie wyjs¢: 20mA
napigciowe - Minimalna impedancja obcigzenia: 500 Q
z wbudowanym 4 - Rozdzielczosé: 8 bit / V AOUL -AOL2
zabezpieczeniem
PTC
- Maksymalne napigcie zestykow: 380 VAC, 125 VDC
- Minimalne napigcie zestykow: 5VDC
- Znamionowy prad dla obcigzenia rezystancyjnego:
5A/250VAC; 5A/30vDC
- Znamionowy prad dla obcigzenia indukcyjnego: (cose = 0,4
Wyjicie L/R = 7ms): 2A /250 VAC; 2A/ 30 VDC
przekaznikowe 8 - Mi“?“Tall“y prad zestykow: %O mﬁ Rel - Re8
ze stykiem NO - Obcigzalno$¢ pradowa tryva a:5 o . .
- Maksymalna moc tgczeniowa dla obcigzenia rezystancyjnego:
1250 VA, 150 W
- Maksymalna moc taczeniowa dla obcigzenia indukcyjnego:
500 VA, 60 W
- Maksymalna czgsto$¢ taczenia przy obcigzeniu znamionowym:
1800 cykli / h
- Szeregowe tacze do komunikacji z urzadzeniami podrzednymi
RS485 SLAVE 1 - Protokot transmisji dowolny AB (SLAVE)
- Predko$¢ transmisji: 2,4 kbit — 115,2 kbit
- Szeregowe lacze do komunikacji z urzadzeniami nadrzg¢dnymi
RS485 - Protok6t ModBus RTU, ModBus32, ELPBus, BACnet MS/TP
5 MASTER 1 (zalezne od wersji sterownika) AB (MASTER)
< - Predkos¢ transmisji: 2,4 kbit — 115,2 kbit
X - Szeregowe tacze do komunikacji z komputerem
% usB 1 - Protokot ModBus RTU, ModBus 32, ELPBus USB
S - Predko$¢ transmisji: 115,2 kbit
S - Lacze Ethernet zgodne ze standardem 10 Base-T
Ethernet 1 - Protok6t ModBus TCP/IP, ELPBus TCP/IP, HTTP port:80, ETH
Bacnet IP
- Szeregowe tacze do komunikacji z HMI Lacze
HMI CON 1 - protokot ELPBuUS zaciskowe 4-
- Predko$¢ transmisji: 9,6 kbit pin: A,B,24V,G
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3. Wersje konfiguracyjne sterownikéw
Sterownik ELP11R32 moze wystepowac w kilku opcjonalnych wersjach konfiguracyjnych:

ZYacza _ Modbus BACnet
Nazwa Wyswietlacz na
sterowniku
USB HMI RTU TCP MS/TP IP
ELP11R32-
MOD-RTU v v v v _ _ _
ELP11R32-
MOD-IP v v v v Vo ~ B
ELP11R32-
MOD-RTU | -@ _ _ v B ) )
BASIC
ELP11R32-
MOD-IP _@ _ _ v | vo ) )
BASIC
ELP11R32-
BAC-MSTP v v v v _ v ~
ELP11R32-
BAC-IP v v v v Il vel v | vo
ELP11R32-
BAC-MSTP | -® _a _ v ) v .
BASIC
ELP11R32-
BAC-IP _® _@ _ J /(2) / /(2)
BASIC

1 _ Mozliwosé uzupetnienia brakujacych ztacz za pomoca dodatkowej opcjonalnej karty rozszerzen
HMI BRD. Jest ona modutem rozszerzen sterownika ELP11R32 BASIC, ktory umozliwia
komunikacje ze sterownikiem za posrednictwem portu USB oraz podtaczenie HMI z wykorzystaniem
dedykowanego ztacza.

@ _ Funkcje komunikacji realizowane za pomoca karty Ethernet
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